PARTIE C2 - DOCUMENTS RESSOURCES - Codeur de position

Codeurs incrémentaux

Caractéristiques :
page 4/12
Encombrements :
page 4/21
Raccordements :
page 4/23

Codeurs @ 58 mm

Références

A axe plein @ 6 mm

Résolution Type de raccordement Type d'étage de sortie (1) Reférence Masse
kg
100 points Par cable Axial 5V, RS 422 45...55V XCC-1506PA01R 0,500
L=2m Push-pull, 11...30 V XCC-1506PAQ1K 0,500
Radial S5V,R5422.45..55V XCC-1506PRO1R 0,500
Push-pull, 11...30 V XCC-1506PRO1K 0.500
X2C-1506PAeee
Par connecteur Axial S5V,RS422,45..55V XCC-1506PB0O1R 0.500
M23 (2) Push-pull, 11...30 V XCC-1506PBO1K 0,500
Radial 5V,RS422 45..55V XCC-1506PS01R 0,500
Push-pull, 11...30 V XCC-1506PS01K 0,500
360 points Par cble Axial 5V,R8422 45..55V XCC-1506PA03R 0,500
L=2m Push-pull, 11...30 V XCC-1506PA03K 0,500
Radial 5V, RS422 45..55V XCC-1506PR03R 0,500
Push-pull, 11...30 V XCC-1506PR03K 0,500
Par connecteur  Axial 5V, RS422,45..55Y XCC-1506PB0O3R 0.500
M23 (2) Push-pull, 11...30 V XCC-1506PB03K 0,500
Radial 5V, RS422,45..55V XCC-1506PS03R 0.500
_ Push-pull, 11...30 V XCC-1506PS03K 0,500
500 points Par cable Axial 5V,RS 422 45..55V XCC-1506PA05R 0,500
L=2m Push-pull, 11...30 V XCC-1506PA0SK 0,500
Radial 5V, RS422 45..55V XCC-1506PR05R 0,500
Push-pull, 11...30 XCC-1506PR0O5SK 0.500
Par connecteur Axial 5V, R8422,45..55V XCC-1506PB0SR 0.500
M23 (2) Push-pull. 11...30 V XCC-1506PBOSK 0,500
Radial 5V, R5422,45..55V XCC-1506PS05R 0.500
Push-pull, 11...30 V XCC-1506PS05K 0,500
1000 points Par cable Axial 5V, AS422,45..55V XCC-1506PA10R 0,500
L=2m Push-pull, 11...30 vV XCC-1506PA10K 0,500
Radial 5V RS422,45.55V XCC-1506PR10R 0.500
Push-pull, 11...30 V XCC-1506PR10K 0.500
Par connecteur Axial 5V,RS422,45..55V XCC-1506PB10R 0,500
M23 (2) Push-pull, 11...30 V XCC-1506PB10K 0,500
Radial 5V, RS422 45..55V XCC-1506PS10R 0.500
Push-pull, 11...30 V XCC-1506PS10K 0.500
XCC-1506PReee 1024 points  Par cable Axial 5V,RS422,45..55V XCC-1506PA11R 0,500
L=2m Push-pull, 11...30 V XCC-1506PA11K 0,500
Radial 5V, AS422 45..55V XCC-1506PR11R 0,500
Push-pull, 11...30 V XCC-1506PR11K 0.500
Par connecteur Axial 5V, RS 422 45..55V XCC-1506PB11R 0,500
M23 (2) Push-pull, 11...30 V XCC-1506PB11K 0,500
Radlal 5V,RS422 45..55V XCC-1506PS11R 0,500
Push-pull, 11...30 V XCC-1506PS11K 0.500
2500 points  Par cable Axial - 5V,RS422,4,5.55V XCC-1506PA25R 0,500
L=2m Push-pull, 11...30 V XCC-1508PA25K 0,500
Radial 5V, RS422 45..55V XCC-1506PR25R 0,500
Push-pull, 11...30 V XCC-1506PR25K 0,500
Par connecteur Axial 5V, RS422,45..55V XCC-1506PB25R 0,500
M23 (2) Push-pull, 11...30 V XCC-1506PB25K 0,500
Radial 5V, RS 422 45..55V XCC-1506PS25R 0,500
Push-pull, 11...30 V XCC-1506PS25K 0,500
5000 points  Par cable Axial 5V, RS 422.45..55V XCC-1506PAS0R 0,500
L=2m Push-pull, 11...30 V XCC-1506PA50K 0.500
Radial 5V, R5422,45..55V XCC-1506PR50R 0,500
Push-pull. 11...30 V XCC-1506PR50K 0,500
Par connecteur Axial 5V,R5422, 45..55V XCC-1506PB50R 0,500
M23 (2) Push-pull, 11...30 V XCC-1506PB50K 0,500
Radial 5V, RS 422, 45..55V XCC-1506PS50R 0,500
XCC-1506PBeee Push-pull, 11...30 V XCC-1506PS50K 0,500
(1) Voir caractéristiques du type d'étage de sortie (derniére lettre de la référence) page 4/12,
(2) Fourniture du connecteur femelle s'associant avec le connecteur male du codeur.
E: Telemecanique, 4/13
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PARTIE C2 - DOCUMENTS RESSOURCES - Codeur de position

Codeursincrémentaux

Codeurs @ 58 mm

Caractéristiques

g 350

wls
¥
:

Type de codeurs 1XCD—1505P. ., )(CC-.‘I:SHI.PQQ XCC 15061'-—0. i XCC—‘!IS‘NT.Q'-.Q, j).(CC-:lﬁﬂT;t

Environnement

Conformité c"ei.-- :

2Q +75“C Pour stod&aqe —30 +85“G" .

Température de I'air ambiant 'Pour fnncrlunnement e A AR b

Degré de protection IP 65 R Bl |l - R, . S {IP64

Tenue aux vibrations 10gn(f= 10 500 Hz), se[on IEC: 68- 2-5 : s L

Tenue aux chocs 30 gn durant 11 ms selon IEC 68 227 ;

Tenue aux perturbations Dachargss electrosr.athues selnn IEC 106[‘.14-2 I'IIVE‘EIL!4 > 15 kv -

électromagnétiques Champs électromagnétiques rayonnés. {ondes électromagnétiques), selon IEC 1000-4—3 niveau 3 10 Vim

“Transitoires rapides; (paras\tes de Marche/Arrét), selon:[EC 1000-4—4 niveau 4 4 kV (2 [\ paur les entreesfsarhes)
Tension onde de chec, selon IEC 1000-4-5 1 £4kV
Tension de chocs selon IEC 1000-4—12 25kV

Matériaux Embasa Aluminlum ol e e T Atminium 2 : i

Capot Alllage de zing . L £ o E Aluminium
Axe Acier Inoxydable - - - £ : - = | Aluminium |
Raoulements 6900 ZZ B 2 : 6003 DDW ]

Caractéristiques mécaniques

Type d'axe -i EFE ouP 10 mm, plein {gﬁ'l R & 6 mm, traversant (H7) - 3 5] 10 mm ou QJ 14 mm traversant (HT)
Vitesse de_rotation maximale 12 ODG tcurslminule W 6000 tourslmlnute i Sy & DOO toursrmmule '
Moment d'inertie AZigen® T s qcrrF R lag qeme |
Couple 08Nem - 5 i 1Nem. : 11,5 MN.cm i
Charge Radiale A0daN. e P e m e 15daN i
maximale LA R . PR . S U ; -

Axiale SdaN - 5 ok 2daN &b Y - i5daN

Caractéristiques électriques

A Cable blindé 8x0,14 mm?, @ ext =6 mm
Raccordement Par cable Cabla blindé 8 X G 14 mm2 E) ext= ﬁ mm, L 2 m. Presse—etuuoe ?M [PG 7} L= 2m. Passe-fil métallique serti

Par_connecteur Connectaur M23, 12 contacts —"' g R ! sy

Fréquence maximale 160 iz o R P
Tenue diélectrique _2000 Veff o ; : .
Nombre de vaies 3 voles A, B, tap 0 et compléments A, 8,0

Codeurs 2 étage de sortie type R : sortie driver 5V, R5422 4,5.. 55V

Tension_d'alimentation —5 V +10.%: Ondulaﬂon maxi : 200 mv’

Courant consommé sans charge 100 mA

Protection ‘Contre les caurts—arcuits 1 seounr.fe sur 1 voie- -

_—T_
Courant de sortie 20 mA maxl 4
Niveaux de sortie Etat bas harge au 0V : 0.5 '-V;"Charg_e aﬁ +VI05V
Elat haut Charge a0 V72,5V, Charge au + V: 4V

Codeurs 3 étage de sortie type K : sortie driver Eus pul! M. 30 v

Tension_d'alimentation L aov Ondulahon rna)d 500V

“{Traltement!

Courant consommé sans charge 100 m.A

Protaction Co st les murtsrclrmlts ét contre |es |nversfons de @laiilé : 3 5

Courant de sortie 50 mA maxi : e i !
]

Niveaux de sortie Etat bas rga au D V 037 V. Charge au+ V ﬂ 5 V

(pour U alim =30 V)

Etat haut Gharqe a0 V:27TV. Gharge au+\:28V
30502/2 Telemocaniquel Expert automatismes - version 1 - mai 2000 - 1/4



PARTIE D - DOCUMENTS RESSOURCES - Palettiseur

Caracteristiques techniques des moteurs triphasés

——

750/3000 1/min - S3 - 40/60 % ED (SDT/SDV: 40/100 % ED)

3
type domotour | PN | O [ aobv | come | tat | Mamny |y |y ety | e
(kW] | [imin] | [A] 00 kg™l | [umy
006 | 675 | 045 | 088 | 19 | 14 14 ' 20000 |
OT7082  Jo2s | 2670 | 070 |ose |31 20 | 18 | 4% | 53 | oo
01| es0 | o7sloesl 18l a3 | 44 | | | 15000
i 04 | 2685 | 110 | 088 | 38 | 24 I| gr 29| & | smp
015 | 0 | 100 |0B0 | 16 | 16 16 | 5000
PTEONGI2 as | zra | 170 m.aa_‘ 3.7 | 2.1 l 21 I\ 87 | 98 | Loo0
022 | 50 | 161 |0B1 | 17 | 17 16 . | 15000 | 20000 :
SDTI0RA2 | os | 2680 | 256 [0s2 33| 25 | 23 | 2 | 304 | pe0 | gs00 | 10 | 16| 2
0.3 175 | 0. : z 15000 | T e
]al:rrwmz 33 el ey E_g ;; 115 34 | 394 ‘25;&“ ";ﬂgmﬂf 10 | 18 I_zr
045 | €30 | 240 | 082 |20 17 | 18 | 4o | an. | 700D | S000 | t =
‘“‘“m‘“ 14 | 2680 | 420 | 0w | 40 | 24 | 22 |*27| 481 | g0 | e | P [B | @
06| 6 3 ' '
S s Tl ST
08 | 880 | 385 | 068 | 22 | 14 | 16 | ne B0 | . | - o
30 | 2ra0 | 68 |os4 |40 | 20 | 15 | B | MOZ ) - [ gy | 30 |36 48
10 | ®s0 52 |05 ) 26 | 1.4 16 | &doo [ |
|40 | 2r30 | 86 |om0 |45 ] 20 [ 1p |ME) 198 | - | gy | I |45 | 5B
12 | 710 | 455 | 057 |35 18 | 18 3600 ==
4B i 2860 | 10 |08 | €3] 27 | 17 || W0 | - |G | 50 65| e
[ 7 5, g ; i
B ae TR leE B 3 [ 4f [wl w0 [ [ [w]w
19| 70 | 71 |05 |35 18 1.7 i T e
75 mJ 152 | 085 | 52 | 20 I e ol I (T e o (R
ZB | 725 | 105 (05334 | 2 ] T
1 | 2020 | 205 |0es 56 | a0 i 2 |9 | 1s0 | - |1anu 1 1za|| i
33 | 710 | 114 [058 [3Z | 18 | 18 | equ % i 130 | . | 207
13 ) 2900 | 28 |08 |58 | 25 | 17 |04 13&:‘? 1150“1 T oogh
4 710 | 152 | 058 | 32 | 21 20 1290 1300 50 || 218
18 | 2500 | 335 u_a_sJ_?.nJ_ a0 | 2o 152::‘1 150% | 152 | 5008
5 730 | 158 (057 |40 | 30 | 285 150 292
| 20 | 293 BEEHE 38 | 25 2340 | foh 60 | s00" m]zsﬁ“
8 | 730 | 19 (0587421 33 [ 30 |..,0 348 | | 360 | 150 _m] 340
24 | 2930 | 475 | 090 (B0 | 33 [ 22 32407 | 7 m:n“l 3557
75| 730 | 24 | 056 |46 | 33 | 30 3705 [ =70 361
a0 | 2940 | & losofsas | 35 | 21 |9 0P | &0 ‘|3‘“E
3} Utilisation avec redresseur BG
4} LHilisation avec redresseur BGE
5) Pas de freinage en deux péles, Pour arréts d'urgence, pous consultar.
B) Frein & double disque
T} Livrable uniguement en L. / 4
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Légende des abréviations

PARTIE D - DOCUMENTS RESSOURCES - Palettiseur

COS | Facteur de puissance du moteur

aA Accélération au démarrage [m/s?]
as Décélération [m/s?]
FrR Charge radiale sur l'arbre de sortie [N]

D Diametre de la roue, du tambour ou de la roue a chaine [mm]
do Diamétre primitif du pignon sur I'arbre de sortie réduc [mm]
F Force [N]

h Rendement

g Accélération (due & la pesanteur) : 9,81 (constante) [m/s?]

[ Rapport de réduction du systéme réducteur

A/IN Rapport courant de démarrage/courant nominal

IN Courant nominal [A]
Jcharge Moment d'inertie de la masse a entrainer [kg.m?]
IM Moment d'inertie du moteur [kg.m?]
JX Moment d'inertie de la masse entrainée ramené a l'arbre du moteur | [kg.m?]
Jo Moment d'inertie réduit & la masse propre [kg.m?]
Ju Moment d'inertie réduit & la masse totale [kg.m?]
Jz Moment d'inertie additionnelle (ventilateur lourd) [kg.m?]
m Masse [ka]
mo Masse propre = masse sans charge utile [kal
mL Masse de la charge [kg]
mcp Masse du contre poids [ka]
MA Couple de sortie [N.m]
MB Couple de freinage [N.m]
MH Couple de démarrage [N.m]
MN Couple nominal [N.m]
ML Couple avec la masse totale ramenée a I'arbre moteur [N.m]
Mo Couple avec la masse propre ramenée a l'arbre moteur [N.m]
MH/MN Rapport couple de démarrage/couple nominal

NA Vitesse de sortie [min]
NE Vitesse d'entrée [min™]
Nn Vitesse nominale de I'arbre du moteur [min™]
PN Puissance nominale [KW]
Pstat Puissance moteur nécessaire (puissance statique) [KW]
PN Puissance nominale [KW]

r Rayon [mm]
S Distance [mm]
SA Distance de démarrage [mm]
SB Distance de freinage [mm]
tA Temps de démarrage [s]

V Vitesse [m/s]
Z Cadence de démarrage [1/h], [c/h]
Z0 Cadence de démarrage a vide [1/h], [c/h]
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PARTIE D - DOCUMENTS RESSOURCES - Palettiseur

Formules de calcul

1- Force:

Force d'accélération
Poids

Force de frottement

Résistance au roulement

Force centrifuge

2- Couple:

Résultant de la force périphérique

Résultant de la puissance

Résultant du moment d'inertie

des masses

Pour l'accélération

3- Puissance:

Pour mouvement de translation

Pour mouvement de rotation

4- Moment d'inertie des masses :

Pour mouvement de translation

Pour mouvement de rotation

inertie ramenée a l'arbre du moteur.




PARTIE D - DOCUMENTS RESSOURCES - Palettiseur

Formules pour le calcul du moment d'inertie de différents solides en rotation

Solide Position de I’axe de rotation | Symbole { Moment d'inertie de masse J
Couronne fine Perpendiculaire & I'axe de la ' 2
Cylindre creux a parois fines | couronne i/f:::-\ =L

- ; —
Cylindre plein Dans I'axe de la longueur e 5 i )

V) 2 i

Cylindre creux a parois Dans I'axe de la longueur ) ; 1 S
épaisses PQIL_‘":J :J=_2..m.(,-f +17)

Plateau ou disque Perpendiculaire a la surface r}—’ ij_l.m.rg
j 7
Plateau ou disque Axe dans le plan cercle = 1
- J=—emer?
] 4 :
= i
Spheére pleine Par le centre de la spheére @ | 2
“_ ¥ J=—emer*

Sphere creuse a parois
fines

Par le centre de la sphere

Barre fine et longue

Perpendiculaire a |'axe &
mi-longueur ‘ | =Rl
5- Cinématique :
Mouvement horizontal Rotation
V = const. a =const. W = const. a = const.
2
s=v.t S:V_'t:a't ] =w.t
2
S j ;
V:T v=+2.a.s =a.t W:JT v=,2a.j =a.t
2
a=0 a:l:v_ a=0 a:v_vzﬁ_
t 2.s t 2.]
t = E t = ﬁ = X t = J— t = 2_J = ﬂ
\Y a a W a a

Rapporté a l'arbre du moteur, on obtient :

n =

19,1.103 .Y |
D

115. 3
D

2000. 2
D

[min?]
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D = Diameétre en mm de la roue menée

i = Rapport de réduction de I'application



PARTIE D - DOCUMENTS RESSOURCES - Palettiseur

6- Formules spécifiques :

Mouvement horizontal +
rotation
Mouvement vertical en
montée

Mouvement vertical en
descente

Temps de démarrage [s]

B2 8

%)

B2

2

e 2 g

tA = tA = >
9,55.(MH - ML) 9,55.(MH +Mx . h<)
JM+Jx.h).(n2-n1 JM +Jx.h).(n2-n1
Temps de commutation [s] | U = ( ).{ 2) tu = ( ).{ 2)
9,55.(Mu+ML.h“) 9,55.(Mu - Mx.h<)
_ (IM+JIx.h).n _ (IM+JIx.h).n
Temps de freinage [s] tB = > tB = >
9,55.(MB+ML.h“) 9,55.(MB- Mx.h?)
Distance de démarrage | g, = 1 ¢\ 1000 sa =< a5 v 1000
[mm] 2 2 nm
Distance de freinage [nm] | SB = V.1000.§2+1.t89 SB = v.1000.§2+£.t89

e 2 g

Précision de freinage

XB»+0,12.SB

XB»+0,12.SB

Accélération [m/s?] aA = v aA = l.ﬁ
tA tA n™m
isati % nM14 % nM1g nsi
Temporisation de2 au = __g‘i_ 0 au = &._ 0 nst
commutation [m/s?] tu & nv2g tu & nM2g ns2
: Y Y
Décélération [m/s?] aB = — aB = —
tB tB
1-% 1 Mx
_ MH “"MH
Cadence de démarrage Zadm = Z0 Zadm = Z0. MH
[c/h] IM+Jz+Z2 IJM+Jz+JIx.h
Im
Im

49




PARTIE D - DOCUMENTS RESSOURCES - Palettiseur

COINTREAU 12.08.1997

PACKAGING

COIN 070 EXP 40 BP 2X6 C12 P97

06801100

QUALITE : G%QM Annuls et remplace *
ol FICHE PRODUCTION
DESTINATAIRES : - EMBOUTEILLAGE = la fiche du
- CQUALITE LIGNE: K | Trame:Ko02| Page:ii
- MAGASIN
] DEPALETTISATION | | [___ENCAISSAGE - FERMETURE CAISSE |

= Récupération et stockage das fiches palaite verrerie dans Nordre
de passage sur chaine. { Fiche QUA 004 ) .

| POSE LACET |
- Contréle présance at wverticalilé .
[ MEDAILLON ]
- Confrdle présence el orentation
| AVINAGE - REMPLISSAGE |

- Lancement  fin irage { MO EME 002Z).

- Prél&vemeant pour contréde du degré (P, FAB 005).

- Prélgvement Lot : 2 fiacons dans [a 14 heure (FICHE QUA 002)

- Contrdle de la contenance [ Pesda Sartoriug )2 52 fis {13x4fls )
& prédenver raguligremant au cours de la jourmée.

- Mettoyage aprés casse. [ MO EMB 023).

VISSAGE - SERTISSAGE

[

- Extrémité haute du lacet sous jupe du bouchon .
- Conlrile Aanchéstéd at couples : Suivant fiche aute - conlrdle.

| ETIQUETAGE FACE |

- Bias du facat sous Fidiuelie

= Conlirdle © diquatie & Fintéreur des résersas sans dabordemant.

- Pose bas étiguette & 18.5 mm, +/- 0.5 mm de k base du lacon
- Dimansicns étiquettes : of tableau « Etiqueltes GﬂIHTREMJ_ .

[ ETIQUETAGE DOS |

- Contrdda : éiquatie & MNintéreur des réserves sans debordemsant
- Posa bas étiguetie & 16.5 mm, +/- 0.5 mm de la base du flacon.
- Dimensions éltiqualtes © of tableau « Ebiquedtes COINTREAL =,

| MARQUAGE N°LOT |

- Coniré sous code EAN dliguelte dos, N* suivent détail ci - dessous
= Lisitale el visible.

L XXX X K XeXX
Lattre/Espacelquantiemelannée: Chalne/Heures Minutes
| jour

[ BOITE DE PRESENTATION |

= Contrdle visusl d'encollags el larmelure.

| MARQUAGE CAISSE

J

- Suivan! Géail ci - dessous, gpplicable a la caisse de 6
etlacaissede 2 x 6

06E01100
L 20000000 XXX

XK

GAUCHE .CODE PRODLNT Fiba
DROITE ; MEANT

GALCHE. NUMERD DE LOT [ DETAIL CI-DESS0OUS |

LIGRE 1 -

LIGNE 2 :

I— 3 CHIFFRES - VALIDITE
1 LETTRE - CHAINE

(S S.0.5.4.0.5. G 9.5
KANBAN FROBUCTICN
2 CHIFFRES - N° ORDRE PRODUCTION
4 CHIFFRES - QUANTIEME JOUR DE L'ANNEE
ET DERMIER CHIFFRE DE L'ANMEE.

DRONTE : NEANT

LIGHE3: GAUCHE : MUBMEROTATION DES CAISSES (C de 6
saulemant]
DFOITE : MEANT
LIGNE4: GAUCHE : MEANT
| CONTROLE FINAL |

- Contrdle présentation packaging Procédure P QUA 0OT -
ENR / COINTREALI G -K - M

| PALETTISATION |

CAIUHCHE B FARTER
HEHEO ElkiL

—

T | - Schéma 017

v !" | - | - Type palette 1200 x 1000
- Couches/ Palette 5
- Caisses / Palette 50
- Flacons / Palette 600
- Colle palettisation OUI
- Film étirable oul
- Gerbage 3
- Masse brute 1014 kg
- Volume 1518 m3
- Masse palette 14 kg
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