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Codification des systèmes de verrouillages à clé des cellules HT. 
Asservissements : 

Verrouillages de coordination entre matériel satisfaisant aux normes NF C 13-100 et NF C 13-200. 
 

Serrure avec clé toujours libre.

Serrure avec clé prisonnière en position fermée
et libre en position ouverte.

Serrure avec clé prisonnière en position ouverte
et libre en position fermée.

Serrure avec clé toujours prisonnière.

Clé prisonnière dans la serrure.

Clé absente.

Clé libre

Clé absente

Clé libre

Clé prisonnière
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Conventions NF C 13-100 pour la 3ème lettre des SLT 
Les conditions de protection contre les surtensions dépendent des SLT et notamment la situation des 
masses de l’alimentation (l’interconnexion ou non des diverses prises de terre du poste de transforma-
tion). 
La norme NF C 13-100 caractérise cette situation par une troisième lettre pour les SLT suivant la 
convention rappelée ci-après qui complète la convention internationale (CEI 364). 
Le poste HT/BT peut comporter les prises de terre suivantes : 
 
RF : prise de terre du parafoudre HT. 
 
Rp : prise de terre des masses d’utilisation du poste (en général prise de terre du transformateur). 
 
RB : prise de terre du point neutre BT. 
 
RA : prise de terre des masses d’utilisation BT. 
 
Selon l’interconnexion de ces prises, la norme NF C 13-100 définit une troisième lettre pour les SLT : 
 
S : si toutes ces prises de terre sont séparées (donc le N et le PE aussi et ceci est cohérant à la 
codification des SLT en BT. 
 
N : si la prise de terre du poste (Rp) est reliée à celle du neutre N (RB) de la partie BT, la résistance 
résultante ou commune étant notée RpB. 
 
R : si toutes ces prises de terre sont reliées (interconnectées), la résistance résultante ou commune 
étant notée RpAB. 
 
Ces dispositions associées à un schéma de SLT influent sur la répercussion des incidents HT sur le 
réseau BT. 

Claquage du transformateur HT/BT 
Claquage primaire-masse : 

En cas de défaut d’isolement entre primaire d’un transformateur et sa cuve (claquage HT-masse in-
terne), un courant de défaut HT (Ih) va circuler entre la phase en défaut et la prise de terre des masses 
d’utilisation du poste (Rp). 
 
Ce courant est en France limité par une impédance connectée entre neutre et terre au niveau du poste 
source à : 
 

 1 000 A en cas de réseau souterrain. 
 300 A en cas de réseau aérien. 

Claquage primaire-secondaire : 

Le problème est identique à celui du claquage primaire-masse dans tous les cas de figure. En effet dans 
cette situation le courant passe directement dans la prise de terre du neutre BT sans passer par 
l’interconnexion entre les prises de terre du poste et du neutre. Les conclusions sont donc identiques. 
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Bloc de protection de transformateur DGPT2 
 
 

Pour une protection optimale, les réglages et actions à mener suivant sont préconisés : 
 
 

Contact Réglage préconisé Détection Action à 
commander 

Dégagement gazeux ou 
baisse de niveau. 
Contact A 

Gros flotteur en posi-
tion haute  Défaut grave  Mise hors tension 

Pressostat. 
Contact B 0,20 bar  Défaut grave  Mise hors tension 

Thermostat 1er seuil. 
Contact C 90°C  Surintensités  Alarme 

Thermostat 2èm seuil. 
Contact D 100°C  surintensités  Mise hors charge 

 

Borniers d'un DGPT2 et d'un DMCR : 
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Commande à distance sur masterpact : 
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Entreprise redonnaise d’électricité 
Négoce et location de matériel électrique 
 

10, Impasse du Bois 
56350 SAINT-VINCENT sur OUST 
 

Tél : 02-99-91-38-38          Fax : 02-99-91-38-39 
 

LA DESTRUCTION DU PLOMBAGE DE 
CE TRANSFORMATEUR ENTRAINE LA 

NULLITE DE LA GARANTIE 

 COMPTE-RENDU D’ESSAIS 
 

TRANSFORMATEUR : E.R.E. 
 

Repères : T1  -  N° 6671 
 

kVA U Primaire ± % U Second. Couplage Année Diélect. Kg Poids Total 

400 20 000 V 2,50 410 V Dyn 11 

300 20 000 V 2,50 237 V Dyn 11 
2002 Huile 

300 1 340 kg 

RAPPORT DE TRANSFORMATION : 

 U Primaire 
V 

U secondaire 
V Couplage Indice Puissance 

kVA 
0,01154 20 500 410 Dyn 11 400 

0,01183 20 000 410 Dyn 11 400 

0,01214 19 500 410 Dyn 11 400 

0,00667 20 500 237 Dyn 11 300 

0,00684 20 000 237 Dyn 11 300 

0,00701 19 500 237 Dyn 11 300 

PERTES A VIDE : 
Couplage 

Essais U (V) Ia (A) Ib (A) Ic (A) Iv/In % W 

Dyn 11 410 10,066 9,773 10,695 1,807 1 018 

Dyn 11 237 14,954 14,775 15,95 2,083 948 

PERTES DUES A LA CHARGE A 75°C : 
Couplage 

Essais Ucc % In (A) W 

Dyn 11 (20 / 0,41 kV)  4,13 % 10,066 4 861 

Dyn 11 (20 / 0,237 kV)  2,98 % 8,66 3 794 

ESSAIS DIELECTRIQUES : 
M) à la masse par tension appliquée : 
MT : 35 kV entre MT et BT reliée à la masse                 Durée : 1 min     Tenue : 50 kV    satisfaisant 
BT : 2 500 – 6 000 V entre BT et MT reliée à la masse   Durée : 1 min     Tenue : 10 kV    satisfaisant
 
S) Entre spires par tension induite à :       V 
Enroulement : BT    -       alimenté à : 820 V                   Fréquence :       100 Hz 
                                                                                        Durée : 30 sec   Tenue : satisfaisant 

 

Les clauses de garantie sont précisées sur nos factures. 
Cet appareil répond aux normes en vigueur concernant la teneur en PCB. 
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Q1 Q2 Q3 Q4 Q5 Q6 Q7 Q8

Transformateur
T2

20 kV
800 kVA
410 V

Câble Unipolaire Cuivre
Ph : 3 x 300 mm²
N   : 1 x 300 mm²
T    : 1 x 150 mm²
Longueur : 7 m

Réseau amont Pcc = 500 MVA

Liaison T2
Masterpact

DJ5
Masterpact

1250 A

Jeu De Barres

JDB Cuivre
Ph : 3 x (1 x 10 x 80) mm²
N   : 1 x (1 x 10 x 80) mm²
Longueur : 1,5 m

Interpact 2
1600 ADJ1

DJ16

Câble unipolaire Cuivre
Ph : 3 x 240 mm²
N   : 1 x 240 mm²
T   : 1 x   95 mm²
Longueur : 4 m

Désignation

Cos ϕ
I installée

Sécheur
1

Pompe à
vide 1

Pompe à
vide 2

Sécheur
3

Sécheur
2

Armoire
glucose

Compres
1

Compres
2

ATELIER
FABRICATION

0,94 0,86 0,86 0,92 0,92 0,88 0,91 0,91

40 A 25 A 25 A 35 A 35 A 41 A 35 A 35 A

Puissance 26 kW 15 kW 15 kW 22 kW 22 kW 25 kW 22 kW 22 kW

Canalisation
préfabriquée

Câble C10Longueur : 20 m

Ik3A = 15 kA

Ik3B

C

 
 

 

Date : 19/12/01  COINTREAU SA 
Dessiné : J.O.   
N° de Cde :   C EC

GENIE ELECTRIQUE
 Folio : 07 / 17 
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Analyse du réseau : bilan mensuel 2001/2002 
Relevés réalisés avec la pince wattmétrique Analyst 2060 de LEM et le logiciel d’acquisition de données 
WinLog. 
 

 

0

1 0 0

2 0 0

3 0 0

4 0 0

5 0 0
D u ré e  d 'e n re g is tre m e n t =  2 0 J     In te rv a lle  e n tre  é c h a n tillo n s  =  0 0 :3 0

T e m p s  é c o u lé  (J o u rs )

C O IN T R E A U  1 .L D L  :  k W  (3 F )

0

1 0 0

2 0 0

3 0 0

4 0 0

5 0 0

0

6 0

7 0

8 0

9 0

1 0 0
6 5 0  A m p s  A C R M S    6  A m p s  D C       5 0 ,0  F 0  H z (A )     6 8 ,1 %  D F

C O IN T R E A U  1 .L D L  :  H a rm o n iq u e  A

5 0

4 0

3 0

2 0

1 0

R a n g  d 'h a rm o n iq u e

T e m p s  é c o u lé  (J o u rs )

D u ré e  d 'e n re g is tre m e n t =  2 0 J     In te rv a lle  e n tre  é c h a n tillo n s  =  0 0 :3 0
C O IN T R E A U  1 .L D L  :  k V A  (3 F )

28     29     30    31    01     04     05     06     07     08     11     12    13     14    15    18      19    20     21     22

28     29     30    31    01     04     05     06     07     08     11     12    13     14    15    18      19    20     21     22

AC   1    3    4     5     6     7     8    9    10   11   12   13   14   15   16   17  18   19   20   21   22  23   24   25  26

JAN/FEV

JAN/FEV
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Analyse du réseau : 
Relevés réalisés à partir de l’inventaire des consommations sur les mois d’hiver 2001/2002. 
 
 

Energie active consommée en Hiver 2001/2002 en kWh

300 000,00

250 000,00

200 000,00

150 000,00

100 000,00

50 000,00

0,00
novembre
416 heures

décembre
416 heures

janvier
432 heures

février
384 heures

mars
416 heures

Energie active consommée
en hiver 2001/2002 en kWh 202 910 207 072 263 211 237 901 258 777

 

 
 
 
 
 
 
 

Energie réactive consommée en Hiver 2001/2002 en kvarh

200 000,00

150 000,00

100 000,00

50 000,00

0,00
novembre
416 heures

décembre
416 heures

janvier
432 heures

février
384 heures

mars
416 heures

Energie réactive consommée
en hiver 2001/2002 en kvarh 132 500 128 364 173 719 161 772 152 678
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Canalis KS de 100 à 800 A 
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PARTIE B - DOCUMENTS RESSOURCES – Ventilation de l’armoire 

Ventilateurs, résistances chauffantes, régulation thermique 
Notions d’étude et d’installation et méthode de détermination de l'appareil thermique 
Le bilan thermique, qui consiste à comparer la puissance dégagée par les appareils à la puissance 
échangée spontanément par les parois de l'enveloppe, nous permet de calculer la température interne 
obtenue dans l'enveloppe sans auxiliaire thermique. Il est alors possible de déterminer si un appareil est 
nécessaire compte tenu des températures externe et interne souhaitées. La méthode présentée ci-après 
permet de réaliser ce choix. 

 

Détermination du système thermique 
Conditions Système thermique 

nécessaire 
Fonctionnement 
du tableau 

Ts maxi < Ti maxi    aération, ventilateur 
Ts mini > Ti mini résistance chauffante permanent 
............................................................Discontinu 
 
Ts mini < Ti mini système thermique inutile. 
Ts maxi < Ti max utiliser éventuellement un ventila-
teur de brassage pour homogénéiser la température 
dans l'enveloppe. 



 33

PARTIE B - DOCUMENTS RESSOURCES – Ventilation de l’armoire 

Choix d'un appareil thermique 
Cas n° 1 : pas de nécessité d'utiliser un appareil thermique mais il existe un risque de points 
chauds 
Installer un ou plusieurs ventilateurs de brassage. Cette solution est très économique, ne nécessitant 
pas d'entretien et facile à mettre en oeuvre. L'indice de protection de l'installation est conservé. 
Cas n° 2 : la température finale souhaitée dans l'enveloppe est supérieure d'au moins 5 °C à la 
température ambiante maximale 
Surdimensionner l'enveloppe : la solution est relativement économique mais l'encombrement est plus 
important. 
Installer des grilles d'aération : la solution est très économique mais la quantité de chaleur évacuée reste 
faible et l'indice de protection se dégrade (poussières). 
Installer des ventilateurs d'introduction d'air frais et grilles de sortie : la solution est économique et facile 
à mettre en oeuvre. La quantité de chaleur évacuée est importante et la régulation thermique est possi-
ble. 
Cas n° 3 : la température extérieure est inférieure à la température admissible par l'appareillage 
Installer une ou plusieurs résistances chauffantes. La solution est économique, fiable et la température 
dans l'enveloppe peut être régulée. 
Cas n°4 : risque de condensation 
Chauffer à l'aide d'une résistance chauffante pour maintenir la température au-delà de la température du 
point de rosée. 
La solution est économique et fiable et l'humidité dans le tableau peut être régulée. 

Aide au calcul : puissance dissipée par les appareillages (Pd) 

Alimentations redressées filtrées    
I(A)  Pd(W)/24 V Pd(W)/48 V   
2,5  18 26   
5  35 45   
10  50 85   
15  110 100   
20  110 160   
25   210   

 Transformateurs de sécurité triphasé 
P maxi, cosρ = 0,8  

Transformateurs pour ma-
chines (CNOMO) 

P (VA)  PD (W)  P (VA) PD (W) 
400  70  40 19 

1 000  110  100 38 
1 600  140  160 50 
2 000  300  250 70 
4 000  445  630 105 

    1 000 125 
    2 000 175 
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Ventilateurs, résistances chauffantes, régulation thermique 
Références, dimensions 

 

Altivar 28 pour moteurs asynchrones de 0,37 à 15 kW 
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Disjoncteurs moteurs magnétothermiques modèles GV2, GV3, GV7 

 
Contacteurs série D - Caractéristiques 
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PARTIE C1 - DOCUMENTS RESSOURCES – Bus AS-i 
Altivar 58 : Cartes de communication 

Présentation 
L'adaptation de l'Altivar 58 à la communication est possible grâce à l'adjonction d'une carte de commu-
nication : Profibus DP, Can open, Device Net, Ethernet, Fipio, Uni-Telway, Modbus ASCII, Modbus 
RTU/Jbus, Interbus-S, Modbus Plus, AS-i. 

Cartes Fipio, Uni-Telway/Modbus, Interbus-S, Modbus Plus, Device Net,Profibus DP, Can open, 
Ethernet 
L'emploi de ces cartes permet d'exploiter toutes les fonctions de l'Altivar 58 : 

Configuration (accessible en lecture et écriture) : fréquence du réseau, tension du moteur, forme 
des rampes, affectation des entrées/sorties... 
Réglages (accessible en lecture et écriture) : amplitude et temps d'injection courant continu, pro-
tection thermique, gamme de vitesse, temps de rampe, limitation de courant... 
Commande (accessible en lecture et écriture) : marche/arrêt, freinage, consigne de fréquence, 
remise à zéro des défauts... 
Signalisation (accessible en lecture seule) : registre d'état du variateur, vitesse moteur, courant 
moteur, registre d'état des entrées/sorties logiques, registre de défaut... 
Autorisation de la commande en local (par le bornier). 

Carte AS-i 
L'emploi de cette carte permet d'exploiter les fonctions suivantes de l'Altivar 58 : 

Commande : marche/arrêt, freinage, consigne de fréquence (valeurs présélectionnées), remise à 
zéro des défauts, plus vite/moins vite. 
Signalisation : état du variateur (prêt, en marche, en défaut, référence fréquence atteinte, seuil 
thermique atteint, forçage local). 
Autorisation de la commande par le bornier (forçage local). 

Cartes de communication 
Fipio : la carte est équipée d'un connecteur SUB-D mâle 9 points, ATV 58 VW3A58301 pouvant rece-
voir un connecteur mobile TSX FP ACC2 ou TSX FP ACC 12 tous calibres (pour ATV-58H et ATV-58P 
uniquement) avec câble de chaînage TSX FP CC ii ou de dérivation TSX FP CA ii. 
Modbus Plus : la carte est équipée d'un connecteur SUB-D femelle ATV 58 VW3 A58302 9 points, 
pouvant recevoir un câble de dérivation Modbus Plus équipé, tous calibres référence 990NAD21910 ou 
990NAD21930, à brancher sur boîtier de dérivation Modbus Plus référence 990NAD23000 pour raccor-
dement au câble principal Modbus Plus référence 490NAA271 ii câbles et prises Modbus Plus. 
Uni-Telway-Modbus : la carte est équipée d'un connecteur SUB-D ATV 58 VW3 A58303 femelle 9 
points et fournie avec un câble de 3 m équipé d'un connecteur tous calibres mâle 9 points et d'un 
connecteur mâle 15 points pour raccordement sur boîtier TSX SCA 62 i ou SCA 64 i. 
Interbus-S : la carte est équipée de deux connecteurs SUB-D 9 points ATV 58 VW3 A58304 mâle et 
femelle pour raccordement avec câbles équipés tous calibres (voir catalogue des Fabricants) avec ali-
mentation VCC séparée (non fournie) VW3 A58304E. 
AS-i : la carte est équipée d’un connecteur à vis débrochable pour câbles ATV 58 VW3 A58305 et ac-
cessoires de raccordement (par exemple : utiliser une dérivation tous calibres pour câble AS-i : XZ 
CG0122). 
Profibus DP : la carte est équipée d'un connecteur sub-D 9 points ATV 58 VW3 A58307 (câble non 
fourni) ; fichier de description GSD livré avec le coupleur, tous calibres vitesse réglable de 9 600 bits/s à 
1,5 Mbits/s 
Can open : la carte est équipée d'un connecteur à vis 5 points débrochables, VW3 A58308 vitesse ré-
glable de 125 K bits/s à 1 M bits/s 
Device net : VW3 A58309. 
Ethernet : la carte est équipée d'un connecteur RJ45, protocole Modbus/TCP/IP, VW3 A58310 détec-
tion automatique de la vitesse de 10 à 100 Mbits/s Serveur web embarqué pour diagnostic et réglage à 
distance, à partir d'un navigateur Internet. 
Nota : les cartes de communication sont équipées de borniers ou de connecteurs compatibles avec les bus de 
communication correspondants, utiliser pour leur raccordement les accessoires des automates associés. 
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Logiciel PL7 Micro/Junior/Pro et Bus ASi 

Mise en oeuvre logicielle 
La configuration du bus AS-i s'effectue au travers du logiciel PL7 Micro/Junior/Pro. 
Les services proposés reposent sur le principe de la simplicité : 

- gestion des tables de profils, des paramètres et des données par le maître (gestion transpa-
rente à l'utilisateur). 

- adressage topologique des entrées/sorties : tout esclave AS-i déclaré sur le bus se voit affecté 
d'une adresse topologique sur le bus, de façon transparente à l'utilisateur. 

- chaque capteur/actionneur du bus AS-i est vu par l'automate TSX Micro/Premium comme toute 
entrée/sortie « In-rack ». 

Configuration du bus AS-i 
La configuration de l'ensemble des équipements présents sur le bus AS-i s'effectue d'une manière impli-
cite guidée par l'enchaînement des écrans suivants : 

Déclaration du coupleur maître bus AS-i 
Le coupleur TSX SAZ 10 s'insère et se déclare toujours en position N° 4 des automates TSX 37-10 
ou TSX 37-21/22. Le coupleur TSX SAY 100 s'insère dans une position quelconque des automates 
TSX/T PMX/T PCX 57 (hormis la position des processeurs et alimentation). 

Configuration des équipements esclaves AS-i 
A partir de l'écran de déclaration, il est possible de configurer l'ensemble des équipements esclaves 
(N°1 à N° 31) soit la totalité des 248 entrées/sorties. Cette configuration consiste, pour chaque équi-
pement, à définir selon le cas : 

- équipement AS-i du groupe Schneider. L'utilisateur choisit la référence de l'équipement AS-
i catalogué, parmi les différentes familles de produits. Cette sélection détermine automati-
quement le profil et les paramètres AS-i associés à l'équipement, 

- équipement AS-i tiers. L'utilisateur peut gérer avec le logiciel PL7 Micro/Junior/Pro une liste 
"privée" de apteurs/actionneurs de marques différentes. Cette liste, spécifiant le profil et les 
paramètres AS-i, se constitue au fur et à mesure des besoins de l'utilisateur. 

L'écran de configuration permet de plus : 
- d'associer un symbole de 32 caractères maximum à chaque entrée/sortie, 
- de définir en cas d'arrêt de l'automate TSX Micro/Premium la position de repli des action-

neurs de l'ensemble des équipements (mise à l'état 0 ou maintien dans l'état). 

Programmation 
Après configuration, les entrées/sorties connectées sur le bus AS-i sont traitées par le programme appli-
cation comme toute entrée/sortie "In-rack" de l'automate, soit à partir de leur adresse (ex : %I\4.0\16.2, 
entrée 2 de l'esclave 16 du bus AS-i), soit par leur symbole associé (ex : Départ_convoyeur). 
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CARTE DE COMMUNICATION ATV 58 – Bus ASi 

Configuration des fonctions de communication 

Première mise sous tension 

Lors de la première mise sous tension la carte AS-i est reconnue automatiquement par l’Altivar 58. 
Elle donne accès au menu de configuration 8 COMMUNICATION du terminal d’exploitation (ou du ter-
minal de programmation ou du logiciel PC). 

Configuration 

La carte AS-i ne nécessite aucune configuration, le menu 8 COMMUNICATION donnant accès à 2 pa-
ramètres AdrC et PRo. Le paramètre PRo permet de vérifier que la carte est reconnue en affichant le 
protocole AS-i. 
Le paramètre adresse AdrC n’est pas significatif et vaut zéro. 

Fonctions accessibles par le bus AS-i 

- Configuration et commande : 

o Stop suivant 4 types : 
 normal (sur rampe), 
 rapide, 
 injection de courant continu, 
 roue libre. 

o Marche : 
 2 sens avec 4 vitesses présélectionnées, 
 1 sens avec 7 vitesses présélectionnées, 
 plus vite/moins vite, 
 2 sens avec consigne analogique câblée sur bornier. 

- Surveillance : 

o Variateur prêt, 
o Moteur en marche, 
o Valeur des entrées logiques L13 et L14, 
o Valeur du relais de sortie R2. 

En affectant les entrées logiques (exemple forçage local, signal capteur...) et le relais de sortie (exemple 
seuil thermique atteint, grande vitesse atteinte...) on peut surveiller les paramètres correspondants. 
Les fonctions accessibles par le bus AS-i sont indépendantes de la configuration du variateur. Il n’est 
pas nécessaire de configurer ces fonctions ni les entrées sorties sur le variateur pour obtenir le fonction-
nement décrit. 
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Configuration, commande, et surveillance du variateur 

Le maître commande le variateur par 4 bits de sortie D0 (S), D1 (S), D2 (S) et D3 (S), il le configure par 
4 bits de paramètres P0, P1, P2 et P3 et le surveille par 4 bits d’entrée D0 (E), D1 (E),D2 (E) et D3 (E). 

Paramètres AS-i 

Bit Valeur Fonction Signification 

P0 0 
1 Chien de garde Dévalidation du chien de garde 

Validation du chien de garde 

P2 P1 

00 
01 
10 
11 

Sélection de mode 

non utilisé 
mode plus vite / moins vite 
mode 7 vitesses présélectionnées 1 sens de marche 
mode 4 vitesses présélectionnées 2 sens de marche 

P3 0 
1 Affectation du bit d’état D3 (E) D3 (E) affecté à L14 

D3 (E) affecté à R2 

La validation du chien de garde entraîne le contrôle de la réception des bits de sortie en provenance du 
maître au moins une fois dans une période de 50 ms. Le déclenchement du chien de garde provoque un 
défaut CnF. 
Le chien de garde est validé par défaut. Cependant, il n’est activé qu’après la première réception des 
bits de sortie. 
Lorsque le chien de garde n’est pas validé, on cas de perte de communication, la dernière commande 
est maintenue. 
La signification des bits de sortie dépend du mode sélectionné par les paramètres P1 et P2. Le passage 
d’un mode à un autre doit se faire moteur à I’arrêt sinon le variateur déclenche en défaut CnF. 
Le paramètre P3 est utilisé pour affecter le bit d’état D3 (E) à L14 ou R2. 

Signification des bits de sortie dans le mode « 4 vitesses présélectionnées » (P1 = 1, 
P2 = 1) 

Bits de commande 
D3(S) D2(S) D1(S) D0(S) Commandes 

0 
0 
1 
1 

0 
1 
0 
1 

0 
0 
0 
0 

0 
0 
0 
0 

Arrêt 
Normal 
Rapide 
Injection de courant continu 
roue libre 

0 
0 
1 
1 

0 
1 
0 
1 

0 
0 
0 
0 

1 
1 
1 
1 

Marche avant 
1ère vitesse: LSP + AI (1) 
2ème vitesse: SP2 
3ème vitesse : SP3 
4ème vitesse : HSP 

0 
0 
1 
1 

0 
1 
0 
1 

1 
1 
1 
1 

0 
0 
0 
0 

Marche arrière 
1ère vitesse: LSP + AI (1) 
2ème vitesse: SP2 
3ème vitesse : SP3 
4ème vitesse : HSP 

0 
0 
1 
1 

0 
1 
0 
1 

1 
1 
1 
1 

1 
1 
1 
1 

Réarmement du variateur 

non utilisé 
non utilisé 
non utilisé 
remise à zéro des défauts (réarmement) 

Les valeurs des vitesses présélectionnées sont configurées par le terminal d’exploitation, le terminal de 
programmation ou le logiciel PC. Pour modifier SP2 et SP3, il faut d’abord affecter L12 et L13 à la sélec-
tion 4 vitesses. Une fois le réglage des vitesses effectué, les entrées logiques L1 peuvent être affectées 
à d’autres fonctions. 
(1) Les consignes éventuelles sur les entrées analogiques restent actives et sont sommées à LSP. La 
consigne vitesse est : LSP + (HSP - LSP) (AI1 + Al2). Cela permet une commande avec consigne ana-
logique au bornier et ordres logiques par le bus AS-i. 
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Signification des bits de sortie dans le mode « 7 vitesses présélectionnées » (P1 = 0, 
P2 = 1) 

Bits de commande 
D3(S) D2(S) D1(S) D0(S) Commandes 

0 
0 
1 
1 

0 
1 
0 
1 

0 
0 
0 
0 

0 
0 
0 
0 

Arrêt 
Normal 
Rapide 
Injection de courant continu 
Roue libre 

0 
0 
1 
1 

0 
1 
0 
1 

1 
1 
1 
1 

0 
0 
0 
0 

 
non utilisé  
non utilisé 
non utilisé 
non utilisé 

0 
0 
0 
0 
1 
1 
1 

0 
0 
1 
1 
0 
0 
1 

1 
0 
1 
0 
1 
0 
1 

1 
1 
1 
1 
1 
1 
1 

Marche avant 

1ère vitesse: LSP + AI (1) 
2ème vitesse: SP2 
3ème vitesse : SP3 
4ème vitesse : SP4 
5ème vitesse : SP5 
6ème vitesse : SP6 
7ème vitesse : HSP 

1 1 1 1 Réarmement  remise à zéro des défauts (réarmement) 

Les valeurs des vitesses présélectionnées sont configurées par le terminal d’exploitation, le terminal de 
programmation ou le logiciel PC. Pour modifier SP2, SP3, SP4, SP5, et SP6 il faut d’abord affecter L12, 
L13 et L14 à la sélection 8 vitesses. Une fois le réglage des vitesses effectué, les entrées logiques L1 
peuvent être affectées à d’autres fonctions. 

La commande « conservation de la vitesse » permet de garder la consigne inchangée sauf dans les cas 
suivants où la fréquence passe à LSP : 

• A la première commande en mode plus vite i moins vite (après mise sous tension ou après 
changement de mode), 
• Passage de Arrêt à Marche, 
• Passage de Marche Avant à Marche Arrière, 
• Passage de Marche Arrière à Marche Avant. 

La commande « Réarmement » permet de réarmer le variateur suite à un défaut de communication CnF 
ou à tout autre défaut réarmable. 
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Signification des bits de sortie dans le mode « plus vite / moins vite» (P1 = 1, P2 = 0) 

Bits de commande 
D3(S) D2(S) D1(S) D0(S) Commandes 

0 
0 
1 
1 

0 
1 
0 
1 

0 
0 
0 
0

0 
0 
0 
0 

Arrêt 
Normal 
Rapide 
Injection de courant continu 
Roue libre

0 
0 
1 
1 

0 
1 
0 
1 

0 
0 
0 
0

1 
1 
1 
1 

Marche avant 
Conservation de la vitesse 
Plus vite 
Moins vite 
Vitesse basse 1ème vitesse : LSP + AI (1)

0 
0 
1 
1 

0 
1 
0 
1 

1 
1 
1 
1

0 
0 
0 
0 

Marche arrière 
Conservation de la vitesse  
Plus vite 
Moins vite 
Vitesse basse 1ème vitesse : LSP + AI (1)

1 1 1 1 Réarmement  remise à zéro des défauts (réarmement) 

La commande « conservation de la vitesse » permet de garder la consigne inchangée sauf dans les cas suivants 
où la fréquence passe à LSP : 

o A la première commande en mode plus vite I moins vite (après mise sous tension ou après changement de 
mode). 

o Passage de Arrêt à Marche. 
o Passage de Marche Avant à Marche Arrière. 
o Passage de Marche Arrière à Marche Avant. 
o La commande « Réarmement » permet de réarmer le variateur suite à un défaut de communication CnF 

ou à tout autre défaut réarmable. 

Signification des bits d’entrée : 

Bits d’entrée Valeur Signification 

D0 (E) 0 
1 

Variateur en défaut ou non prêt 
Variateur prêt pour contrôle à distance 

D1 (E) 0 
1 

Moteur à l’arrêt 
Moteur en marche 

D2 (E) 0 
1 

L13 = 0 
L13 = 1 

D3 (E) avec P3 = 0 0 
1 

L14 = 0 
L14 = 1 

D3 (E) avec P3 = 1 0 
1 

R2 = 0 
R2 = 1 

 


