DOSSIER RESSOURCES

Sous-épreuve E21 :   Analyse et diagnostic
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Ce dossier comprend 4 pages numérotées ……………….….DR 1/4 à DR 4/4
Ne rien inscrire dans ce dossier, celui-ci ne sera pas lu, par les correcteurs, au moment de la correction.

Le support de cette épreuve de diagnostic est un tracteur John Deere 6230.

Ce tracteur est équipé :

· D’un pont avant suspendu,

· D’une boite de vitesses PowrQuad Plus (boite powershift),

Il n’est pas doté :

· Du système d’automatisation des commandes en début et en bout de champ (HMS), 

· Du guidage automatique par GPS.

Vous êtes appelé par un client agriculteur qui vous annonce ne plus pouvoir déplacer son engin.

Après avoir posé les questions d’usage, vous en concluez que le problème est avéré et qu’il nécessite votre déplacement.

En arrivant, vous mettez le contact puis observez les indicateurs qui sont au nombre de 2 :

· Le tableau de bord (pour vous aider, vous trouverez une vue du tableau de bord photographié avant la panne).

· L’écran du DTI qui donne accès à tout un tas d’informations par l’intermédiaire de menus déroulants. 

Indication : Pour la signification des acronymes, voir le tableau page suivante.
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Le contrdleur ATC (Automatic Temperature Control - régulation automatique de température) est chargé
du contrble du circuit de climatisation automatique ClimaTrak.

La BCU (Basic Control Unit - centrale électronigue) contrdle les fonctions de base du tracteur et
latte!age

Le BIF (Basic Informator est le boitier d'instruments.

Le module DSM (Distributed Tractor Informator Switch Module) gére le clavier du CommandCenter (DTI).

Le module DTI (Distributed Tractor Informator Switch Module, CommandCenter) permet & I'utilisateur
d'effectuer différents réglages et d'extraire des données.

Le controleur ECU (Engine Control Unit) est chargé du contrdle du moteur.

L'EPC (Electronic PowrQuad transmission Control Unit) est le contrOleur des boites PowrQuad Plus et
AutoQuad Plus.

Le contréleur ETC (Electronic Temperature Control Unit - régulation électronique de température) est
chargé du contréle des circuits de chauffage et de climatisation (climatisation non automatique).
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HTC Le contrbleur HTC (Electronic Heater Control Unit - régulation électronique du chauffage) est chargé du
contrdle du chauifage (climatisation non automatique).

JDL Le JDL (contréleur JDLink) est chargé des dispositifs de télécommunication du tracteur.

PLC Le PLC (Park Lock Controller - contrdleur frein de stationnement) definit le fonctionnement du frein de
stationnement.

SsuU La SSU (Steering System Unit - unité de direction) est chargée de commander le systéme AutoTrak de
direction automatique.

TCU Le TCU (Transmission Control Unit - contrdleur transmission) controle la boite AutoPowr/IVT.

TEC Le TEC (Tractor Equipment Control Unit - contréleur d'équipement du tracteur) est chargé de la
communication entre le bus CAN du vehicule et I''SOBUS.

TSC Le TSC (Tractor Suspension Control Unit - contréleur de la suspension du tracteur) est chargé du
contrble de la cabine et de |la suspension de l'essieu avant.

uUiC L'UIC (User Interface Control Unit - contrbleur interface) traite les différents ordres donnés par le
conducteur en matiére de vitesse et de sens de marche.

L'UIM (User Interface Module - module interface utilisateur) gére le clavier de la console GreenStar 2600.

Le VTI (Virtual Terminal Implement - terminal virtuel équipement) est responsable de la console
GreenStar 2600.
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Tableau de signification des acronymes des principaux calculateurs
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Principe de transmission de données norme CAN

Le support de transmission d’un bus CAN est une paire de fils torsadés.

Les deux fils sont appelés CAN High et CAN Low. 

Un « 1 » numérique correspond à CAN_H  = CAN_L = 2.5V
Un « 0 » numérique correspond à CAN_H plus grand que CAN_L avec 

CAN_H = 3.5V et CAN_L = 1.5V.
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Une terminaison est considérée active lorsqu’elle est alimentée
Une terminaison est considérée passive lorsqu’elle ne l’est pas.
Localisation des bornes des connecteurs.

Les bornes des connecteurs sont repérées par une lettre si le composant n’a qu’un connecteur

Exemple 1: Résistance de terminaison CAN A84 : Connecteur X778. Pin CAN H transmission: Repère E (Voir tableau ci-

     dessus)

Si le composant a plusieurs connecteurs, le repérage est réalisé par un chiffre, suivi d’une lettre puis enfin d’un chiffre.

Exemple 2 : Calculateur BCU : 3 connecteurs X740. Pin CAN H transmission: Repère 2 A 2












Deuxième colonne

Première ligne

Deuxième connecteur 
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Tableau de bord contact mis, moteur à l’arrêt avant apparition de la panne








�








Exemple 1
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Calculateur BCU avec ses 3 connecteurs X740














Début de la liste des codes pannes présents sur le DTI à la mise du contact.





Tableau de bord contact mis, moteur à l’arrêt après apparition de la panne





Exemple 2
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Schéma hydraulique simplifié et sa nomenclature
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  4) Pompe de gavage


  8) Circuit de lubrification


13) Pompe hydraulique avec régulateur débit pression


46) Raccord de contrôle pression de service


47) Raccord de contrôle pression signal de charge


48) Distributeur de relevage


49) Vérins de relevage


52) Distributeur auxiliaire
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