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Ce dispositif permet la commande simultanée de verrouillage ou déverrouillage des quatre portes, du hayon arrière et, dans certain cas, de la trappe de carburant sur un véhicule.

Cette opération peut s’effectuer soit de l’extérieur du véhicule en dirigeant l’extrémité de la clé à télécommande infrarouge vers le récepteur situé à l’intérieur du véhicule et en appuyant sur le bouton de commande de verrouillage, déverrouillage de la clé ou par action de la clé dans la serrure, soit de l’intérieur en agissant sur la commande de verrouillage, déverrouillage centralisée ou sur le bouton de condamnation de chaque porte.
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2. DIAGRAMME PARTIEL DES INTERACTEURS
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FP1 : Actionner le levier de condamnation suite à une information fournie par la centrale de commande électronique.

FC1 : Résister aux agressions du milieu extérieur.

FC2 : Pouvoir être fixé à la serrure de la portière en liaison encastrement sur la porte. 

3 EXTRAIT DU CAHIER DES CHARGES

· Tension d’alimentation en énergie électrique : 12 volts continu.

· Course de la tirette : 16 mm.

· Effort à appliquer sur la gâchette pour assurer le verrouillage/déverrouillage : 26,5 N.

· Durée de l’opération verrouillage/déverrouillage : 0.11 s.

· Etanchéité à l’eau.

· Plage de température de –30° C à +85° C.

· Encombrement réduit.

· Intégration dans la serrure de la portière gauche ou droite.

4 PRESENTATION GENERALE

4.1 PERSPECTIVE DE L’ACTIONNEUR
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4.2 F.A.S.T. PARTIEL DE FONCTIONNEMENT



5. DESCRIPTION DE LA FONCTION FT 2 « Déplacer verticalement le levier de condamnation »


6. SCHEMA CINEMATIQUE SPATIAL


Remarque : La temporisation mécanique n’a pas été représentée.


MODELE NUMERIQUE SOUS SOLIDWORKS :ACTIONNEUR DE SERRURE
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MODELE NUMERIQUE SOUS SOLIDWORKS : SOUS ENSEMBLE TEMPORISATION MECANIQUE
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NOMENCLATURE

	14
	1
	Guide mâchoires
	POM
	

	13
	1
	Cloche d’entraînement à dentures
	POM
	m = 0,75   Z = 8 dents

	12
	2
	Mâchoire
	POM
	

	11
	1
	Ressort de rappel
	55SC7
	

	10
	1
	Butée
	55 SC7
	

	9
	1
	Bornes d’alimentation 
	Cu Zn 13
	

	8
	1
	Axe pignon de sortie à came
	35CD4
	

	7
	1
	Pignon de sortie à came
	A56 et PA
	m = 1  Z = 32 dents

	6
	1
	Axe roue intermédiaire
	35CD4
	

	5
	1
	Roue double  intermédiaire
	POM
	m = 1       Z 5b =  11 dents

m = 0.75  Z 5a = 32 dents

	4
	1
	Pignon moteur
	A 56
	m = 0.75   Z = 8 dents

	3
	1
	Tirette à crémaillère
	POM
	m = 0,75  Z  = 9 dents

	2
	1
	Moteur électrique
	
	U =12 V   P = 12 W

	1
	1
	Boîtier
	PA
	

	Rep
	Nbr
	Désignation
	Matière
	Observation



VERROUILLAGE électromotorisé de portes de voitures
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ACTIONNEUR  ELECTROMAGNETIQUE





FT2 : Déplacer verticalement le levier de condamnation





FT 2231 : Phase de démarrage : Ne pas transmettre un couple insuffisant
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FT 225: Guider en translation la tirette





FT 224 : Transformer le Mvt  de rotation en Mvt de translation





FT 222 : Adapter la vitesse et le couple 





FT 221 : Transformer l’énergie électrique en énergie mécanique 
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FT2 : Déplacer verticalement le levier de condamnation
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FT 22 : Translater la tirette par rapport au boîtier 
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FT 21 : Lier la tirette au levier 





FT1 : Transmettre l’information électrique venant de la centrale





FP1 : Actionner le levier de condamnation
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FT 223 : Temporiser la transmission de l’énergie mécanique 





FT 22 : Translater la tirette par rapport au boîtier
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FT21 : Lier la tirette au levier





Liaison avec le levier
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FT 2232 : Phase à vitesse nominale : Transmettre un couple suffisant et une vitesse
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