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Echelle des longueurs:   7:25

Echelle des forces :  1mm pour 20 N
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Echelle des vitesses :  1 mm pour 1 mm/sEchelle des longueurs:   1:5
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Echelle des longueurs:   2:5
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H B A R
20 10 2 2

20 16 2 2

30 15 4 4

30 24 4 4

42040

50

50

40

525

40 5

32 4

BH A
4

5

5

4

R

A

A

A

Modification de l'articulation arrière du vérin de braquage
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101/20 101 + 20
= E1
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= E3

AxeA9/AxeA1
P5/P04

coïncidents
coïncidents

Graphe de
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