
DOSSIER "DOCUMENTS RÉPONSES"

Ce dossier comporte 4 documents numérotés de DR 1 à DR 4.

Partie 1 : étude de la fonction FT1 : faire défiler le tapis

· DR 1
Analyse des solutions constructives.

Conception d’un galet tendeur.

· DR 2
Conception d’un galet tendeur (suite).
Partie 2 : étude de la fonction FT2 : incliner la plate-forme de course
· DR 3
Détermination des efforts transmis par le vérin électrique.

· DR4
Détermination de la vitesse de sortie du vérin électrique (format A3).
Tous ces documents, même non remplis, sont à joindre à la copie en fin d'épreuve.

Question 1.A.1

FT111 : 
……………………………………………………………………………………………………

FT112 : 
……………………………………………………………………………………………………

FT12 :
……………………………………………………………………………………………………


……………………………………………………………………………………………………
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Questions 1.A.2 et 1.A.3



Question 1.C.1

…………………………………………………………………………………………………………………

…………………………………………………………………………………………………………………
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Question 1.C.2
Désignation des composants standards utilisés :
……………………………………………………..

……………………………………………………..

……………………………………………………..
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Rappel:


Dans cette étude les sous-ensembles  1 (Châssis), 2 (plate-forme de course) et 3 (bras de levage)  sont immobiles les uns par rapport aux autres.
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Question 1.C.4 





Repère 1ère surface�
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Contrainte d’assemblage�
�
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Coïncident�
�
C1�
C3�
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Coïncident�
�
C5�
C6�
Concentrique�
�
P8�
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ATTENTION :
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DÉTERMINATION DE LA VITESSE DE SORTIE DU VÉRIN ÉLECTRIQUE
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DÉTERMINATION DES EFFORTS TRANSMIS PAR LE VÉRIN ÉLECTRIQUE











DÉTAIL DU VÉRIN


Échelle du dessin : 1:5


Échelle des vitesses : 1cm ( 0,5 mm/





Remarque :


L’identification des surfaces fonctionnelles se fait de la manière suivante :


une surface repérée Ci est une surface cylindrique de révolution,


 une surface repérée Pi est une surface plane.
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Support de vérin (4)





Plate-forme (2)





Bras (3)





Châssis + sol (1)





Crémaillère (5)





Configuration : plate-forme inclinée à 7%


Échelle du dessin : 1:10


Échelle des forces : 1cm ( 200 N


Coordonnées des points :


Dans le repère (A, � EMBED Equation.3  ���, � EMBED Equation.3  ���, � EMBED Equation.3  ���)


A(0, 0, 0)


B(260, - 44, 0)


C(110, 109, 0)


D(292, 131, 0)


E(926, 140, 0)


F(1 560, - 94, 0)
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VUE GLOBALE


Configuration : plate-forme inclinée à 7%


Échelle du dessin : 1:10


Échelle des vitesses : 1cm ( 0,5 mm/s
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