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DOCUMENT DT10 
Variateur AMC 30A8DD
Description :

Les modèles AMC 30A8DD sont des variateurs à modulation de largeur d’impulsion (PWM) pour moteur à courant continu, la vitesse étant proportionnelle à la valeur moyenne de la tension d’alimentation. Ils sont protégés contre les surtensions, les courts-circuits de moteur et d’alimentation. Ils sont compatibles avec les contrôleurs possédant une sortie PWM. Ils nécessitent une alimentation non régulée car ils alimentent en interne leurs circuits logiques. 
Caractéristiques :

· Tension d’alimentation continue de 20 à 80V, courant maximum 15A

· Puissance dissipée pour un courant maximum continu 60W

· Fréquence maximale de découpage 20kHz
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Schéma structurel interne : 
	Broche
	Désignation
	Description
	Entrée/sortie

	P1-1
	+ 10V 3mA
	Utilisation externe
	S

	P1-2
	M
	Masse
	

	P1-3
	-10V 3mA
	Utilisation externe
	S

	P1-6
	DEFAUT OUT +
	Défaut de court circuit 
ou surtension
	S optocouplée

	P1-7
	DEFAUT OUT -
	
	

	P1-8
	PWM IN + 
	Modulation 
d’impulsion en durée
	E optocouplée

	P1-9
	PWM IN - 
	
	

	P1-10
	DIR IN +
	Direction
	E optocouplée

	P1-11
	DIR IN - 
	
	

	P2-1
	Moteur + 
	Connexion

Moteur Vérin
	S

	P2-2
	Moteur - 
	
	S

	P2-3
	M
	Masse
	S
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Les entrées P1-2, P1-9 et P1-11 sont reliées entre elles.









Transistor MOS




















VGS = ‘0’ Le transistor est bloqué, interrupteur ouvert entre D et S.


VGS = ‘1’ Le transistor est saturé, interrupteur fermé entre D et S.








