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Détails de la direction et de la suspension du pont arrière du Robucar
Châssis non représenté
Pont représenté en position non chargé
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[image: image8.png]Chassis non représenté
Pont représenté en position non chargé
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Plan inféricur du chassis
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Détail du motoréducteur











Réducteur cyclo :

Equivalent : SUMITOMO

Série : CYCLO 6000

Référence : CNF 6100/SY

Vitesse d’entrée Maxi : 1750 tr/mn

Puissance de sortie : 1796 W

Couple de sortie : 145 N.m

Charge radiale : 5180 N
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Rapport de réduction : 5


Train épicycloïdal :
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Réducteur cyclo





Arbre de roue





Manchon 





Entretoise





Réducteur épicycloïdal





Moteur électrique





Frein électromagnétique





Codeur incrémental
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Frein électromagnétique





SB-28 DELTRAN


Frein de sécurité à manque de courant


Tension : 24 V


Résistance : 36 


Puissance 20 W


Couple de freinage : 9 N.m
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Moteur électrique


MP100S B14


Moteur à courant continu


48 V


Pm = 900 W


� EMBED Equation.3  ���


Vitesse : 3500 tr/mn


Protection IP20-IP44
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Codeur absolu





Codeur incrémental





Vérin de commande de direction





Suspension oléopneumatique
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Couronne


ZC à déterminer





Satellite  ZS = 16





Planétaire ZE= 32








Motoréducteur





Arbre de roue
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