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Analyser le fonctionnement de l’ensemble « déplacement feuille »

Pour alléger la notation, toutes les pièces encastrées seront désignées par le nom de la pièce principale du bloc cinématique.

Ex : « bras » désigne toutes les pièces encastrées sur le bras 16.

Question 4.A : Pour les pièces suivantes , indiquer à quel sous ensemble cinématique elles appartiennent.

2, 3, 3bis, 5, 6, 12, 14, 15, 18, 20, 21, 24, 24bis, 27corps, 27 tige, 28 

bâti = { bâti machine, 4,  ………………………………….

bras = { 16, …………………………………….

corps vérin = { ……………………………………….

support ventouses = { ……………………………………….
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Poulie-courroie d’axes // x





Question 4.B : Compléter le graphe de liaison ci-dessous, en précisant pour chacune son orientation





Question 4.C : Compléter le schéma cinématique normalisé ci dessous
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GPCL - liaisons – schéma cinématique
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