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1. Analyse du fonctionnement global du systéme

1.1.  Liaison entre le vérin (300) et I’élévateur (105)

R otuFf de cenlre B
1.3.Liaison entre le vérin (300) et le bati (101)
Pivot d'axe (A;f)
1.5.Mouvement de I’élévateur (105) par rapport au bati (101)

MHouvement de tronsPation rcc?iﬂ'eane svivant (A ; })
1.6.Montage du vérin (300)

Un verin oledt toujours exercer sa poussee svivant Paxe oe

dex Ziae-

Les fioisons en ReX B permelfent de redudre P'kwersl'ah‘citc’
dun Wncml’aae duverdn.

Schéma cinématique incomplet
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2. Analyse cinématique du sous-systéme de transfert

Travail demandé
2.1.Solution technologique réalisant la transmission entre (132) et (146)

Sofuliom i’cCe\ma%%ccTue Falisant foL rrans mission et
ine transmussiom pour Pren ‘?e@&\b& CE‘W

2.2.Fréquence de rotation du pignon réducteur

H:M = Vred: Nnno‘"x%

N ot
Nred - /(500 ~< O,O3cl

Résultat numérique : | S1O  Tr/roen

2.3.Fréquence de rotation d’un rouleau du systéme de transfert

‘\/reol = Nro—uPeou.,Lx cav PC)) 2 Pl‘%no-»vb ol e e nembie

de denls

Résultat numérique : |S 1O Tr/ raom

2.4.Vitesse de translation de la palette sur le convoyeur par rapport au bati de la machine

Vi = U)ro-u?ecugx _Q_, ovec wrwfewt N.—m&w,{fu
2 €0
Vr- Nroufeaux s 2mD  510x 63T
] 2 X 60 - €0 Résultat numérique : /L 68 mm /s
2.5.Temps de transfert pour évacuer une palette
Vl— =4 _L:_'__ = t- _E_
r Ve
+_ 06 e o

- g ésultat numérique : 0,36 X

1,68
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3. Analyse cinématique de I’élévateur

Travail demandé

3.1.3.2. Différentes phases du cycle
4V (ms)

Vmax |

Phase Phase

1 Phase 3
2
>
to 1 %) 13
Phase 1 Phase 2 Phase 3

Nom #orouverment de Nom fouvement de
transfo i recﬁ&'%ne transfalion recb.&‘%nﬂ’

undicvmement vasie

A L ovne

Equation du mouvement :

Equation du mouvement :
x()= Ve ¥+ Xp

w=i= X1 F+V, | wo=on= Vo

Nom : %ou\feme nt de
rransPalion re c?l'&.‘cbnﬁ

ot Y rmement deccelete
Equation du mouvement :

x3(f)= é., \0/3 v +Vat+X3

wi=i= §3 F+V3

n()=x(t)= \(l yh=i()= O (=331 = b/fﬁ
3.3. Valeur de I’accélération (notée y1) lors de la phase 1.
X‘ - Vmox g C A4
t| - to 0/ 5—_

Résultat numérique :

3.4.  Distance parcourue lors de la phase 1.
oc, (O I o O x €
] / 5) = —_ X 7 e X O/ 5

2
Af-

i (05) -z, (0)- 0025

Résultat numérique :
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3.5.  Equations particuliéres du mouvement de la phase 2.
Co-y‘d,l:hm -el.m@
WWWMM‘
o
X,(65%5)= ¢ 2, (6,5) - & 025

~

6n rmface dans fe> e’a:«:alim
X (O/S’) = Yz - O/_’L
g (0/5) - VexOsy Xz = 0 oes
Xe=_ 0025

Résultat

()= Q1 F-6025  wi=0@= 6 I y(D=i(0)= O

3.6.  Distance parcourue par I’élévateur a la fin de la phase 2.

X, ()= course rotalfe - ©,025 Afplaset= A Pphases

- 0,35 _ oo0es

Résultat numérique : | o, (r;)= ©325]

3.7. Date t2.

x, (k). OIh _cero_ 325

r, = 93251005
G Résultat numérique : t’e = 3/ S 2

3.8.  Durée Tm du cycle de monté de 1I’élévateur.

T - z’FZ’fO/S—: 4 s

Résultat numérique : q S

3.9.  Respect du cahier des charges, cadence : 4 palettes par minute

Tps dfeyele - T’%r FTm 4 Te 4 Tom + Tok

=08+ 4 +0%+ ¢,08 - “73,36)3
TPS DYy Pwr rCS?eC/ter eq cao\ence
60 _ A5 > Tps d Teycfe.
Nb\' P&()@n(

7
L& cadense esr respeclee
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4. Analyse dynamique du mouvement de I’élévateur

Travail demandé

4.1.  Cas de charge et de mouvement
Montée de 1’¢élévateur X Elévateur a vide L
Descente de I’élévateur M Elévateur en moitié¢ chargé

Elévateur fixe Elévateur en pleine charge X

4.2, Valeur de la masse en mouvement

M- M4+ Em

= o004 £x20

Résultat numérique : | 320 K g

4.3, Poids de 1’élévateur

Paz Mixag= 31392

Résultat numérique: | 3 100 N .

4.4. Isoler I’élévateur

- RcXonen D . %&’Sseur {DO/g‘K }?F%p
B—o_/; #£ o el D;;)/\ 7{; -5

- HCEO’?\ en E - %&"str [ E O/SK t’e PC?,D\Q .
Eos/8 of Eozay =0

- Rdiomen B %e\‘sswr L BP/B} ??Fﬁr‘*e-
B2/ S0 ek B3 A 5’ =5

- Aclio de PQqnl'w(

-_——>)

IB.;): -3|006

4.5.  Principe Fondamental de la Dynamique

LD"/}] N [E 0/3] " [52/3] + [ P3] - YDj/ R?]

] _ —_— -—>
Hwvank Do 3+ E5Z 4 Boyy 4 P - mbg/«%

d
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4.6. Effort de la chaine motrice sur I’élévateur

survant Paxe %,’.'
B?/3 — P5 = MH’ X UB/Ra

Berz = Mux ?h/na + Py

Boy3 - 320x 225 4+ 3100

Bo;3 - 3220 N

Résultat numérique : 3200 N
4.7.  Valeur du rayon R du pignon moteur
pas = b 5 D. Pes=
= T
R - Pposr Z _ 4 ’], 7?
27
Résultat numérique : 48 M
4.8.  Valeur du couple moteur
Comot = B2z x R
-3
= 3220x U2 37x 10
Résultat numérique : ) 3 '\/ N e
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S. Caractéristiques énergétiques de la chaine de transmission
5.1.

Puissance maximum pour déplacer I’élévateur.
c ==

Sefev: VMO\X X I F2/3 ”
Sebey =

o1 x 3300

\

Résultat numérique : 3 3 O \X/
5.2. Rendement global de la transmission.
7H: R
- 085 x0,4
Résultat numérique : "= oY €5
5.3. Puissance minimum du moteur pour motoriser 1’élévateur.
6?7" ot - 636 fev
TH
Smot- 330
S, 7265
Résultat numérique : 4 3 O W
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6. Montage des éléments de guidage de I’élévateur

Travail demandé
6.1.  Utilisation de galets pour une liaison glissiére.
- RAssurer un %(,u‘dou%e Prec[a
- Reduure fer p@z@ en rermp?qganr des eferments
ole Cisserment par ae> €’?€/MG'1"5 de (o Cernients .

(o%af’ebi)

6.2.  Repasser en couleur les surfaces de contact entre 1’élévateur et la bati.

6.3.  Nombre de surfaces fonctionnelles distinctes.

X 4 Mr(?o\ce/b acsrincles - pommbre de caaee/t
. o
Synyle't'n‘e du Sysl'ehv\—e
6.4.  Justification du choix d’une liaison avec plus de 5 contacts.
Gh oo 3 %aeeb M(&&Mentm
Permeltre fa reverscbilite” des c%oﬂ :
. a (@.ae -
- Facble  fe momlagqe ebferey Y,
- . = - e
_ Rendre fe mecanisme sym'lf’t“ﬂ""'

Cet
(Cz'rbl-l:ek.brf dea Cﬁa\'(ae)) /}urce\acruf ara )

-
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Croquis en perspective
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Croquis éclaté en perspective
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Mise en plan
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