
ORTHOBLOC 2000

MOTEURS LEROY-SOMER 16015 ANGOULÊME CEDEX - FRANCE ORTHOBLOC 2000
Motoréducteur à engrenages

hélicoïdaux et couple conique

Réf. 898 F - 1.33 / c - 2.00

Economie et hautes performances…
... une gamme incomparable de systèmes d'entraînement

... pour résoudre tous vos problèmes de motorisation

Motoréducteur pour application nécessitant
une précision optimale d'asservissement

Motoréducteur pour fonctionnement
en vitesse variable (avec variateur)

Motoréducteur à arbre creuxMotoréducteur à vitesse variable VARMECA

Découpage :
entraînement de la lame de la scie

Levage de charges contrôlé par variateur de fréquence

RCS ANGOULÊME N° B 671 820 223
S.A. au capital de 131 910 700 F



ORTHOBLOC 2000

1. En montage universel MU, les moteurs sont en B35.

11,6 à 290 min-1

Moteurs LS, puissance kW 
0,18 0,25 0,37 0,55 0,75 0,9 1,1 1,5 1,8 2,2 3 4 5,5 7,5 9 11 15 18,5 22 30 37 45 551 751

Hauteur d'axe 
         71          80 90         100         112         132         160         180 200         225 250 280

11,6 125

12,9 112

14,5 100

16,1 90

18,1 80

20,4 71 •
23 63

25,9 56 2403
29 50

32,2 45 2703 2803
36,3 40 2303 2503 2603
40,8 35,5

46 31,5

51,8 28 2203
58 25

64,7 22,4

72,5 20 •
90,6 16 • • •
116 12,5 • • • •
129 11,2

145 10

161 9 2303
181 8 2203 2503 • •
230 6,3 • •
290 5 2303

Moteurs freins Type moteur frein triphasé LS 4 pôles et hauteur d'axe 
FCR 71 80 90 100
FCO 112 132
FAST 71 80 90
FAP 71 80 90 100 112 132 160 180 200 225
FCPL 160 180 200 225 250 280

Vitesse
de sortie 

min -1
Indice de 
réduction

•

Indices de réduction 
Type 125 112 100 90 80 71 63 56 50 45 40 35,5 31,5 28 25 22,4 20 16 12,5 11,2 10 9 8 6,3 5

Ot 2203 128 111 98,4 87,6 79,6 72,8 61,7 57,2 49,5 44,1 38,9 35,9 32 28,6 25,6 22,3 19,7 16,1 12,5 11,1 9,83 8,02 6,22
Ot 2303 85,4 79,4 69,4 61,3 54,6 49 44,2 39,5 34,8 31,9 27,6 24,5 22,2 20,1 16,5 12,3 11,4 10,1 9,14 8,27 6,8 5,07
Ot 2403 124 113 102 89 80,9 71,6 63,2 56,3 50,5 45 40,8 35,5 32,5 28,4 25,7 23,3 20,2 16,8 12,7 11,4 10,3 9,4 8,1 6,7 5,1
Ot 2503 127 116 99,2 91 79,1 69,6 62,5 55,3 49,8 45,1 39,2 35,9 31,5 28,1 26 22,3 20,4 16,3 12,5 11 10,1 8,1 6,2
Ot 2603 110 99,5 87,1 79,1 69,9 64,8 57,5 51,4 43,9 39,8 36,2 31,6 27,7 25,5 22,5 19,9 15,7 12,4 11,3 9,99 7,87 6,2
Ot 2703 127 110 99,5 87,1 79,1 69,9 64,8 57,5 51,4 43,9 39,8 36,2 31,6 27,7 25,5 22,5 19,9 15,7 12,4
Ot 2803 102 87,4 81 70,2 64,8 57,9 50,8 43,7 39,4 35,7 32,5 28,3 25,5 22,8 20,1 15,7 12,7

Exemple de sélection : 
Puissance désirée : 1,8 kW
Vitesse souhaitée : 52 min-1

Facteur de service nécessaire à l'application :                   Kp = 1 
Fixation : à pattes, horizontale, arbre creux
Désignation : Ot 2203 NS 1 B 00 C 28,6 MI - 4P LS 90 1,8 kW - 400 V 

Réductions exactes 

Motoréducteurs réalisables exclusivement en montage universel MU et/ou AP. 

Anneau de levage en
standard sur les tailles
23 à 28.

Disponible en 7 tailles jusqu'à 75 kW
Rapports de réduction 1/5 à 1/125

(jusqu'à 1/10000 en réducteur combiné)
Rendement 97 %

Réducteur Orthobloc (Ot) : forme M, N, NU, NS (Ot 2203), à socle S ou à bride BT, BS, BD..., BR, BL (Ot 2203 à Ot 2803)
Moteurs asynchrones : LS 4 pôles, IP 55, 50 Hz, classe F

- multitension : 220/380 V - 230/400 V - 240/415 V de 0,18 à 9 kW
- autres tensions : 380 V ∆ - 400 V ∆ - 415 V ∆ de 4 à 75 kW

Moteurs freins : asynchrones LS type FCR, FCO, FAST, FAP ou FCPL, 4 pôles, 50 Hz, classe F 
FCR : multitension : de 0,18 à 3 kW    FCPL : 230/400V : de 11 à 75 kW  FAST : multitension : de 0,18 à 1,8 kW
FAP : multitension : de 0,18 à 37 kW  FCO : multitension : de 4 à 9 kW

Montage arbre primaire AP

Montage universel        MU

Sélection Dimensions
Cotes d'encombrement des motoréducteurs Orthobloc (Ot), montage intégré MI,

Ot 2203 à Ot 2803

Dimensions en millimètres

Motoréducteur à arbres orthogonaux à haut rendement

Montage intégré            MI

Réducteurs à socle Masse
Type R A AA AB B BB C G H HA HC K P1 Q RA V x kg

Ot 2803 690 510 110 590 350 410 40 215 315 50 612 26 450 305 650 385 25 225 320
Ot 2703 565 420 100 490 270 320 35 170 250 45 480 24 350 255 515 310 30 175 210
Ot 2603 512 355 90 425 240 290 35 155 225 40 430 22 300 222 447 290 11 153 140
Ot 2503 417 280 70 350 230 280 33 148 200 40 375 24 210 185 415 232 21 147 73
Ot 2403 336 230 50 280 195 235 28,5 126 160 30 304 18 210 150 331 186 16 105 47
Ot 2303 294 170 43 216 155 190 27,5 105 125 20 242 14 140 120 278 174 13,5 92,5 26
Ot 2203

Ot 2803
Ot 2703
Ot 2603
Ot 2503
Ot 2403
Ot 2303
Ot 2203

216 130 30 160 120 144 14 75 112 15 189 11 140 67 206 149 23 71 19

Arbre de sortie plein    Arbre de sortie creux
Type D E EX EY F GA O Z D E F GA

100 m6 210 5 200 28 106 M24 50 95 430 25 100,4
90 m6 170 5 160 25 95 M24 50 80 340 22 85,4
70 m6 140 5 130 20 74,5 M20 42 70 310 20 74,9
60 m6 120 14 92 18 64 M20 42 60 296 18 64,4
50 k6 100 14 70 14 53,5 M16 36 50 252 14 53,8
40 k6 80 9 60 12 43 M16 36 38 210 10 41,3
30 j6 60 11 40 8 33 M10 22 35 148 10 38,3

1. D : bout d'arbre à droite identique au G ;  X : deux bouts d'arbre identiques.
2. Attention, la cote P1 divisée par 2 peut être supérieure à Y.
3. Asymétrique (95 + 35)
4. Supplément masse frein
5. FCR J01 à J03

Y2

3

5

Forme socle, arbre sortant à gauche G  ou arbre creux C1

Moteurs asynchrones et freins
LS triphasé FLS triphasé Freins

Hauteur EF maxi
d'axe

Masse
kg

71
80
90

100
112
132
160
180
200
225
250
280

FCO
-
-
-
-

126
243

-
-
-
-
-
-

FAP
155
116
141
163
175
201
213
232
253

-
-
-

FCPL
-
-
-
-
-
-

210
275
253
283
281
341

FAST
20
25
25
-
-
-
-
-
-
-
-
-

FCR
62
51
59
59
-
-
-
-
-
-
-
-

5

4Masse   kg
FCO

-
-
-
-

15
30
-
-
-
-
-
-

FAP
8

13
20
30
37
62
72
66
70
-
-
-

FCPL
-
-
-
-
-
-

62
40
70
85
85

165

FAST
2
2
2
-
-
-
-
-
-
-
-
-

FCR
3
7
9
9
-
-
-
-
-
-
-
-

140
170
190
200
235
280
316
350
390
468
510
586

AC
130
130
138
152
152
201
238
255
275
393
415
466

HJ
221
253
277
333
355
439
507
564
626
714
795
935

8,3
11

15,2
21

24,4
60
78

110
170
235
340
445

Masse
kg
-

17
22
43
48
80

120
184
260
410
460
770

LB
-

160
185
226
226
264
316
350
390
540
540
540

AC
-

142
153
176
176
195
225
280
315
381
381
440

HJ
-

253
277
319
355
439
507
564
688
789
795
1075

LB

Couple spiro-
conique rôdé
et appairé.

Réducteur livré lubrifié,
prêt à l'emploi.

Carter monobloc
en fonte nervurée. 

Multiples possibilités
d'entraînement :
moteur ou moteur
frein, vitesse variable
en montage intégré,
montage universel,
arbre primaire, etc.Engrenages

et arbre
en acier au
nickel chrome
molybdène ;
denture
hélicoïdale,
taillée carbure,
superfinie ou
rectifiée après
cémentation.

Arbre sortant
à gauche,
à droite
ou double,
ou creux
avec
système
d'extraction
incorporé.

Montage multiposition sur
deux faces en standard ;
montage avec bride en option.

Joints double lèvre sur
portée traitée rectifiée.
Roulements à billes
ou à rouleaux.

Bouchon magnétique
livré en standard.

ClasseI
(Kp=1)

A
C

H
J

LBEF

V Q

R

AA

H
A

4 x K
= =

A

AB

G
A

Fx

Ø P1

H

H
C

O x Z

D

B

BB

C

G Y

RA

E

EYEX

D

E

H
7

ARBRE CREUX
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