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Notes concernant les services types
Pour les services périodiques à démarrage (S4/S5/S8), il convient de spécifier les paramètres suivants :

· Le nombre de cycles dans l’heure (c/h) (classes normalisées de démarrage: 6_150_300_600…)
· Le facteur de marche

 Exemple de désignation : S4_150c/h_25%
Détermination de la classe de démarrage des moteurs asynchrones
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Ni : nombre d’impulsions (démarrages incomplets dans l’heure).
Détermination de la puissance en service intermittent 
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Tableau de choix des moteurs asynchrones
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Association moteur / variateur 
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Lois de commande du moteur asynchrone

Les variateurs de vitesse pour moteur asynchrone de première génération utilisaient une loi de commande, dite en U/F dite également commande scalaire, seule possibilité réalisable économiquement. L’apparition des microprocesseurs et de leur puissance de calcul a permis d’appliquer la commande vectorielle, infiniment plus performante. Les constructeurs proposent sur la majorité de leurs produits la commande scalaire, la commande vectorielle sans capteur et sur certains variateurs, la commande vectorielle avec capteur.

Fonctionnement en U/f
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Dans ce type de fonctionnement, la référence vitesse impose une fréquence à l’onduleur et par voie de conséquence au moteur, ce qui détermine la vitesse de rotation. La tension d’alimentation est en relation directe avec la fréquence. Ce fonctionnement est souvent nommé fonctionnement à U/f constant ou fonctionnement scalaire. Si aucune compensation n’est effectuée, la vitesse réelle varie avec la charge ce qui limite la plage de fonctionnement et les performances. Une compensation sommaire peut être utilisée pour tenir compte de l’impédance interne du moteur et limiter la chute de vitesse en charge.

Contrôle vectoriel de flux sans capteur

Les performances sont grandement augmentées par une électronique de commande faisant appel au contrôle vectoriel de flux - CVF - La plupart des variateurs modernes intègrent cette fonction en standard. Pour la majorité des applications, la connaissance ou l’estimation des paramètres de la machine permet de se passer de capteur de vitesse. Dans ce cas, un moteur standard peut être utilisé avec la limitation usuelle de fonctionnement prolongé à basse vitesse. Le variateur élabore les informations à partir des grandeurs mesurées aux bornes de la machine (tension et courant). Ce mode de contrôle apporte des performances acceptables sans augmentation de coût. 
L’oscillogramme de la figure 22 représente la mise en vitesse d’un moteur, chargé à son couple nominal alimenté par un variateur sans capteur. On remarquera que le couple nominal est obtenu rapidement (moins de0.2 s) et la linéarité de la mise en vitesse. La vitesse nominale est obtenue

en 0.8 seconde.
Tableau de choix des variateurs ATV 71


[image: image10]

Paramétrage Variateur ATV 71
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Exemple de choix de combinateur lourd
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Paramétrage de la communication Ethernet du variateur
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Choix du disjoncteur de couplage
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Courbe de fonctionnement du déclencheur électronique associé au disjoncteur DMX
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Détermination des courants de court -circuits
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ACKSYS WL-IDA/N





ACKSYS WL-IDA/S
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Produit

Fonction

Format

Dimensions
Poids

Nombre de voies séries

Support MODBUS / PROFINET / Ethernet/IP

Redirection de ports COM sous Windows

Liaison série

Vitesse maximale

Connexions

Liaison Ethernet

Liaison Radio

Bande de fréquence

Mode Radio Modem
(AD HOC)

Dispositif d'antenne
Connecteur pour antenne externe

Portée nominale avec antennes standard

Securité

Nombre de clients WiFi en mode AP
Administration

Alimentation
Consommation maximale

Alimentation depuis Ethernet
POE (IEEE 802.3af)

DELs de signalisation

Affichage du niveau RF

WI.IDA/N

Point d'accés Ethernet WiFi & Bridge WiFi

Coffret métal IP 30 montage rail DIN 35 mm

L:110x1:72,5 x h:32 mm
273 ¢

Passerelle sans fil pour MODBUS/TCP, PROFINET

& Ethernet/P

11 Mbps

RJ45

10 Base T (RJ45)
Compatible
10/100

WiFi IEEE 802.11b
compatible IEEE 802.11g

2.4 Ghz

¥’ mode Bridge

1 antenne 2 dBi omnidirectionnelle
Connecteur RP-SMA
300m en champ libre
WEP 64/128 bits
Filtrage des adresses MAC
Contrdle broadcast SSID
20
Navigateur Internet

Intégrée DC +7VDC a +60VDC

3w
4

4

v
mode Bridge

WL-IDA/S

Passerelle série vers Ethernet sans fil & cable
virtuel

Coffret métal IP 30 montage rail DIN 35 mm

L:110x 1:72,5 x h:32 mm
2719

Passerelle MODBUS série vers MODUS/TCP.

v

RS232, RS422, RS485

250 Kb/s

Borrier & vis pour RS422/RS485
SUB D 9 points méle pour R$232

WiFi IEEE 802.11b
compatible IEEE 802.11g

2.4 Ghz

v

1 antenne 2 dBi omnidirectionnelle
Connecteur RP-SMA

300m en champ libre

WEP 64/128 bits

Liaison série, Telnet, navigateur Internet

Intégrée DC +7VDC & +60VDC

3W
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