|| 2.2 DETERMINATION DU MOTOREDUCTEUR

2.2.1.1 Relation entre Vi et Vg

2.2.1.2 Relation entre Vg et Ve

2.2.1.3 wp en fonction de V¢ et dp

Application numérique:

Wp =

Op = rad/s

2.2.1.4 Relation entre wp et oM

2.2.1.5 Ny en fonction de my

Application numérique:

NM:

Nm = tours/min
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2.2.2.1 Valeur calculée de H P
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2.2 DETERMINATION DU MOTOREDUCTEUR

Poulie motrice
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Figure 1

Equation issue de la projection de la
résultante dynamique sur x (cf fig.2)

Cwm en fonction de dp et de Tcyg (cf fig.1)

CM:

Valeur de C,

C, = Nm

P en fonction de oy et de C,

P:

Py en fonction de P et de n,

PM:

2.2.4.1 Caractéristiques du motoréducteur
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Figure 2
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Sens du déplacement
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Valeur de Tce

Tee= N

Application numérique:

CM = Nm

Application numérique:

P = Y

Application numérique:

PM: W

NM: Cn:

Désignation du motoréducteur choisi
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