
2.2   DETERMINATION DU MOTOREDUCTEUR 
 

 
2.2.1.1 Relation entre VL et VE 2.2.1.2 Relation entre VE et VC

 
2.2.1.3 ωP en fonction de VC et dP

 
Application numérique: 

 
 
2.2.1.4 Relation entre ωP et ωM

 

 
 
2.2.1.5 NM en fonction de ωM  
 
 
 
 

2.2.2.1 Valeur calculée de    L    P  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
Application numérique: 
 
 
 
 
Valeur relevée de L/ E    B  

 

 

VE = VC

 

VL = VE

 

ωP = ωM

ωP  = 2.VC / dP ωP  =    10,576            rad/s 

NM  =   100,99       tours/min NM  =  ωM . 30 / π                        
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

L/ E    B  =       250       N 
   L    P  =    10 x 10  =   100       N 

250 
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2.2.2.2 Equation issue de la projection de la                     

résultante dynamique sur x 
 
 
 
2.2.2.3 CM en fonction de dP et de TC/E 
 
 
 
2.2.2.4 Valeur de Cn 
 
 
 
2.2.3.1 P en fonction de ωM et de Cn 
 
 
 
2.2.3.2 PM en fonction de P et de ηg 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Valeur de TC/E 

 

 

 

 
Application numérique: 
 
 
 
 
 
 
 
Application numérique: 
 
 
 
Application numérique: 

2.2   DETERMINATION DU MOTOREDUCTEUR 

x 

TC/E =     289,75                 N 
 

- BE/L  +  TC/E  =  ME . aE 

CM  =  (dP / 2) . TC/E                               CM  =       18,17           Nm 

Cn  =   15,14     Nm 

P  =   ωM . Cn                                   P  =   16 x 10,57 =  169,12      W 

 
PM  =   P / ηg                                  PM  =       178,02        W  

 
2.2.4.1 Caractéristiques du motoréducteur 

 
 
 
NM  =    100,94   Tours/min     PM  =     180   W                       Cn  =         16   Nm                   

 

2.2.4.2  Désignation du motoréducteur choisi 
 
 
 

KF 37 DR 63M4 
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