DT1
PANNEAU SOLAIRE AVEC SUIVEUR DEGERTRAKER 300 EL DANS 3 CONFIGURATIONS (panneau de dimensions réduites)

Rotation de la téte d’azimut
Sortie du vérin d’élévation
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DT2
VUE EN ECLATE

DegerConecter
Azimut

v/
>Q\\7

Normale
au panneau

Réducteur R2
(fdc)

Panneau solaire
(dimensions réduites)

Equerre de fixation

Plaque supérieure
DegerConecter

Axe d'azimut Elévation

Roue dentée
Réducteur R1

Plaque inférieure

Carter supérieur

détail A

Réducteurs
R1 et R2
fins de course

r \\
Elevation
: |, A Axe d'élévation
., Réducteur R § Q:i“"\ll ,
; ) 12 ~I§
Rotule de fige . ib/Li'(:.’ Rotule de vérin
Réducteur R4 \d l ) ﬂ
(fdc) Support fixe WAL >
Q>
Mat vertical AR
h Embout a rotule
fins de course Tige de vérin p

Vérin d'élévation
(non éclaté)

détail B
Réducteurs
R3 et R4
fins de course
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Fonction de service

FAST DE DESCRIPTION FONCTIONNELLE

Fonctions techniques

DT3

Solutions techniques

FS1: POINTER Alimenter Panneau solaire +
LE PANNEAU en énergie Convertisseur d’énergie
SOLAIRE - — -
EN DIRECTION Régler 'angle | Tourner le panneau Acqueérir la position | DegerConecter
DU SOLEIL d’azimut selon I'axe d’azimut relative du soleil d’azimut
du panneau solaire vers le soleil
Moduler I'énergie | Carte électronique +
électrique Ponten H
Convertir I'énergie W gjec Moteur électrique M1
en Wgca de rotation
Adapter I'énergie | Réducteur R1
W reca de rotation
Transmettre le mvtde |  Axe d’azimut + Plaques
rotation au panneau et équerres de fixation
Guider en rotation le Axe d’azimut + Paliers
panneau solaire lisses + Carters
Détecter les positions Réducteur R2 + Cames +
extrémes du panneau Micros contacts fdc
Régler I'angle Tourner le panneau Acquérir la position S1:7? (surcopie)
d’élévation selon I'axe d’élévation relative du soleil
du panneau solaire vers le soleil
Moduler I'énergie | _ Carte électronique +
électrique Ponten H
Convertir I'énergie Weec | S2: ? (sur copie)
en Weca de rotation
Adapter I'énergie | S3: 7 (sur copie)
W gca de rotation
Transformer le mvtde | S4:7? (sur copie)
rotation en translation
Transmettre le mvtde | Rotule de tige +
rotation au panneau Embout a rotule
Guider en rotation le Axe d’élévation +
panneau solaire Paliers lisses + support
Guider en rotation le Rotule de vérin +
vérin d’élévation Support a rotule
Détecter les positions S5: ? (sur copie)
extrémes du panneau
CHAINE D’ENERGIE D’ELEVATION
ADAPTATEUR CAMES fdc
—P  Réducteur R4 f==pp| MICROCONTACTS =P
DE FIN DE COURSE
Capteur
DegerConecter fins de
élévation course
Elévation
initiale
COZnZti\r/m PRE ACTIONNEUR ACTIONNEUR ADAPTATEUR A\/E;QF;I/-%TC%JE SUPPORT DE
5 PANNEAU
PontenH =P Moteur M2 == Réducteur R3 =P 2 billes — ol
Elévation
finale
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DT4

CARACTERISTIQUES TECHNIQUES (extrait)

SUIVEUR 300 EL

Cas d’un panneau photovoltaique de 3 m?

Masse maximale du module solaire 55 kg
Systéme de contrdle DegerConecter
Boitier de contréle En option

Commande d’azimut

Engrenages inclus dans la téte

Commande d’élévation

Actionneur linéaire, course 200 mm

Alimentation

Directement a partir du module solaire (ou option)

Energie consommée par an

1kWh

Energie photovoltaique produite

Jusqu’a 10 kWh par jour

Zones d'utilisation possibles

Entre 25° et 90° de latitude

AMPLIFICATEUR DE DIFFERENCE DE TENSION

Schéma structurel simplifié
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Relation entrées / sortie
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Remarque: R1=R3; et Rx=Ry

OSCILLOGRAMME DE DECHARGE DU CONDENSATEUR
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