
[image: image5.png]



Liaisons à modéliser :
· Liaison 3/2 :

· Nature des surfaces de contact :

· Nom de la liaison :

· Liaison 3/1 :

· Nature des surfaces de contact :

· Nom de la liaison :
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Schéma cinématique à compléter :


[image: image1]
[image: image2.emf]Courbes des positions et vitesses en fonction du temps
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[image: image3.emf]Courbe de la force du patin sur la Broche en fonction du temps
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en fonction de la position de l'Etrier 1 / Bâti 0
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Zone à compléter





Classe d’équivalence de la broche 2





Classe d’équivalence du carter 0





Classe d’équivalence de l’ensemble manivelle 1
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Plan de coupe AA





Plan de coupe BB





Coupe AA





Coupe BB





Classe de l’ensemble manivelle 1





Classe de la broche 2





Patin 3
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Moy = 1539 N
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