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Priorité couche 3
Chaque entéte IPv4 contient un champ ToS qui est partagé en
deux sous-champs: DSCP (6 bits) et CU (2bits). Le champ
DSCP est utilisé pour déterminé la priorité requise. Le switch est
configuré pour placer les paquets IP avec les valeurs TOS
suivantes en haute priorité :

—  0x04 (IPTOS_RELIABILITY)

—  0x08 (IPTOS_THROUGHPUT)

—  0x10 (IPTOS_LOWDELAY)

- OxF8

- O0xFC
La station émettrice de paquets temps réels critiques doit mettre
le champ IP ToS en haute priorit¢ afin qu’ils soient pris en
compte prioritairement. Ceci peut-&tre effectué au niveau des
sockets TCP/UDP par une commande setsockopt().
Ports TX
Les ports TX supportent des cables d’une longueur de 185 metres
lorsque celui-ci est de qualit¢é CATSe ou supérieur. Le FSU105
posséde un systeme d’autopolarité qui corrige automatiquement
les erreurs d’inversion de polarité entre «receive» et
« transmit » sur chacun des ports. Ainsi, il n’y a plus besoin de
cable croisé lors de la connexion a d’autres switchs.

Possibilités FSU208 :

Fibre FX
Longueur
[km]

[Lm]
0.55 62.5/125, 850 MM-LC
I 0 I I
2

Diameétre connecteur

Fibre

Longueur
d’onde

MM-MTRJ
MM-SC
MM-ST

KV wesTermo
Ports FX

Le port FX intégre un « transceiver » permettant 1’utilisation d’une
fibre multimode ou monomode avec une connectique de type MT-
RJ, LC, ST, SC. En mulimode la longueur d’onde utilisée est de 850
nm ou 1300 nm, avec des longueurs de transmission respectives de
550 metres a 2.0 Km. En monomode la longueur d’onde est de 1300
nm, ce qui permet des liens de 40 Kms.

Les fibres 50/125 et 62.5/125 um sont utilisables en ce qui concerne
I’option multimode et 9/125 en monomode. Un port FX est toujours
configuré a 100 Mits/s et en Full-Duplex.

Sortie status

Le connecteur d’alimentation posséde une borne marquée STAT
qui représente un status de sortie. C’est en fait un relais capable de
supporter une charge maximum de 72 VDC 200 mA. Celui-ci est
fermé lorsque les opérations sont normales et ouvert s’il y a un
défaut. La partie négative du STAT est connectée a -COM.
Watch-dog

Un microcontrolleur surveille en permanence les fonctions du
switch et reset le switch en cas de défaut

FSU208 | FSU208F1 | FSU208F2 | FSU208F8

>~

15 SM-MTRI
SM-SC

40 9/125 1300 SM-TBD
SM-TBD

Information commande :

FSU208 FN-XX-YY-7Z7-M

# ports J

# ports FX

Multi (MM) ou
Single mode (SM)
Connecteur fibre
MTRIJ, LC, LC ou ST
Longueur lien fibre

Kit de montage (none, A ou B)

Rl
ol Ea e e e

ol
>~

Exemple : FSU208F2-MM-MTRJ-2-B

6 TX et 2 FX multimode avec connecteurs
MTRIJ pour une longueur fibre de 2 km et un
kit de montage type B

Montage en rack 19”

None : montage en rail din
Kit A : Montage murale ou rack 19”7
Kit B : Montage en rack de deux FSR

AUDIN Composants & systeme d'automatisme
7 bis rue de Tinqueux - 51100 REIMS - France
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Les fontaines du château de Versailles
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[image: image7.png]Principe de fonctionnement

La simplicité de conception de la vanne MONOVAR® apparait dans la Figure 1.

Une vanne MONOVAR® se compose d’un corps annulaire (1) et de deux plaques circulaires
perforées. La plaque aval (2) est fixe, la plaque amont (3) est mobile. En agissant sur I'arbre, la
plaque mobile glisse le long de la plaque fixe. Les deux plaques possedent les mémes orifices, en
nombre et diameétre, lesquels sont répartis uniformément.

Lorsque la vanne est ouverte, les trous des deux plagues sont face a face. La section de passage
est donc optimale.

On obtient la fermeture de la vanne aprés déplacement de la plaque mobile d’une distance
supérieure au diameétre des trous. Ceux de la plaque fixe sont ainsi obturés par la plague mobile.
En régulation, la plague mobile se trouve en position intermédiaire, ce qui entraine une obturation
partielle de la plaque fixe. Le débit ou la perte de charge sont ainsi maitrisés.

La vanne peut &tre manoeuvrée manuellement ou par I'intermédiaire d’un actionneur. Ce dernier
peut étre pneumatique, hydraulique ou électrique dédié a la régulation.

Le fluide, a la traversée de toute vanne, dissipe une partie de son énergie. Cette perte d’énergie
s’accompagne généralement de phénomenes perturbateurs tels que des fluctuations de
I’écoulement, des vibrations mécaniques dans la tuyauterie, de la cavitation (formation de bulles
de vapeur), des bruits dus a la turbulence ou aux re-fermetures brutales des bulles de vapeur.

Dans la MONOVAR?®, grace a la division de I'écoulement en de nombreux petits jets (plusieurs
dizaines d’orifices par plaque, répartis sur toute la surface), cette dissipation s’opere dans les
meilleures conditions. Il en résulte :

- la réduction des fluctuations de I'écoulement du fait de I'énergie réduite de chaque jet et de la
faible dimension caractéristique de la turbulence induite de ces jets. De plus, les perturbations
ne se propagent que sur une faible longueur en aval de la vanne, ce qui permet la réduction de
la distance minimale généralement recommandée entre une vanne et I'organe le plus proche :
débitmeétre, turbine...

- Un nombre de début de cavitation meilleur que celui des vannes classiques.

- Un excellent comportement en présence de cavitation car celle-ci est reportée au sein du fluide
(cavitation de mélange), loin des parties vitales de la vanne (contrairement aux vannes
classiques ou la cavitation apparait sur I'obturateur, le siege, les tourillons, etc..). I N’y a
également pas, dans les conditions prévues d’utilisation, de formation de poches de vapeur, ce
qui réduit les risques de pulsation de pression.

Enfin, la MONOVAR® n’a pas de tendance naturelle a I'ouverture ou a la fermeture, ce qui est, en
général, un facteur positif de sécurité.

Bride

Conduite

Ecoulement

=

(3 ) )
Figure 1
1 = Corps annulaire
2 = Plague fixe aval
3 = Plaque mobile amont
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e Température

En exécution standard, la température d’utilisation doit rester comprise entre 0 et 80°C.

Le recours a des matériaux appropriés pour les joints permet a ceux-ci de conserver leur
étanchéite jusqu’a 200°C. Les joints en élastomere et plastomere satisfont des températures
basses jusgu’a -50°C.

Ces limites de température, résultant de la technologie de construction, sont indicatives et doivent
étre modulées en fonction de la nature et de la pression du fluide véhiculé.

¢ Pression maximale :
PN64 : DN 100

PN40 : DN 150

PN25 : DN 200 a DN 600
PN16 : DN 700 a DN 800
PN10 : DN 900 a DN 2000

e Etanchéité

La vanne n’est pas étanche a la bulle puisqu’il est recommandé d’installer une vanne d’isolement
(en amont) de la MONOVAR®, ou d’installer celle-ci entre deux vannes d’isolement. Choix a faire
en fonction de la configuration.

e | a MONOVARP® est unidirectionnel. Merci de bien vouloir nous contacter en cas de reflux.
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WAGO-I/O-PRO fonctionne en respectant la norme CEI 61131-3. Cette norme décrit les exigences relatives aux systèmes de programmation d’automates industriels. Les 5 langages de programmation normalisés (SFC, ST, LD, FDB et IL) sont supportés par WAGO-I/O-PRO. 
Selon la norme CEI 61131-3, toute expression, constante ou variable, utilisée dans un programme doit être caractérisée par un type. La cohérence des types doit être respectée dans les réseaux graphiques et les énoncés textuels.
Le type BOOL est utilisé pour les variables booléennes (2 valeurs possibles TRUE ou FALSE, soit vrai ou faux).

Les types de données entiers reconnus par WAGO-I/O-PRO sont : BYTE, WORD, DWORD, SINT, USINT, INT, UINT, DINT, UDINT. Exemples de types :
Une variable de type WORD a un format de 16 bits, sa valeur est comprise entre 0 et 65535.
Une variable de type INT a un format de 16 bits, sa valeur est comprise entre -32768 et +32767.

Une variable de type DWORD a un format de 32 bits, sa valeur est comprise entre 0 et 4294967295.

Le type REAL est utilisé pour les nombres réels, son format est de 32 bits (standard virgule flottante).
Les variables entières et réelles ne peuvent pas être mélangées dans une même expression, mais il existe des fonctions de conversion de type. Par exemple :

WORD_TO_REAL
Convertit un type WORD en REAL

[image: image16.png]PID

Le bloc fonctionnel de régulateur PID (util.lib) :

pd_inst

v
LIMITS ACTIVE
OWERFLOWY

La difféerence avec le réegulateur PD réside dans le fait que ce bloc fonctionnel comporte une entrée
supplémentaire DWORD TN destinée a la durée de réajustage en sec (p. ex « 0,5 » pour 500 msec).

La sortie, a savoir la valeur de réglage (Y), est également de type REAL, et comporte a l'inverse du
regulateur PD, une partie intégrale supplémentaire :

Y = KP - (A + 1/IN ?A(t)dt + TV 8A/dt) + Y OFFSET
Le régulateur PID peut facilement étre converti en un régulateur Pl, en entrant TV=0.

De par la partie intégrale supplémentaire, un dépassement peut survenir, en cas de paramétrage
incorrect du régulateur, lorsque l'intégrale devient trop grande dua a I'erreur A. Par mesure de sécurite,
une variable booléenne de sortie OVERFLOW est disponible, et celle-ci obtient dans ce cas la valeur
TRUE. En méme temps, le régulateur interrompt son fonctionnement et il est réactivé par une
réinitialisation.
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PD

Régulateurs

Le bloc fonctionnel de régulateur PD (util.lib) :
pa_inst

T
LIMITS_ACTIVE

MAMUAL
RESET

ACTUAL (valeur effective) et SET_POINT (valeur de consigne), ainsi que KP, le coefficient de
proportionnalité, sont des valeurs d'entrée de type REAL. TV est de type DWORD et contient la durée
d'action dérivée, exprimée en sec (p. ex. « 0,5 » pour 500 msec). Y _OFFSET, Y_MIN et Y_MAX sont
du type REAL et servent a la transformation de la valeur de réglage en une plage prédéfinie.
MANUAL, de type BOOL, permute en mode manuel. RESET est de type BOOL et permet de
réinitialiser le régulateur.

La sortie, a savoir la valeur de réglage (Y), est de type REAL, et est calculée comme suit :
Y = KP - (A + TV 8A/8t) + Y OFFSET dans laguelle A=SET POINT-ACTUAL

En outre, Y est restreint a la plage autorisée fixée par Y_MIN et Y _MAX. Lorsque Y dépasse ces
limites, la variable de sortie booléenne LIMITS ACTIVE obtient la valeur TRUE. Si vous ne souhaitez
pas attribuer de limites a la valeur de réglage, Y_MIN et Y_MAX doivent étre réglés sur 0.

Si MANUAL a la valeur TRUE, le regulateur interrompt son fonctionnement, c.-a-d. Y n’est pas
changé (par le régulateur), tant que MANUAL n’obtient pas la valeur FALSE, ce qui aurait pour effet
de réinitialiser le régulateur.

Un régulateur P est facilement créé, en réglant TV de maniere fixe sur 0.
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Borne d'alimentation p.ex. AC 230V

Borne d'alimentation p.ex. DC 24V (séparation galvanique)
Borne d'alimentation p.ex. modification du potentiel de référence
Borne d'alimentation p.ex. DC 5V
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QF = 0,3 ( DN ( � EMBED Equation.3  ���





QF : Débit de fuite en m3/h


DN : Diamètre de la vanne en m


(P : Pression d’utilisation en mCE








( mCE : mètre de colonne d’eau )


( 1 bar = 10,193 mCE )
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WAGO-I/O-PRO CAA


Outil de programmation selon CEI 61131-3
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16 bits Tagged trame Type Interpretation





12 bits VLAN Identifier





1 bit Canonical





3 bits Priority Field





0xXXX





Le choix d’un type de fonctionnement détermine la sélection d’un moteur. La norme CEI 34-1 définit les types de service moteur standard.
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Contréleur de bus de terrain programmable ETHERNET TCP/IP

10 Mbits/s; signaux digitaux et analogiques
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Interface de
configuration et de
programmation

Le contréleur combine le coupleur de bus de terrain WAGO pour ETHERNET
avec la fonctionnalité d'un automate programmable.

La constitution du programme est effectuée dans cing langages disponibles
dans l'outil de programmation WAGO-I/O-PRO 32 selon la norme CEl 61131-
3. Gréce a ['utilisation des blocs fonctionnels, il est possible de configurer des
clients et serveurs pour tous les protocoles de transport (TCP, UDP, etc.) par I'in-
termédiaire des Socket-API.

’J:I
[o]in]

ETHERNET
Oon
Oune
Omo/rp
@ xeor

[N
OUSR

—»

750-842

WAGO-I/O-SYSTI

Caractéristiques et utilisation :

waco'

INNQVATIVE CONNECTIONS

Etat de Ialimentation
-systeme

-contacts de puissance
Contacts de données
Alimentation

24V
ov

Alimentation via
contacts de puissance
24V

ov

i~

Contacts de puissance

* Soulagement de la commande centrale gréce & I'utilisation des unités de

traitement décentralisées

« Division des applications complexes en unité permettant un contréle indé-

pendant

* Réaction programmable lors d'une défaillance du bus de terrain
* Soulagement du systéme de communication ETHERNET gréce & un prétrai-

tement des signaux

 Réaction rapide grdce & une commande décentralisée (sans aller retour sur

le bus de terrain ETHERNET)

* Déroulement de petits automatismes de maniére autonome

Description N° de produit :!J':“meb
Contrdleur ETHERNET 10 Mbits 750-842 1
Accessoires N° de produit :!J':“meb
WAGO-1/0-PRO CAA 759-333 1
Systéme de repérage rapide Mini-WSB

sans impression 248-501 5

avec impression voir pages 224 ... 225

Données du systéme

Nombre de contrleurs connectés au

réseau
Moyen de transmission
Longueur max. du segment de bus

Vitesse de transmission
Connexion au bus
Protocoles

Programmation

CEl 61131-3

limité par la spécification ETHERNET
Twisted Pair S-UTP 100 Q Cat 5

100 m entre le noeud de réseau et le
contrdleur 750-842; Longueur max. du
réseau limitée par la spécification
ETHERNET

10 Mbits/s

RJ45

MODBUS/TCP, HTTP, BootP,
MODBUS/UDP

WAGO-I/O-PRO 32, & partir de la
version Firmware SW 15 aussi
programmable avec
WAGO-I/O-PRO CAA

IL, LD, FDB, ST, SFC, CFC

Approbations

«®. UL 508

Applications Marine voir pages 36 ... 39

& EN 50021 113 GD EEx nA I T4

® ®- UL 1604 Class | Div2 ABCD T4A

Marquage de conformité

(€3




[image: image25.png]Données techniques Données techniques générales

Nombre de bornes d'E/S
Bus de terrain
Table image d'entrées
Table image de sorties
Variables d'entrées
Variables de sorties
Configuration
Mémoire programme
Mémoire de données
Mémoire sauvegardée (retain)
Temps du cycle

Alimentation

Courant d’entrée max. (24 V)
Rendement du bloc d'alimentation
Consommation interne de courant (5 V)
Courant total pour bornes de bus (5 V)
Séparation galvanique

Tension via contacts de puissance
Courant max. via contacts de puissance

64

512 bytes max.

512 bytes max.

512 bytes max.

512 bytes max.

avec bloc fonctionnel

128 kbytes

64 kbytes

8 kbytes

< 3 ms pour 1000 instructions de bit /
256 E/S digitales

DC 24V (25 % ... +30 %)
500 mA

87 %

200 mA

1800 mA

500V (systéme / alimentation)
DC 24V (-25 % ... +30 %)
DC 10 A

Température de fonctionnement
Type de connexion

Sections

Longueurs de dénudage
Dimensions (mm) La x H x Prof.

Poids

Température de stockage

Humidité relative (sans condensation)
Résistance aux vibrations

Résistance aux chocs

Indice de protection

CEM (€ -susceptibilité en réception
CEM C€ -en émission

CEM Marine -susceptibilité en réception
CEM Marine -en émission

0°C..+55°C

CAGE CLAMP®

0,08 mm?2..25 mm2/ AWG 28 ... 14
8..9mm/0.33in

51 x65x 100

& partir du niveau supérieur du rail
environ 218 g

25 °C ... +85°C

95 %

selon CEl 60068-2-6

selon CEl 60068-2-27

IP 20

selon EN 50082-2 (1996)

selon EN 50081-1 (1993)

selon Germanischer Lloyd (1997)
selon Germanischer Lloyd (1997)



[image: image26.png]Bornes d'entrées analogiques a 2 canaux 0/4-20 mA

Entrée différentielle

Fonction EA 1
Erreur EA 1

Fonction EA 2
Erreur EA 2

Contacts de données

+EA 1 +EA 2

-EA 1 -EA 2
Masse Masse
Blindage Blindage LI )

lllustration : série 750 / représentation voir page 41 / Livraison sans
Mini-WSB, repérage série 750 / 753, voir pages 32 ...33/ 34...35

Cette borne d'entrées analogiques traite des signaux sur une plage de cou-
rant standardisée de 0-20 mA ou de4-20 mA respectivement.

Le signal d'entrée est séparé galvaniquement et le transfert a 'unité centrale
se fait avec une résolution de 12 bits.

La borne est alimentée par la tension interne du coupleur du bus de terrain
au moyen d'un convertisseur DC/DC.

Les canaux d'entrées des bornes sont des entrées différentielles.

Le blindage est directement connecté au rail.

4

[}

®

Aowmvs CONNECTIONS

+EA 2
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ACOLAN® OPTIQUE

Central Loose Tube

4 a 12 fibres - Extérieur - Armé acier

9/125, 50/125, 62.5/125

DESCRIPTION :

@ Fibre Optique : Fibres optiques multimodes, monomodes (code couleur FOTAG)

@ Tube : Polyester PBT
@ Etanchéité : Gel de remplissage

@ Renforts : Méches de verre et d’aramide avec produit hydrobloquant
® Gaine intermédiaire : Zéro halogene, bleue 6

® Armure : acier copolymére annelé

@ Gaine finale : Polyéthyléne HD, noir.

[PA = Yok ¥k vc

Indice Protection ACOME contre les rongeurs [PA : % ¢ = aucune protection spécifique ; %+ = Protection faible ; %%k r=Protection moyenne ;
%%k r 7 = Protection Renforcée ; %% %%k = Protection Tres Renforcée ; %k %%k = Protection Maximum Anti-rongeurs , efficacité 99%.
REFERENCES ACOME
Références ACOME
Contenance avec fibres avec fibres avec fibres
multimodes 62.5/125 | multimodes 50/125 | monomodes 9/125*
ACMM62.5 OM1 ACMMS50 ENHANCED ACSM2 METRO

4 fibres | N6372 | N6376 | N6368

6 fibres | N6373 | N6377 | N6369

8 fibres | N6374 | N6378 | N6370

12 fibres | N6375 | N6379 | N6371

CARACTERISTIQUES GENERALES DU CABLE

Gamme de
températures :

Cables 4 a 12 fibres

I Transport et stockage -40 / +70°C

: Fonctionnement -40 / +70°C
Traction maximale (N) 1200
Résistance a I’écrasement (N/cm) 500
Rayon de courbure mini (mm) 150

Conditionnement standard

Epaisseur nominale de la gaine

Touret de 1000 ou 2100 m

Diameétre nominal du cable (mm) 10.5

Poids nominal (kg/km)

Marquage

NORMES DE REFERENCE

Cables et fibres

— CEI/EN 60793
— CEI/EN 60794-1

ACOME DIVISION DATA TELECOM - 52

(mm) 1
125
Année de fabrication — ACOME — nombre et type de fibres — réf produit
+ métrique
Systeémes de cablage Applications
— EN 50173 — IEEE 802.3 10M a 10Gbit
— 1SO 11801 — IEEE 802.5 Token ring

— ANSI X3T9-5 (FDDI)
— ATM (155,622, ...)

, rue du Montparnasse — 75014 Paris — France — T. +33 (0)1 42 79 14 00 — F. +33 (0)1 42 79 15 00
E-Mail : DDTC@acome.fr — Site : www.acome.fr



[image: image28.png]RESEAU INFORMATIQUE LAN-VDI - ACOLAN®
ACOLAN OPTIQUE

Optique Multimode 62.5/125 - OM1

Intérieur - Str. serrée
Fibre 900u - LSOH

Cordons - Fibres aramide

Code €/Km
Simplex 2 mm N5949B orange &
Simplex 2.5 mm M9828A &
Simplex 3 mm N6777B &
Divisex 2.5 mm N3987A orange
Duplex 2.5 mm M9O888A vert

IniérieurIE_xiérieur - Mini Break-out
Str. serrée - Fibre 900u - LSOH

Fibres de verre Fibres de verre - renforcé

Code €/Km Code €/Km
N6617A N6641A
N6618A N6642A
N6619A N6643A
N6621A N6645A
N6623A N6647A

Intérieur/Extérieur - CLT - Sir. libre - Tubes Multifibres - LSOH

Fibres de verre Fibres de verre - renforcé| |Fibres de verre + armé acier

Code €/Km Code €/Km Code €/Km
N6672A N6693A N6346A
N6673A N6694A N6347A
N6674A N6695A N6348A
N6675A N6696A N6350A
(2x8) N6676A N6697A N6384A
(2x12) N6677A N6698A N6385A
(3x12) N6952A N6954A —
(4x12) N6953A N6955A —

Fibres de verre Fibres de verre - renforcé| |Fibres de verre + armé acier

Code €/Km Code €/Km Code €/Km

N6372A
N6373A
N6374A
N6375A
N6386A
N6387A

N6990A N7015A
N6991A N7016A
N6992A N7017A
N6993A N7018A
(2x8) N6994A N7019A
(2x12) N6995A N7020A
(3x12) N6958A N6960A
4x12) N6959A N6961A

& e e B

A——
A——
':E Branche Réseaux Télécoms - 52, rue du Montparnasse - 75014 Paris - France - Tél. : +(33) 1 42 79 14 00 - Fax. : +(33) 1 42 79 15 00
- E E-mail : DTLC@acome.fr - Site : www.acome.fr
BP 45 - 50140 Mortain - Tél. : +(33) 2 33 89 31 00 - Fax. : +(33) 2 33 89 31 31
Réf. : BRTC 06/2007 - 356 Fr



[image: image29.png]WAGO-I/O-PRO 32

Outil de programmation selon CEl 61131-3

‘B WAGD-10O-PRO 32 - pid_4Ze pro=

File Edit Project |nzert Egtraz  Online “Window Help

S POUs Library Manager
Systerm lib 171000 15:27:56

} FURCTION G
STAMDARD.LIB 159.6.00 07:54:08

VAR _INFUT
RESET. B

: Contraller [PRG]

2] DERIVATIVE_1 [FB)
INTEGRAL_v1 [FE]
-[E] PID_+1 (FB)

- f] PLC_PRG [PRG)

-] w_limit [FUN)

FROGREAM PLZC_PRG
WA
i Aarhealine 8T % 0T

wertFHEAL;
limit rmaxFEAL:
INTEGRBAL_v1 [FB-5T]

IM:REAL,
Th: DO Dy
RESET.BOOL,

B=B+IMN"TM,
OUT=(A+B)2;

llj M Ak l-—1hd-

WAGO-I/0-PRO 32, allemand
WAGO-I/0-PRO 32, anglais
WAGO-1/0-PRO CAA

WAGO-I/O-PRO est un outil de programmation et de
visualisation destiné & piloter des installations. Grace &
ce logiciel on développe des applications d'automatisme
pour les contréleurs de bus de terrain programmables de

WAGO-I/O-SYSTEMS 750.

WAGO-I/O-PRO fonctionne en respectant la norme

CEl 61131-3. Cette norme décrit les exigences relatives &
un systéme de programmation. Les langages de program-
ma-tion GRAFCET (SFC), Langage structuré (ST), Schéma &
contacts (LD), Diagramme de Blocs Fonctionnels (FDB), Liste
d'Instructions (IL) sont supportés par WAGO-I/O-PRO.

| est possible de choisir pour chaque utilisation le langage
de programmation approprié.

Gréce a ses fonctions de programmation vastes, le logiciel
remplit les exigences croissantes du développement du
programme de commande, comme p.ex. la possibilité de
réemploi et la création de blocs fonctionnels.

* Passerelle puissante entre les langages de programmation
 Déclaration automatique des variables

» Gestion de bibliothéque

En outre, des fonctions de test et de diagnostic intégrées
facilitent et accélérent le développement de |'opération lors
de la création des projets d'automatisation.

Indication d'état en ligne dans le code de programmation
Simulation hors ligne

Visuadlisation intégrée des données

Enregistrement et représentation graphique des

variables du projet

WAGO-I/O-PRO CAA offre la possibilité de programmer

les produits programmables CoDeSys Automation Alliance
de WAGO mais aussi des produits d’autres fabricants de
CoDeSys Automation Alliance.

®

waco

INNOVATIVE CONNECTIONS

ET_ACT_CYCLE : TIME

QoL

PLC_PRG [PRG-FBD] (O]

TR

i input )
i* delayfmsec™
*reset®)

N° de

produit
759-332/000-001
759-332/000-002
759-333

Données techniques

Conditions du systéme :
Ordinateur Pentium
Systéme d’exploitation Microsoft® Windows 95 ou version plus
récente

Microsoft® Windows NT® 4.0

Microsoft® Windows 2000®

Microsoft® Windows XP®

16 Mbytes au minimum (Windows 95)
128 Mbytes au minimum (Windows 2000)

10 Mbytes au minimum

Mémoire RAM

Mémoire du disque dur
CD ROM

Ecran VGA ou résolution plus élevée
Souris nécessaire

Autres Interface série libre

Livraison : CD ROM avec logiciel et documentation

Céble de communication

Windows®est une marque déposée de Microsoft Corporation
Approbations

03-HG3748601-PDA

A-9334; CI.B

40 197-01 HH; cat. A, B, C, D (EMC 1)
HMBO05880-ELO04

TA06190M

MAC30402CS1

ABS (American Bureau of Shipping)
DNV (Det Norske Veritas)

GL (Germanischer Lloyd)

KR (Korean Register of Shipping)
NKK (Nippon Kaiji Kyokai)

RINA (Registro Italiano Navale)




[image: image30.png]Process values of module 750-454, 750-454/000-001

Input current numerical value Status-
binary
4 mA - Measured value

not possible (Reverse voltage protection

0000.0000.0000.0 } 011" 0x0003 0
'0000.0000.0000.0 1 000" | 0x0000 | 0 | 0
'0000.0000.0000.0 : 000" | 0x0000 | 0 |
6 | '0001.0000.0000.0 ; 000 0
8 | '0010.0000.0000.0 ; 000 0x00
0011.0000.0000.0 { 000
'0100.0000.0000.0 : 000"
0

L[]
9

'0101.0000.0000.0 ; 000' 0x00
'0110.0000.0000.0 } 000"
'0111.0000.0000.0 } 000"
0111.1111.1111.1 } 000' 0x00 | off
0111.1111.1111.1 { 001"
O1T1.I111.1111.1 001" on

*) gtatus bits: X = not used, F = short-circuit, U = oversize
#*¥) A=0,1..2,0mA




[image: image31.png]InQ InQ 9[[lesuoog(]  o|geisul NO 8|qIsuss 8Wg)sAs un p uonenbey

19lqo sues 10lqo sues I Jnol/puusiow : uonisod ap sjuswesbuey)

% 001 % 001 % 0S JUSWBUUONIOUOS 8P 8JIAISS

91WI| UON 008l I ainay us sabeulewsp ap IXew aIqUON

%S0 > %1 > %<C > uoIsiogld
3didvd NOILLV1N93IY NOILVINDO3Y IN3IN 111ISOd uone[nbos ep adAL
1 ASSV1D I ASSV1D ][] 10 SaUPLY

NI

yaAnQ

| 3SSV1O

aua-

uaAnQ

1 ISSVTIO

auwla4

HeANQ

I ASSVTIO

| 3SSV1O
11 3SSV1O
Il 3SSV1O

‘sojuoaosa(uoisindwi,p anabue us

uonenpow) 7' 8dA} ap souessind ap anbiuosos|3
"9SSOYIA 8P JUBWIBSSIAISSSE

B [e[eq SUES NuUBuod Juednod adA} ap Jnsjow ‘9As8IS
anbiueocsw juswsepusl B IN8JOWOAIBS | 8ibojouyos]
‘aousuewlsd us

uonisod ap Jabueys unod N3uod }$8 INBJOWOAISS 87
‘Juswsoe|dap

ap 9ssayA opuelb aun jowiad INSJOWOAISS 97
"XN3IW NO %G‘Q 9p UoISI0aId BuUN J8AE BlieIpawIsiuI
uoiisod aun aipuislie,p s|geded }S8 JNSJOWOAISS 87

3didVd NOILVINO3Y -

o
13dSSVIO N

"anbijels Inaoeiuod ‘uoiieinBal |eloads Inajowl ‘ansle
anbiuedcaw juswspusl B INSJOWOAISS  dibojouyos]
S8pU08S € NO Z $9| $8Jn0} 8ousuewlad us
uolisod ap JabBueyd Jnod NHUOD 1S INSJOWOAISS 87
"%, 00| 9P WUSBWASUUOIOUO} 8P 82IAIS8S UN J9Ae
ainay / sebeurewsap Q08| Jonjoays nad insjow a7
"XN3IW NO % | dp uoIs|oald sun d9Ae alleIpawiaiul
uorysod sun aipuislie,p ajgeded }$9 INSJOWONISS 8 @

NOILVINO3Y : 1 ASSVIO A

"JO}INSUOD SNOU ‘SJUBIDHIP JUBWSUUOROUOC)

op ©oueped BuNnp Seo 8| sueq T onbiewoy
"UaLl NO 1IN0} SINSJOWOAIDS Sap awweb e| lwied
9UUOI}08|9S 1S9 ||| 9SSBe|D JNSJOWOAISS Un : a1bojouyda]
-uoisod ap Jnol sed sio} 09¢ ‘suusiow

us “abueys unod ndUOD SO JINSJIOWIOAIBS BT
-9ousuewlad us anusjulew

219 sed lop au siew uonisod aun Jasigels
ap uonenbal g e Jpuad unsjow sabeliewsp sp
29oUSped 9190 'SOPU0IS ¢ S9| SaIN0} ofesewop
un JIoS ‘9, 0G Sp JUSWBUUOIOUO) 8P 90IAISS UN 09AR
ainay / sebelrewsp oz Jonyosye inad Jnsjow a7
XNalW NO % Z ap uoIsioaid aun 29AB allelpauliaiul
uonysod aun aipuisje,p a|gedeo }se INSjoWonIss 8] @

IN3ININNOILISOd : 1l 3SSVIO W

uonenboul
ap SINBlOWOAISS ap sasse|d ¢ lwled Je} ang jop
XIOYD 90 'SJUBJISYIP JUOJISS ‘INO0D UOS }8 JNSJOUIOAISS
np o1bojouyss) e| 81IBSSOO9U JUSWAUUOIOUO) 8p
aouanbal} e No swyiAl 8| JueAIng "uone|nbal ap ajonoq
e| 9sodwi In| &nb juswauuoljouoy ap swyiAl ne aydepe
al® Hop uonenBsas ep 8nbuod|e JNBJOWOAISS U

pleusag uorenbial ap uoealissel)



[image: image32.png]Série FSU208

Switch Fast Ethernet Industriel déterministe

e 0,6, 70u 8 ports RJ45 ( Twisted pair ) 10/100 base TX
e 8,2, 10u0 ports Fibre optique (MT-RJ) 100 BASE-FX
e Gestion de deux files de priorités

e Transmission montante et descendante a la vitesse max

e Connectivité half ou full duplex

e Auto négociation de la vitesse et Half/full- duplex pour chaque port
e Panneau de controle a LED pour indication trafic, duplex et erreurs
e Bouton de réglage en face avant pour auto-négociation, duplex, vitesse

e Design robuste et fiable

e Température de fonctionnement (-40°C , + 70°C)

e Alimentation DC de 19 a 72 VDC
e Entrée alimentation redondante
e Boitier IP40

Généralités
Le FSU208 est un Switch Fast FEthernet adapté aux
environnements industriels. Il possede 8 ports 10/100 Mbits/s
compose¢s de 0, 6, 7 ou § ports (TX) 10/100 Mbits/s et §, 2, 1 ou
0 ports fibres (FX). Les ports fibres optiques peuvent étre soit en
multi-mode ou en single-mode. Le FSU208 est un composant
clef dans une solution Ethernet industriel pour atteindre un
niveau de fiabilit¢ optimum et de maintenance réduit. Pour
atteindre ce tres haut niveau de fiabilité, des composants
industriels sont utilisés ainsi que des techniques de
refroidissement ~ ¢laborées  sans  ¢lectrolyte.  Grace a
I’implémentation de priorités sur les couches 2 (priority tagging)
ou 3 (IP ToS), le réseau Ethernet devient déterministe. Cela
signifie que, pour des utilisations temps réel ou voix sur IP, ou
les temps de latence sont critiques, le temps est garantie. D’autre
part, aucune configuration est nécessaire car ce switch est « plug
& play ». Toutefois, si cela est nécessaire, I’auto-adaptation, la
vitesse et I’exploitation half ou full duplex, peuvent étre réglées
de facon manuel grace a des boutons poussoirs sur la face avant.
Vitesse, connectivite Half/full-duplex, liens/activité et erreurs
sont disponible sur la face avant pour chacun des port.
Le switch FSU208 se monte sur rail Din ou en rack 19”.
Switch Ethernet
Les switchs de la serie FSU208 sont basés sur un systeme de
commutation de type « store-and- forward » avec mécanisme de
filtrage des paquets. Cela signifie que la validit¢ d’un paquet
n’est effectuée que lorsqu’il est complet. Un paquet est considére
comme corrompu s’il contient des bits d’erreurs, si le paquet est
de taille inférieure au paquet minimum Ethernet (64 Octets) ou
s’il est de taille supérieur au paquet maximum + tag (1522
Octets). Les paquets corrompus sont ¢liminés de tel facon que
votre réseau fonctionne toujours a plein debit. Un paquet
contenant une adresse de destination MAC « Multicast »,
« Broadcast » ou inconnue, est envoyée sur tous les ports, tandis
qu’un paquet possédant une adresse de destination MAC de type
« Unicast », n’est envoyée que sur le port ou cette adresse a été
memorisée. Le switch a une capacité d’apprentissage de 3500
adresses MAC. Une adresse MAC est retirée de la table si aucun
paquet n’est recu pendant 104 secondes.
Boutons et leds
Les leds fonctionnent dans les deux modes suivants :

- Mode Normal

- Mode sélection port

Mode Normal

Les leds des cinq ports indiquent les liens et activités. La led d’un
port sera verte si le lien sur le port respectif est actif, et clignotante
s’il y a une activite sur ce port. Les leds de vitesse, half/full-duplex
et auto-négotiation clignotent en rouge si une erreur apparait.

Mode sélection port

Ce mode est activé par I’appuie sur le bouton «select port ».
Chaque pression sur ce bouton permet la sélection tour a tour de
tous les ports. L’utilisateur peut ainsi modifier la vitesse, 1’auto-
négociation et le mode half/full-duplex de tous les ports. La
nouvelle configuration est stockée dans une mémoire non volatile.
La vitesse et le mode half/full-duplex ne peuvent étre changé sur le
port fibre optique.

Ethernet Déterministe

Le FSU208 gere deux files de priorité. Un paquet identifieé comme
haute priorité est placé dans la file haute priorité. Le switch alterne
entre les deux files en utilisant un systeme de priorité strict. Les
paquets basse priorité ne sont envoyes que lorsque la file haute
priorité est vide. Un paquet est identifi¢é comme haute priorité selon
la norme IEEE 802.1p (couche 2) ou IP Type of Service (ToS —
couche 3)

Priorité couche 2

Les standards IEEE 802.1p et IEEE 802.1q spécifient un champs
supplémentaire dans I’entéte MAC. Ce champ est appelé info Tag
controle (TCI) et est inseré entre I’adresse MAC source et le
type/longueur d’un paquet Ethernet (voir figure ci-dessous). Ce
champ contient 3 bits qui sont utilis€s pour la priorité. Tous les
paquets possédant un TCI supérieur a quatre sont mis en haute
priorité.

|
| 12-bit BI2 10 VLAN dentifhar
Canonical - 1 b
3bit Prionty Field (B2 1p)
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