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Schéma hydraulique de commande d’'un vérin de harnai s
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L’élément C permet I'ouverture des
c harnais uniquement a la suite d’un arrét
B d’urgence.
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Extrait de Librairie
Gaz Un accumulateur hydraulique permet de compenser la différence de
(azote) volume de fluide entre les chambres avant et arriere du vérin.
o C'est un composant comportant 2 chambres séparées par une
Membrane membrane.
huile L’'une contient un gaz sous pression, l'autre le fluide hydraulique en
communication avec le circuit.

Le symbole d’un distributeur est constitué de :
* Un corps définissant les deux états (repos et travail) ;
* Les dispositifs de commande
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symboles des dispositifs de commande
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Exemple :
Nous avons constitué un distributeur 5/2 a
commande pneumatique bistable.

pneumatique

¢lectrique

5/2 => 5 orifices et 2 positions

bistable => deux dispositifs de commande

monostable => un dispositif de commande
et rappel par ressort

manuelle

Rappel :

rappel par ressort }

Eléments de schématisation

Clapet anti-retour

Clapet anti-retour avec
ressort

Vanne a commande
électrique

Vanne a commande
manuelle
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Adresse public :
Futuroscope.com
IP:217.174.222.21

IP :192.168.30.1
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| IP :192.168.30.2

Topologie du réseau de communication
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PC de supervision de I'animation
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IP:192.168.30.34

IP:192.168.30.35

IP:192.168.30.36
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Masque SRA :
255.255.255.240

Bus de terrain

IP:192.168.30.33

Liaison Ethernet

Armoire de gestion de I'animation

Masque SRB :
255.255.255.240

b

Armoire
de gestion
du robot 1

________________________

Armoire de
commande de
la passerelle 1

________________________
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FT132 Traiter
I'information

Armoires de gestion

via le bus de terrain

Question N2
Fonction Fonctions Techniques Solutions
Principale Constructives
R K . ( 7\
FP1 Permettre a FT11 Guider la FT111 Guider la 4 roues porteuses
'usager d’accéder a passerelle en passerelle dans un rail
la gondole translation longitudinalement \ J
. 4 )
FT112 Gwder, la Passerelle fixe
passerelle latéralement
- J
| | FT12 Actionner la FT121 Convertir (
passerelle Iénergie €lectriqueen | | ?
énergie mécanique
. s “
FT122 Adapter I'énergie
meécanique [ | .. ?
FT123 Transformer le (
mouvement de rotation
en mouvement de o )
translation
4 N\
passerelle passerelle / chaine
- J
J J ( N
FT13 Gérer le FT131 Détecter les
| déplacement de la positions de la passerelle | | ...
passerelle \ J
( N\

FT133 Distribuer I'énergie

Contacteurs et

FT133 Acquérir la
position de la gondole

variateur de vitesse

FT14 Assurer la

| sécurité des usagers

FT141 Prévenir les
chutes de la passerelle

J N

FT142 Freiner et Stopper (
le mouvement 1 L ?
. J
L, ( N\
FT143 Détecter un
obstacle Bords sensibles
. J
( N\
FT144 Interrompre 2
mécaniquement o
'entrainement de la \ Y,
passerelle
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Question n%0

Phase 1
R El
' Le vérin est représenté - | |
.. . , [}
i en position harnais relevé | A L‘ == mm e
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Questions n°12 :

Echelle des forces: 10mm - 1000 N

harnais

Direction de_l?

-

Vérin

/47 gondole
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