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Ce dossier comporte 5 documents 


numérotés de DR1 à DR5.











DR1 : Schéma cinématique de la fonction emboutissage FP1.





DR2 : Graphe des vitesses du poinçon 125.





DR3 : Equilibre du levier 35 (statique graphique).





DR4 : Réalisation de solutions constructives (dessin de conception).





DR5 : Définition du palier de levier 40 (dessin de définition).
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CINEMATIQUE





1-1  : SCHEMA CINEMATIQUE de la fonction emboutissage : FP1.
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�
Liaison entre le levier 35+36 et le Bâti :





( Tableau des mobilités dans � INCORPORER Equation.2  ���:
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( Nom de la liaison (complet) :


........................................................................................................................................................................................................................................................................................................


Liaison entre le coulisseau 48 et le Bâti :





( Tableau des mobilités dans � INCORPORER Equation.2  ���:
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( Nom de la liaison (complet) :


..................................................................................................................................................................................................................�



�
1-2 : ETUDE DU GRAPHE DES POSITIONS DU POIN(ON 125.


1-2-1 : Tableau des relevés de mesures.
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Déplacement d suivant l'axe � INCORPORER Equation.2  ��� (mm)�
Durée t
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Vitesse V 


(mm/s)�
�
Phase 1�
�
�
�
�
Phase 2�
�
�
�
�
Phase 3�
�
�
�
�
Phase 4�
�
�
�
�



1-2-2 : Graphe des vitesses du poinçon 125.
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Nom :�
Prénom :�
Centre :�
�
N° anonymat :�
�
N° anonymat :�
�
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DOSSIER  REPONSE
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