Document réponse DR1

FT1 : Informer la

FT11 : Détecter la fin de
course

FT12: Détecter lapré- [ __

fin de course

FT13 : Détecter une
surpression

partie commande

FP1 : Déplacer la
tige de la seringue

FT14 : Détecter la
vitesse

FT15 : Détecter la
seringue

FT16 : Prendre les
consignes de I’opérateur

FT17 : Détecter la remise
en position de I’écrou aprés
débrayage

FT2 : Transformer
I’énergie électrique en
énergie mécanique

FT3: Adapter

FT31 : Adapter le couple | __

et la vitesse de rotation

I’énergie

FT4: Lier latige

systeme

FT5 : Positionner
la tige

FT32 : Transformer la
rotation en translation

FT51 : Permettre le
débrayage

FT52 : Déplacer
manuellement le piston

-- Capteur C4

- Capteur C6

i

B s

)

1/4



Document réponse DR2

Réponses questions 2.1.4. 4 2.3.5.

Effort

Vcapt(mV)

VC (V)

N(décimal) N(binaire)

N(hexadécimal)

Alarme”

(N)
0

10N

0,67

00001000

30N

0,46

SON

40

“: M=marche ou A=arrét

CS A

Fonctionnement normal
A

Réponses questions 3.1.1. a 3.4.1.

Blocage microcontrdleur

S~

N

t(ms)

DO A

v

v

H100

v

Q9

v

Cde 4
alarme

v
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Question 3.2.3.
Nombre Q13 [Q12 [Q11 [Q10 [Q9 [0Q8 [0Q7 |06 [Q5 [Q4 [Q3 [Q2 |01 [Qo
d’impulsions
d’horloge
0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
1 [ olololo]olo]o|l]o]o|lo]o]o]o]a1
162 | 0 0 0
32((2) | 0 0 0
2% 0 0 0
Question 4.2.2.
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ECHELLE : 2:1

Vue coté capteur
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