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Document réponse DR2
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*: M=marche ou A=arrêt





Réponses questions 3.1.1. à 3.4.1.
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Fonctionnement normal





Blocage microcontrôleur
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Nombre d’impulsions d’horloge�
Q13�
Q12�
Q11�
Q10�
Q9�
Q8�
Q7�
Q6�
Q5�
Q4�
Q3�
Q2�
Q1�
Q0�
�
0


�
0�
0�
0�
0�
0�
0�
0�
0�
0�
0�
0�
0�
0�
0�
�
       1   (20)


�
0�
0�
0�
0�
0�
0�
0�
0�
0�
0�
0�
0�
0�
1�
�
(24)


�
0�
0�
0�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
(25)


�
0�
0�
0�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
(29)


�
0�
0�
0�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
�


















Capteur C3





Pièce 15





Clavier











Capteur C1





Capteur C4





Capteur C5





FT32 : Transformer la rotation en translation





FT31 : Adapter le couple et la vitesse de rotation





FT16 : Prendre les consignes de l’opérateur





FT11 : Détecter la fin de course





FT13 : Détecter une surpression





FT14 : Détecter la vitesse





FT15 : Détecter la seringue





FT51 : Permettre le débrayage





FT52 : Déplacer manuellement le piston





FT5 : Positionner la tige





FT2 : Transformer l’énergie électrique en énergie mécanique





FT3 : Adapter l’énergie mécanique





FT4 : Lier la tige de la seringue au système





FT1 : Informer la partie commande





FP1 : Déplacer la tige de la seringue





FT12 : Détecter la pré-fin de course





Capteur C2
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Support de l’action de l’infirmier sur 16
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ECHELLE : 2:1





Question 4.2.2.





Rotation d’un tour
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Question 3.2.3.





Réponses questions 2.1.4. à 2.3.5.
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Capteur C6





FT17 : Détecter la remise en position de l’écrou après débrayage
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Ensemble tige filetée





Vue coté capteur
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