DT 6 Motoréducteur en vue éclatée
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DT 7 Nomenclature motoréducteur R1 et R2

	
	3
	Vis CS M2-20
	

	24
	3
	Rondelle W2
	

	23
	1
	Carter réducteur 200
	

	22
	1
	Palier avant
	

	21
	1
	Flasque réducteur avant
	

	20
	1
	Axe sortie 200
	

	19b
	1
	Roue denture droite Z = 40 dents m = 0,5
	uniquement réducteur R2

	19a
	1
	Roue denture droite Z = 38 dents m = 0,5
	uniquement réducteur R1

	18
	1
	Palier arrière
	

	17
	1
	Entretoise N° 4
	

	16
	3
	Chandelle 200
	

	15
	1
	Axe intermédiaire N° 3
	

	14
	1
	Axe intermédiaire N° 2
	

	13
	1
	Pignon denture droite Z = 14 dents m = 0,5
	uniquement réducteur R1

	12b
	1
	Pignon denture droite Z = 12 dents m = 0,5
	

	12a
	1
	Pignon denture droite Z = 12 dents m = 0,5
	

	11
	1
	Entretoise N° 3
	

	10c
	1
	Roue denture droite Z = 31 dents m = 0,5 
	Uniquement réducteur R1

	10b
	1
	Roue denture droite Z = 31 dents m = 0,5 
	

	10a
	1
	Roue denture droite Z = 31 dents m = 0,5 
	

	9
	1
	Entretoise N° 2
	

	8
	1
	Entretoise N° 1
	

	7
	1
	Roue denture hélicoïdale Z = 35 dents m = 0,4
	

	6
	1
	Pignon denture droite Z = 9 dents m = 0,5
	

	5
	1
	Axe intermédiaire N° 1
	

	4
	1
	Flasque réducteur arrière
	

	3
	1
	Pignon denture hélicoïdale Z = 11 dents m = 0,4
	

	2
	1
	Flasque moteur
	

	1
	1
	Moteur à aimant permanent
	12 V

	Repère
	Nb.
	Désignation
	Observations
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Deux versions possibles suivant le montage des engrenages
réducteur R1: train a cinq engrenages
réducteur R2: train a quatre engrenages
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Réducteur R1
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Réducteur R2
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Commentaire : il s’agit d’un graphe de prédétermination, l’influence de l’aimant a été amplifiée

Tableau indiquant le rendement en pourcentage des réducteurs roue et vis sans fin RV1 et RV2

	
	Rapport de transmission

	Référence réducteur
	1 / 7
	1 / 10
	1 / 15
	1 / 20
	1 / 28
	1 / 40
	1 / 49
	1 / 56
	1 / 70
	1 / 80
	1 / 100

	RI 28
	70
	67
	61
	57
	46
	41
	38
	36
	32
	27
	25

	RI 40
	72
	69
	62
	55
	48
	39
	36
	34
	27
	26
	25

	RI 50
	73
	70
	68
	60
	51
	46
	42
	40
	36
	30
	28

	RI 63
	74
	70
	64
	60
	50
	46
	42
	40
	36
	33
	29

	RI 70
	74
	70
	64
	60
	49
	45
	40
	39
	34
	31
	29

	RI 85
	73
	70
	64
	62
	48
	46
	41
	43
	38
	35
	30

	RI 110
	74
	72
	64
	63
	52
	48
	45
	44
	39
	37
	33

	RI 130
	74
	72
	66
	64
	51
	47
	44
	45
	40
	39
	34

	RI 150
	75
	73
	66
	65
	53
	48
	46
	47
	41
	39
	36

	RI 180
	75
	73
	69
	65
	54
	49
	46
	47
	41
	39
	36


Étude aérodynamique par logiciel

	Force /angle
	30°
	45°
	60°
	90°

	FX  (N)
	19,92
	29,61
	32,59
	68,86

	FY (N)
	31,92
	24,51
	13,93
	-1,43


Données de l’étude : 


Fluide : Air

Densité du fluide : 1.3 kg/m3


Vitesse du fluide : 17,22 m/s




Modélisation et étude de RDM par logiciel
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Dessin de définition de la pièce de sécurité à l’échelle réduite

Modèle RDM avant déformation :
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Échelle des forces : 1 cm � EMBED Equation.3  ��� 10 N
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� EMBED Equation.3  ���





Répartition des contraintes.


Echelle des déformations 8:1





Échelle des contraintes en N/mm²
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