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Elément : Repère : 

Variateur de fréquence 10 

Transformateur  

Carte alimentation  

Moteurs  

Fusibles qui protègent la partie 
alimentée en tension continue  

Disjoncteur magnétothermique 
qui protège la partie alimentée 
exclusivement en tension 
alternative 

 

Disjoncteur magnétothermique 
qui protège l’ensemble du 
système 

 

Tableau 1 : différents éléments du schéma électrique de DT1 
 

position 2 
« intermédiaire » 

position 3 
« passage ouvert » 

Figure 1 : étude des mouvements 
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Trajectoire du centre de 
gravité G de la glace par 

rapport au bâti

6/01GV ∈  6/02GV ∈  

6/03GV ∈  

Echelle du dessin : 1 : 3 
Echelle des forces : 1mm  6N 
Echelle des vitesses : aucune

Figure 2 :  
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  En phase d’ouverture En phase de fermeture 
 Positions 1 → 2 2 2 → 3 3 → 2 2 2 → 1 
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Tableau 4 : évaluation qualitative des puissances 

Tableau 3 : caractéristiques de l’énergie aux repères a à f de la structure 
fonctionnelle du PNG381 page 2 
 

Figure 3 : Ressort de déverrouillage 

En phase d’ouverture du passage En phase de fermeture du passage 
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Tableau 2 : différents types de tension 

A compléter en choisissant parmi les propositions 
suivantes : 

• 24V continu 
• 230V alternatif (monophasé) 
• Triphasé 
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Tableau 5 : adresses  de  data0 

Z                            Z       Y Type X,Y ou Z 

Valeur binaire   0         0                      0        0    

 

Start        commande  (B0 à B6)                              end 

128
fc

 

 
 
bits B6 B5 B4 B3 B2 B1 B0 B6..B0 en 

hexadécimal 
commande 

Valeurs 
 

          

  

Tableau 6 : commande transmise 

Figure 10: signaux envoyés par le lecteur : 

page octet Valeur 
hexadécimal 

Data0        
 

 

Figure 9: croquis à main levée définissant votre solution en nommant les composants utilisés (Echelle :1). 
 



DR4 
 

11SIOSPO1 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Equations : 
 
f1 = …………………  .  ( AUT = …… ) 
 
f2 =  …………………………………..     .   ( AUT  <  .....  ) 
 
 

21 

22 

f1 

SET ALARME 

24 RESET ALARME 

f1

=1 

f1 .   ……/X21 

23 

……/X23 

f1

 Extrait du GRAFCET gérant 
 la fraude « petit train avant 
passage »  

 Extrait du GRAFCET gérant  
 la fraude « intrusion » 
 

11 

12 

SET ALARME 

f2  

f2 

13 RESET ALARME 

….. /X12 
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Echelle du dessin :  1:5 
Echelle des forces : 1mm  4N 
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