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Altivar 71
Tension d’alimentation 380...480 V 50/60 Hz

Moteur Réseau Altivar 71

Puissance Courantde Puissance Icc ligne Courant  Courant Référence
indiquée sur  ligne (2) apparente présumé maximal  transitoire maxi

plaque (1) maxi permanent pendant

380V 480V 380V ) 60s 2s

kw HP A A kVA kA A A A

Tension d'alimentation triphasée : 380...480 V 50/60 Hz

0,75 1 3.7 3 24 5 23 35 38 ATV 71H075N4
15 2 58 53 38 5 41 62 6.8 ATV 71HU15N4
22 3 82 71 54 5 58 87 96 ATV 71HU22N4
3 - 107 9 7 5 78 117 129 ATVT1HU30N4
1 5 141115 93 5 105 158 17,3 ATV T1HU40N4
55 7,5 203 17 13.4 22 14,3 215 236 ATV 71HU55N4
75 10 27 22,2 17,8 22 176 26,4 29 ATV 71HU75N4
i 5 366 30 24,1 22 27,7 416 457  ATV7IHD1IN4
15 20 48 39 316 22 33 495 545 ATV T1HD15N4
185 25 455 375 299 22 at 615 677 _ ATV71HD18N4
22 30 50 42 32,9 22 48 72 79.2 ATV 71HD22N4
30 40 66 56 434 22 66 99 109 ATV 71HD30N4
37 50 84 69 55,3 22 79 1185 130 ATV 71HD37N4
15 60 104 85 68,5 22 94 141 155 ATV 71HD45N4
55 75 120 10179 22 116 174191 ATV 71HD55N4
75 100 167 137 1099 22 160 240 264 ATV 71HD75N4

(1) Ces valeurs sont données pour une fréquence de découpage nominale de 2,5 ou 4 kHz selon le calibre, en
utiisation en régime permanent
(2) Valeur typique pour la puissance moteur indiquée et pour Icc ligne présumeé maxi.
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Altivar 71
Niveaux d’exigence pour la sécurité

Le variateur Altivar 71 intégre la fonction de sécurité “Power Removal” qui interdit le
redémarrage intempestif du moteur. Ce dernier ne fournit plus de couple

Cette fonction de sécurité est

m conforme a la norme de sécurité machine EN 954-1, catégorie 3,

m conforme a la norme de sécurité fonctionnelle IEC/EN 61508, capacité SIL2
(contréles-commandes de sécurité appliqués aux process et systémes).

La capacité SIL (niveau d'intégrité de sécurité) dépend du schéma de raccordement
associé au variateur et a la fonction de sécurité. Le non-respect des préconisations
relatives a sa mise en ceuvre ne garantit pas la capacité SIL de la fonction de sécurité
“Power Removal”.

L'architecture électronique de la fonction de sécurité “Power Removal” est
redondante (1) et est contrélée en permanence par une fonction de diagnostic.

Cette fonction de sécurité de niveau SIL2 et de catégorie 3 est certifiée conforme a

ces normes par l'organisme de certification INERIS dans le cadre d'une certification
volontaire.

Catégories Base principale de la  Exigences du systéme de  Comportement en
sécurité commande cas de défaut

B Par la sélection de Contréle correspondant aux  Perte possible de la

composants conformes  régles de l'art en la matiére  fonction de sécurité
aux normes pertinentes

1 Par la sélection de Utilisation de composants Perte possible de la
composants et de éprouvés et de principes de  fonction de sécurité
principes de sécurité  sécurité éprouves. avec une probabilité

plus faible qu'en B

2 Par la sélection de Test par cycle. La périodicité  Défaut détecté a
composants et de du test doit étre adaptée a la  chaque test
principes de sécurité _machine et a son application

3 Par la structure des Un défaut unique ne doit pas Fonction de sécurité
circuits de sécurité mener a la perte de la fonction garantie, sauf en cas

sécurité. Ce défaut doit étre  d'accumulation de
détecte, si cela est défauts
raisonnablement faisable

n Par la structure des Un défaut unique ne doit pas _Fonction de sécurité
circuits de sécurité mener a la perte de la fonction toujours garantie

sécurité. Ce défaut doit étre
détecté dés, ou avant, la
sollicitation suivante de la
fonction de sécurité.

Une accumulation de défauts
ne doit pas mener a la perte de
la fonction de sécurité

Le constructeur de la machine est responsable du choix de la catégorie de sécurité.
La catégorie dépend du niveau des facteurs de risques donnés dans la norme
EN 954-1

{7) Redondante - consiste & pallier fa défaillance d'un organe par le bon fonctionnement dun
autre, en faisant I'hypothése qu'iis ne seront pas défaillants simultanément.
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Altivar 71
Niveaux d’exigence pour la sécurité

La fonction de sécurité “Power Removal” ne peut pas étre considérée comme une
déconnexion électrique de sécurité du moteur (pas d'isolement galvanique) ; si
nécessaire, un interrupteur-sectionneur de type Vario doit étre utilisé.

La fonction de sécurité “Power Removal” n'est pas destinée a suppléer un
dysfonctionnement des fonctions de régulation ou d'application du variateur.

Les signaux de sortie disponibles sur le variateur ne doivent pas étre considérés
comme étant de sécurité (exemple : “Power Removal” actif) ; ce sont des sorties du
module de sécurité de type Preventa qui doivent étre intégrées dans une chaine de
commande-controle de sécurité.

Les schémas indiqués ci-aprés prennent en compte la conformité a la norme
IEC/EN 60204-1 qui définit 3 catégories d'arrét :

m catégorie 0 : arrét par suppression immédiate de la puissance sur les actionneurs
(exemple : arrét non contrélé),

m catégorie 1 : arrét contrélé en maintenant la puissance sur les actionneurs jusqu'a
I'arrét de la machine, puis coupure de la puissance sur l'arrét des actionneurs quand
I'arrét est obtenu,

m catégorie 2 : arrét contrdlé en maintenant la puissance sur les actionneurs.

Conformité a la catégorie 1 de la norme EN 954-1 et niveau SIL1 selon

la norme IEC/EN 61508

Utilisation des schémas de raccordement présentés dans les pages 114 et 115 qui
utilisent un contacteur de ligne ou un interrupteur-sectionneur Vario entre le variateur
et le moteur. Dans ce cas la fonction de sécurité “Power Removal” n'est pas utilisée
et le moteur s'arréte suivant la catégorie 0 de la norme

IEC/EN 60204-1

Conformité a la catégorie 3 de la norme EN 954-1 et niveau SIL2 selon

la norme IEC/EN 61508
Les schémas de raccordement utilisent la fonction de sécurité “Power Removal” du
variateur Altivar 71 en association avec un module de sécurité Preventa qui permet
la surveillance des circuits d'arréts d'urgence.

Machines a faible temps d'arrét en roue libre (faible inertie ou a fort couple
résistant).

Lorsque l'ordre d'activation est donné sur I'entrée PWR avec le moteur commandé,
I'alimentation du moteur estimmédiatement coupée et il s'arréte selon la catégorie 0
de la norme IEC/EN 60204-1

Lorsque l'ordre d'activation est donné aprés arrét complet du moteur, son
redémarrage est non autorisé (‘STO").

Cet arrét sar est maintenu tant que I'entrée PWR reste activée.

Machines a temps d'arrét long en roue libre (forte inertie ou faible couple
résistant).

Lorsque l'ordre d'activation est donné, la décélération du moteur contrélée par le
variateur est d'abord demandée, puis, aprés une temporisation contrélée par un
relais de sécurité (type Preventa) correspondant au temps de décélération, la
fonction de sécurité “Power Removal” est activée par I'entrée PWR. Le moteur

s'arréte selon la catégorie 1 de la norme IEC/EN 60204-1 (“SS17).
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Nota : toutes les bornes sont situées en bas du variateur. Equiper d’antiparasites tous les circuits inductifs proches du variateur ou couplés sur le méme circuit, tels
que relais, contacteurs, électrovannes, éclairage fluorescent, ...

Constituants a associer (pour les références complétes, consulter nos catalogues “Solutions départs-moteurs. Constituants de commande et
protection puissance” et “Solutions de sécurité selon Preventa”).

Repére Désignation
A1 Variateur ATV 71
A2 (5) Module de sécurité Preventa XPS ATE pour surveillance d’Arrét d’urgence et d'interrupteurs. Un module de sécurité peut

gérer la fonction de sécurité “Power Removal” de plusieurs variateurs d'une méme machine. Dans ce cas, la
temporisation doit étre réglée sur le variateur pilotant le moteur qui nécessite le plus long temps d'arrét. De plus, chaque
variateur doit raccorder sa borne PWR & son + 24 V par l'intermédiaire des contacts de sécurité du module XPS ATE.
Ces contacts sont indépendants pour chaque variateur.

F1 Fusible

L1 Inductance DC

Q1 Disjoncteur

$1 Bouton d’Arrét d’'urgence a 2 contacts & ouverture
82 Bouton marche

(1) Alimentation : —ou~ 24V, ~ 115V, ~ 230 V.
(2) Demande ['arrét contrélé du mouvement et active la fonction de sécurité “Power Removal”.
(3) Inductance de ligne (une phase ou trois phases),obligatoire pour les variateurs ATV 71HU40M3...HU75M3 avec une alimentation
‘monophasée 200...240 V 50/60 Hz et ATV 71HC11Y...HC63Y (sauf lorsqu’un transformateur spécial est utilisé 12 pulses).Voir page 60289/10.
(4) S2:réarmement du module XPS ATE a la mise sous tension ou aprés un Arrét d’urgence. ESC peut étre utilisé pour insérer des conditions de démarrage externes.
(5) La sortie logique peut étre utilisée pour indiquer que la machine est dans un état sdr.
(6) Contacts du relais de défaut. Permet de signaler & distance ['état du variateur.
(7) Le raccordement du commun des entrées logiques dépend du positionnement du commutateur SW1, voir schémas page 60295/11.
(8) Les entrées logiques LI1 et LI2 doivent étre affectées au sens de rotation : LI1, sens avant et LI2, sens arriére.
(9) Inductance DC en option pour ATV 71He eeM3, ATV 71HD11M3X...HD45M3X, ATV 71e075N4...eD75N4 et ATV 71Pe e e N4Z. Elle se raccorde en lieu et

Pplace du strap entre les bornes PO et PA/+. Pour les ATV 71HD55M3X, HD75M3X, ATV 71HD90N4...HC50N4, I'inductance est livrée avec le variateur ; son
raccordement est a la charge du client.

(10) Entrée analogique configurable par logiciel en courant (0...20 mA) ou en tension (0...10 V).
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Altivar 71

Options : résistances de freinage

Résistance
de freinage

corrosif et de condensation

. La résistance de freinage permet le fonctionnement du variateur Altivar 71 en
! freinage d'arrét ou en marche freinée, en dissipant I'énergie de freinage.

! Elle permet le couple maximal de freinage transitoire.

| Les résistances sont prévues pour étre montées a I'extérieur de I'armoire, la
ventilation naturelle ne doit pas étre génée, les entrées et sorties d'air ne doivent pas
étre obstruées méme partiellement. L air doit étre exempt de poussiére, de gaz

Pour variateurs Valeur ohmique Puissance moyenne Référence Masse
a20°‘c disponible a 50 C (1)
Q KW kg
Tension d’alimentation : 380...480 V 50/60 Hz
ATV 71HO75N4 ... HU4ONA 100 0,05 VW3 AT 701 1,900
ATV 71HUS5N4, HUTSN4 60 01 VW3 A7 702 2,400
ATV 71HD11N4, HD15N4 28 02 VW3 A7 703 3,500
ATV 71HD18N4__HD30N4 15 1 VW3 A7 704 11,000
ATV 71HD37N4 10 1 VW3 A7 705 11,000
ATV 71HD45N4 .. HD75N4 5 1 VW3 A7 707 11,000

(1) Facteur de marche des résistances - la valeur de la puissance moyenne dissipable a 50 C de la résistance dans le boitier est
«déterminée pour un facteur de marche en freinage qui correspond a ia plupart des applications courantes.
- freinage de 2 s avec un couple de 0,6 Cn de freinage pour un cycle de 40's,
- freinage de 0,8 s avec un couple de 1,5 Cn de freinage pour un cycle de 40's.
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Altivar 71 : réduction des harmoniques de courant
Options : inductances DC

Inductance

120 - P

[

9l £

| %
Lt—o

-0

Les principales solutions pour réduire les harmoniques de courant sont :
m les inductances DC,

m les inductances de ligne,

m les filtres passifs 16 % et 10 %,

m l'association de filtres passifs avec une inductance DC.

Ces 4 solutions pourront étre associées sur une méme installation

Il est toujours plus facile et moins onéreux de traiter les harmoniques de courant au
niveau global de l'installation plutét qu'au niveau de chaque appareil,
particuliérement avec I'emploi de filtres passifs et de compensateurs actifs.

L'inductance DC permet de réduire les harmoniques de courant pour se rendre
conforme a la norme 61000-3-2 pour les variateurs dont le courant de ligne est
supérieur a 16 A et inférieur a 75 A

L'association de l'inductance DC avec le variateur est conforme au projet de
norme IEC/61000-3-12 sous réserve d'un RSCE > a 120 (1) au point de
raccordement sur le réseau public.

120 représentant la valeur minimale de RSCE (1) pour lesquelles les valeurs du
tableau 4 du projet de norme IEC/61000-3-12 ne sont pas dépassées.

Il est de la responsabilité de l'installateur ou de l'utilisateur de s'assurer que
I'équipement est bien connecté a un point de raccordement avec un RSCE > a 120
L'inductance se raccorde sur le bornier puissance du variateur.

Applications
Réduction des harmoniques de courant.
Association avec les filtres passifs pour une plus grande réduction des harmoniques
de courant, voir page 73.
Conservation du couple moteur par rapport a l'inductance AC

(7)Ratio de court-Gircut

Pour variateurs  Valeur Courant Pertes Référence Masse
de la self nominal
mH A w kg
Tension d’alimentation triphasée : 380...480 V 50/60 Hz
ATV 71HO75N4 18 2,25 77 VW3 A4 501 0,650
ATV 71HU15N4 10 43 1" VW3 A4 502 1,000
ATV 71HU22N4, 6,8 8 22,5 VW3 A4 503 1,700
HU30N4
ATV 71HU40N4 3.9 10,7 27 VW3 A4 504 1,650
ATV 71HU5EN4 32 143 32 VW3 A4 505 2,200
ATV 71HU75N4 22 19,2 33 VW3 A4 506 2,500

Exemple de niveaux d'harmoniques de courant jusqu'au 49éme rang pour un réseau 400V/50 Hz avec les inductances connectées entre les

bornes PO et PA+ de I'Altivar 71.

Moteur  Pour Réseau Niveaux d'harmoniques de courant THD
puissance Variateurs courant lcc H1 H5 H7 H11 H13 H17 H19 H23 H25 H29 H31 H35 H37 H41 H43 H47 H4s (1)
ATV71  deligne ligne
KW HP A KA A % % % % % % % % % % % % % % % %
Tension d’alimentation triphasée : 400 V 50 Hz
075 1 HO75Nd 1,77 5 161 346 237 89 78 56 48 41 35 32 28 26 23 22 19 19 17 4495
15 2 HUISN4 334 5 3,03 3555 23,53 8,95 7,65 561 474 406 349 316 276 257 2,28 215 194 183 168 4548
22 3 HU22N4 483 5 44 3579227787 7,11 541 4,36 389 32 3,01 2,53 243 209 201 1,77 1.7 153 45
3 -  HU3N4 613 5 567 31,61 18,82 941 682 586 4,57 424 338 328 267 263 2,19 216 186 18 16 4008
45 HU4N4 824 5 751 361621639 817 552 4,17 393 305 3 24 2238 1,98 193 168 158 145 4472
55 7,5 HUS5N4 1081 22 9,83 34,85 23,08 9,68 4,05 6,12 518 445 3,83 348 304 285 252 24 2,14 206 185 4519
75 10 HU75N4 1501 10 138 3409 2049 857 643 528 395 378 289 29 228 232 188 19 159 158 137 4225
1115 HD1INA 211 9 193 35222011895 65 541 402 38 295 2,86 2,32 223 19 177 16 142 137 431
1520 HDI5N4 282 12 258 3522 2001898 649 543 402 382 294 288 232 224 1,9 178 16 143 1,37 4306
185 25 HDIBN4 339 12 319 28,36 15,16 8,85 6,18 539 4,04 378 2,98 283 2234 218 1,9 17 158 133 1,33 3523
22 30 HD22N4 4087 22 37.85 32,79 1873 86 642 528 4,09 375 3,03 285 24 225 197 181 167 148 1,44 404
30 40 HD30N4 541 20 506 29,97 1626 8,75 6,27 532 407 373 301 279 237 215 1,94 169 162 133 138 3699
3750 HD37N4 6643 22 626 2849 1501863 608 523 4 365 297 271 234 207 1,9 161 158 126 1,32 3513
45 60 HD45N4 8311 22 7556 38,31 20,96 8,24 581 4,85 348 3,33 254 244 2 185 1,64 142 138 1,1 1,17 4559

(1) Taux de distorsion total seion ie projet de norme IEC 61000-3-12.





Paramètres du variateur ATV71

[image: image8.png]Code |Description Réglage usine
£ L L |Commande 2 fils / 3 fils oc
(Type de contréle)
Configuration de la commande
2 [ = commande 2 fils
3L =commande 3 fils
Commande 2 fils : C'est I'état ouvert ou fermé de I'entrée qui commande la marche ou l'arrét.
Exemple de céblage : ATV
| VoL | X
—«f— - LI1 : avant
LIx : arriére
Commande 3 fils (Commande par impulsions) : une impulsion "avant" ou arriére" suffit pour commander le
démarrage, une impulsion "stop" suffit pour commander l'arrét
Exemple de cablage : [AVETTTTT
{24y ut w2 ux LI1 : stop
? ? LI2 : avant
E7ENE LIx : arriére
£ CE |Type de commande 2 fils (paramétre accessible seulement si tCC = 2C) trn
L EL :L'état 0 ou 1 est pris en compte pour la marche ou I'arrét.
£ r n :Un changement d’état (transition ou front) est nécessaire pour enclencher la marche afin d’éviter un
redémarrage intempestif aprés une interruption de I'alimentation.
P F O :Létat 0 ou 1 est pris en compte pour la marche ou I'arrét, mais I'entrée de sens "avant" est toujours
prioritaire sur I'entrée de sens "arriere".
r r 5 [Marche arriére par entrée logique LI2
n O : Non affectée
L I I:Entrée logique LI1,
L 12 : Entrée logique LI2,
L 13 :Entrée logique LI3,
L 14 :Entrée logique LI4
L 15 : Entrée logique LI5
L 16 :Entrée logique LI6
bFr |Fréquence standard moteur 50
50 Hz : IEC
60 Hz : NEMA
£ Fr |Fréquence maximale de sortie 10 41000 Hz 60 Hz
Le réglage usine est 60 Hz, remplacé par un préréglage a 72 Hz si bFr est mis a 60 Hz.
dEL |Temps des rampes de décélération 014 999,9s 3s
Définis pour décélérer de la fréquence FrS 40
Fr 5 [Fréquence nominale moteur lue sur sa plaque signalétique 10 41000 Hz 50 Hz
Le réglage usine est 50 Hz, remplacé par un préréglage de 60 Hz si bFr est mis a 60 Hz.
L 5F |Petite vitesse 0aHSP 0 Hz
Fréquence moteur & consigne mini
HS5FP |Grande vitesse LSP atFr 50 Hz

Fréquence moteur a consigne maxi : s'assurer que ce réglage convient au moteur et a I'application.





[image: image9.png]2 vitesses présélectionnées

Le choix de I'entrée logique affectée valide la fonction
n 0 : Non affectée

L 1 I :Entrée logique LI1

I 2 : Entrée logique LI2

I 3 : Entrée logique LI3

I'4 : Entrée logique L14

15 : Entrée logique LI5

L 16 : Entrée logique LI6

PS4 |4vitesses présélectionnées no

Le choix de I'entrée logique affectée valide la fonction
n 0 : Non affectée
L 1 I :Entrée logique LI1

L 12 : Entrée logique LI2

L 13 :Entrée logique LI3

L 14 :Entrée logique L4

L 15 : Entrée logique LI5

L 16 : Entrée logique LI6
5P2 2° vitesse présélectionnée 0 a 1000 Hz 10 Hz
S5P3 3° vitesse présélectionnée 0 a 1000 Hz 15 Hz
5PY 4¢ vitesse présélectionnée 0 a 1000 Hz 20 Hz
5P5 5° vitesse présélectionnée 0 a 1000 Hz 25 Hz

SPI6 |16°vitesse présélectionnée 0 a 1000 Hz 100 Hz
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[2 vitesses présél.] INon] (n0)
O [Non] (nO) : Fonction inactive

O [LM] Wiy

O[]

[Non] (nO)

[4 vitesses présél.]
O [Non] (nO) : Fonction inactive

O [LM] Wiy

O[]

Pour obtenir 4 vitesses il faut configurer aussi 2 vitesses.

1 [Vit. présélect. 2] 041600 Hz

[Vit. présélect. 3]

1 [Vit. présélect. 4]

Vitesses présélectionnées

2,4, 8, ou 16 vitesses peuvent étre présélectionnées, nécessitant respectivement 1, 2, 3 ou 4 entrées logiques

(ad Nota: Pour obtenir 4 vitesses il faut configurer 2 et 4 vitesses.
Pour obtenir 8 vitesses il faut configurer 2, 4 et 8 vitesses.
Pour obtenir 16 vitesses il faut configurer 2, 4, 8 et 16 vitesses.

Tableau de combinaison des entrées de vitesses présélectionnées

16 vitesses 8 vitesses 4 vitesses 2 vitesses Consigne vitesse
LI (PS16) LI (PS8) LI (PS4) LI (PS2)

0 0 0 0 Consigne (1)

0 0 0 1 SP2

0 0 1 0 SP3

0 0 1 1 SP4

0 1 0 0 SP5

0 1 0 1 SP6

0 1 1 0 SP7

0 1 1 1 SP8

1 0 0 0 SP9

1 0 0 1 SP10

1 0 1 0 SP11

1 0 1 1 SP12

1 1 0 0 SP13

1 1 0 1 SP14

1 1 1 0 SP15

1 1 1 1 SP16
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Altivar 71
Départs-moteurs : tension d’alimentation 380...415 V

Les associations disjoncteur-contacteur-variateur permettent d'assurer la continuité
de service de l'installation avec une sécurité optimale.

La coordination choisie entre le disjoncteur et le contacteur permet de réduire les
colts de maintenance en cas de court-circuit moteur en minimisant les temps
d'intervention et les frais de remplacement du matériel. Les associations proposées
assurent la coordination type 1 ou type 2 selon le calibre du variateur.

Coordination type 2 : aprés un court-circuit moteur, il 'y a aucune détérioration, ni
aucun déréglage, le départ-moteur doit étre en mesure de fonctionner aprés
élimination du défaut électrique. L'isolement galvanique assuré par le disjoncteur est
conservé aprés l'incident. Le risque de soudure des contacts du contacteur de ligne
est admis, ceux-ci pouvant étre facilement séparés.

Coordination type 1 : I'isolement galvanique assuré par le disjoncteur est conservé
aprés l'incident et les éléments autres que le contacteur ne sont pas endommagés
suite au court-circuit moteur.

Le variateur assure le pilotage du moteur, la protection contre les courts-circuits
entre le variateur etle moteur, et la protection du cable moteur contre les surcharges.
La protection contre les surcharges est assurée par la protection thermique moteur
du variateur. Si celle-ci est supprimée, prévoir une protection thermique externe.
Avant de remettre I'installation sous tension, il faut supprimer la cause du
déclenchement.

Moteur Variateur Disjoncteur Contacteur
de ligne

Puissance (1) Référence Référence Calibre Im Référence

kw HP A A

Coordination type 2
075 1 ATV 71HOT5N4  GV2L08 4 - LC1D18ee
15 2 ATVT7THUT6N _ GV2L10 63 - LC1D18ee
22 3 ATV 71HU22N4  GV2L14 10 - LC1D18ee
3 - ATV71HU30N4  GV2L16 14 - LC1D18ee
1 5 ATV71HU4N4 _ GV2L16 1 - LC1D18ee
55 75 ATVT1HUS5N4  Gv2L22 25 - LC1 D250
75 70 ATV71HUT5N4 _ NS80HMA50 50 300 LC1D40ee
" 15 ATV71HD11N4  NS80HMAS50 50 300 LC1D40se
15 20 ATV 71HD15N4  NS80HMAS50 50 300 LC1D500e
185 25 ATV 71HD18N4  NS80HMAS50 50 300 LC1D500e
2 30 ATV 71HD22N4 __ NS80HMAS0 80 480 LC1De5ee
30 40 ATV 71HD30N4 __ NS80HMAS0 80 480 LC1De5ee

37 50 ATV 71HD37N4  NS1000MA100 100 800 LC1 D80ese
45 60 ATV 71HD45N4  NS160eMA150 150 1350 LC1D11500

55 75 ATV 71HD55N4  NS160eMA150 150 1350  LC1D11500
75 700 ATV 71HD75N4  NS250eMA150 150 1350 LC1D150ee
90 725 ATVT71HDSON4  NS250eMA220 220 1980  LC1F185ee

(1) Puissances normalisées des moteurs 4 pbles 50/60 Hz 400 V.
Les valeurs exprimées en HP sont conformes au NEC (National Electrical Code).




[image: image12.png]Constituants de protection

Disjoncteurs-moteurs
magnétiques GV2 L

- -

GV2L10

Disjoncteurs-moteurs de 0,09 a 30 kW
GV2 L : commande par bouton tournant, raccordement par vis-étriers

Puissances normalisées des moteurs triphasés Calibre Courant Référence

50/60 Hz en catégorie AC-3 dela de déclen-

400/415V 500V 690 V protection  chement

P lcu Ics() P lcu lcs(f) P lcu lcs(7) Magnétique 1d+20%

kW kA kW KA kW kA A A

0,09 * * - - - - - - 0.4 5 GV2L03
0,12 * * - - - 0,37 * * 0,63 8 GV2L04
0,18 * * - - - - - - 0,63 8 GV2L04
- - - - - 0,55 * * 1 13 GV2L05
025 * * - - - - - - 1 13 GV2L05
- - - - - - 0,75 * * 1 13 GV2L05
0,37 * * 0,37 * * - - - 1 13 GV2L05
0,55 * * 0,55 * * 1,1 * * 1,6 22,5 GV2L06
- - - 0,75 * * - - - 1,6 22,5 GV2L06
0,75 * * 11 * * 1,5 4 100 25 335 Gv2L07
11 - - - - - - - - Gv2L08
15 * * 15 * * 3 4 100 4 51 Gv2L08

- - - - - - - - Gv2L08

22 * * 3 * * 4 4 100 63 78 GvV2L10
3 * * 4 10 100 55 4 100 10 138 GvV2L14
4 - - - - - - - - GV2L14
- - - - - - 75 4 100 10 138 GvV2L14
- - - - - - 9 4 100 14 170 GV2L16
55 50 50 75 10 75 1 4 100 14 170 GV2L16
75 50 50 9 10 75 15 4 100 18 223 GV2L20
9 50 50 1 10 75 18,5 4 100 25 327 GvV2L22
" 50 50 15 10 75 - - - 25 327 GvV2L22
15 35 50 185 10 75 22 4 100 32 416 GV2L32





Extrait de la norme CEI/EN 60204-1
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Module de sécurité XPS-ATE
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