Baccalauréat STI Electrique

                                            Option Génie Electronique

Système:
Pompe à perfusion volumétrique VIP II

A - ETUDE CINEMATIQUE
(Faire les tracés sur le document réponse page 3/3)

But: Déterminer les caractéristiques des matériaux composant les pièces 6, 16 et 12 en contact.


A.1 SYMBOL 70 \f "Wingdings" - Quelle est la nature de la liaison entre l’arbre 16 et le bâti fixe (12-25)? 


- Quel est le mouvement de l’arbre 16 par rapport au repère fixe lié au bâti (12-25).


- En déduire la trajectoire du point A appartenant à l’arbre 16 dans son mouvement par rapport au repère fixe lié au bâti (12-25).


A.2 SYMBOL 70 \f "Wingdings" - Quelle est la nature de la liaison entre le doigt 6 et le bâti 12? 


- Quel est le mouvement d’un doigt 6 par rapport au repère fixe lié au bâti 12?


- En déduire la trajectoire du point B appartenant au doigt 6 par rapport au repère fixe lié au bâti 12.


A.3 ( Quelle transformation est réalisée entre l’arbre à cames 16 et un doigt 6?


A.4 SYMBOL 70 \f "Wingdings" Quelle solution technologique a été employée pour réaliser cette fonction?


A.5 ( Soit I, le point de contact entre l’excentrique 16 et le doigt 6.


- Quelle est la nature de la trajectoire du point I appartenant à l’excentrique 16 par rapport au repère fixe lié au support 12?


- Quelle est la nature de la trajectoire du point I appartenant au doigt 6 par rapport au repère fixe lié au support 12?


- Tracer et justifier les directions des vecteurs vitesses 

et 

.


A.6 ( Ecrire la relation liant les trois vecteurs vitesses suivants: 

 et 

 et 

.


A.7 ( Tracer la direction du vecteur vitesse 

, comment nomme-t-on ce vecteur?


A.8 ( Exprimer la norme du vecteur vitesse 

 en fonction de la vitesse angulaire 

.


A.9 ( Exprimer les normes des vecteurs vitesses 

 et 

 en fonction de la vitesse angulaire 

, de l’excentration e et du rayon de la came R.


A.10 ( Connaissant 

 = 0.5 rad/s, déterminer 

.


A.11 ( Calculer les modules des différents vecteurs vitesses 

 et 

 avec e = 2 mm et 
R = 9 mm. Tracer les vecteurs vitesses sur le document réponse page 3/3.


A.12 ( Comparer 

 et 

. Quelles sont les propriétés que devront posséder les matériaux des pièces en contact?

B- ETUDE GRAPHIQUE

B.1 SYMBOL 70 \f "Wingdings" A l’aide des documents DT1, DT2 et DT3 réaliser le dessin de définition du doigt 6.


( Le choix des vues est laissé à votre initiative.


( Dessin à l’échelle 2:1.


( Dessin aux instruments.
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