Analyse et compréhension du système 

Question A 1

Groupes cinématiques :
S1 =
S2 =

S3=
S4 =
Question A 2
Description technologique de la liaison entre S1 et S2 :
Question A 3
Assemblage

Légende : 

SP : Surface plane

SC : Surface cylindrique

Contraintes proposées par le logiciel :


Coaxial

Coïncident

Tangent

	Surface 1
	Surface 2
	Contrainte

	Sc10
	Sc11A
	Coaxial

	Sc4’A
	Sc4A
	Coaxial
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