
A - Analyse et compréhension du système
Dans cette partie, il s’agit d’identifier les différents éléments constituant le système et de définir les liaisons entre ces éléments
Répondre sur le document réponse DR1
.Données et hypothèses
La poignée (2), les maillons de chaine et les flasques (4) sont cinématiquement liés
Tous les composants de S2 et S3 apparaissent sur le document technique DT10
Question A 1

En vous aidant des documents techniques DT7, DT8  DT9 et DT10 repèrer  les composants de chaque sous ensemble cinématiquement lié S1 =    ;S2 =   ;S3 =  ; S4 = 
Se limiter aux pièces 1 à 18
Question A 2
Décrire la solution technologique adoptée par le constructeur pour la liaison entre S1 et S2

Les pièces 2, 3 , 10,14a, 14b,14c , 16, 18 possédent chacune un plan principal de symétrie et ont été dessinées à partir de celui-ci.

Chacun de ces plans s’appellera Psi ( i, indice correspondant au repère de la pièce )
Exemple
Qu[image: image1.emf]Graphe des espaces du guide pointeau (5 )
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estion A 3

Compléter le document réponse DR1 indiquant les contraintes de modélisation numérique jusqu’à l’assemblage de S3 avec S2 en suivant l’ordre de montage des pièces réelles
Répondre sur feuille de copie
Données et hypothèses 

Un logiciel de simulation informatique a permis d’obtenir la courbe ci-dessous, correspondant au déplacement du guide pointeau (5).
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Question A 4

En vous aidant du document technique DT7 indiquer la liaison entre S1et S4
Question A 5

En vous aidant des documents techniques DT8 et DT9 décrire la solution technologique de cette liaison :

Question A 6

Préciser la nature du mouvement de translation de la zone 2
Question A 7

Quel est l’intérêt d’avoir une vitesse rapide dans la zone 1
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