PALLETISEUR
PROPOSITION DE BAREME

Partie 1 : analyse du mécanisme et fonctionnement global

A. Analyse globale du palettiseur
Question 1 : surligner et repérer les fonctions techniques SUr DRI ........coooiiiiiiiiiiieiiiee e 7
Question 2 : compléter le tableau du DR 1 ...t e ettt e et enr e e ennee 7

B Analyse de la téte de préhension
Question 3 : graphe des liaisons du DR 2

4 liaisons a compléter / NOmM de 18 HAISON ......cc.viiiiiiiee et e e e e e e e eneeees 6

Explication llaiSON Dras /COUMOIE............uiiiii e 3
Question 4 : compléter le schéma cinématique sur DR2

5 SYMDBOIES AE lIAISON ... ..uiiiiiiiei it e e e e e e e e e e et e e e e e e e e s s tbbaseeaeeesbabaeeaeeeaananrres 10

Partie 2 : étude cinématique du transfert

2-1-1 Transfert d’'axe X
Question 5 : définition sur copie et tracé sur DR3 de TC E1/EO ....
Question 6 : calcul sur copie et tracé sUr DR3 de VC EL/ED .......ccuuiiiiiiiieiiiiee ettt e sneee e e

2-1-2 Transfert d’axe Y

Question 7 : définition sur copie et tracé sur DR3 de TC E2/EL i ee et 2
Question 8 : calcul sur copie et tracé sur DR3 de VC E2/EL ........ooiiiiiiiiiiiiiiee ettt e et e e s 2

2-1-3 Transfert dans le plan horizontal

Question 9 : composition des vecteurs Vitesse €N C NIErale ...........coceiiiiiiiiiiiiee e 2
Question 10 : construction sur DR3 de VC E2/EQ et calCul iNTENSILE ..........ceeeviiiiiiiiiiiie e 2
Question 11 : expression littérale puis numeérique de l'intensité de VC E2/ED . ......ccueveiiiiieiiiiie e 3

2-1-4 Augmentation de la vitesse de transfert

Question 12 : compléter les tableauX 1 du DRA............uiiiii oot e e e e e e e e s et e e e e e e e nnnaeeeas
Question 13 : compléter le tableau 2 du DR4, entourer la vitesse....
Question 14 : conclusion : POSSIDIlItES / CONTIAINIES .......ciiiiiiiiiiiii e e e e e et a e e e s s sntbaaeeae s

Partie 3 : vérification de la capacité de la pince de préhension des cartons

A. Détermination de |'effort de serrage

Question 15 : équilibre statique du CArtON SUF COPIE ......uuiiiiiiiieeeiiete s iieee e ettt e e et e et e e stbe e e st e e s seeeeatreeeennseeeennnes
Question 16 : tracé des directions des actions mécaniques en A et B sur DR5 ...
Question 17 : tracé du dynamique / Intensités des efforts sur DR5 (Bt COPIE) ....vvvveiiuiireiiiiie e e

B. Détermination de la pression d'alimentation du vérin de la pince
Question 18 : composante horizontale des efforts de serrage sur DR5
Question 19 : efforts d’entrainement sur poulie motrice sur copie
Question 20 : calcul du couple d’entrainement Centr. sur copie.......

Question 21 : pression d’alimentation / compatibilité SUr COPIE........ccciiiiiiiiiiii e

Partie 4 : vérification de |a puissance du moteur (sur copie)

A. Détermination de la vitesse maximale du carton
Question 22 : vitesse maxi d’€lEvation dU CAMON ...........eiiiiiiiiiiiiie e e e e e e e e e e e e st e e e e e e e e s eaabreeeeaeas 4

B. Vérification de la puissance du moteur

Question 23 : travail du POIAS AU CAIMON .........eiiiiiie ettt e e e et e e e e e e e e nneee e e e e e e ntbeeeaaeeeaannnaneeaaens 4
Question 24 : puissance utile motoréducteur + traNSMISSION ........ciiiiiiiiiiiiiiiee et e e e e e s sirerree e e e s errreree e e s snereeeeaens 4
QUESLHION 25 1 reNdEMENT GIODAL ... ittt e et eh et e et 2
Question 26 : puissance nécessaire / Validite du ChOIX ..........cccuuiiiiiiiiiiiiiec e 4

Partie 5 : étude de solutions constructives (sur DR6)
A2 Etude de la tension de la courroie

(O NI 1 (o) o I A o) o 1= = i {o] g 3o [N 1] < (o o SRR 4
Question 28 : tracé nouvelle position / Cotation / INCIAENCE .........c.uiiiiiiiie i 6
B3.Conception du tendeur

Question 29 : liaison pivot / jeu axial / @JUSTEMENTS ..........oiiii e e e e e e et e e e e e anntae e e e e e e s eannnneeeeens

Question 30 : modification de I'arbre / forme de la plaque / cotation course

TOTAL sur 140
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