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Question 1 :



Question 2 :
	
	Sous-ensembles
	Liaisons participantes à la fonction 
	Eléments de transmission composants la fonction

	FT4.3.1
	Unité de translation d’axe x
	2 liaisons pivot d’axe y en J et en K  

	Motoréducteur Mx + ….



	FT4.3.2
	
	
	



Question 3 :

Liaison ……………………………………………………………………………………………………..


………………………………………………………………………………………………………………

Question 4 :







Question 12 : 

           Transfert d’axe X                                               Transfert d’axe Y

 


 

Question 13 :

Conclusion 


La variation de vitesse de transfert horizontale est possible :

















	
II A 1/cII = 


	
II An 1/cII = 



	
II B 2/cII =


	
II Bn 2/cII = 




Question 27 :


Question 28 :

Incidence sur le chargement de la palette :
Question 29 :


Échelle 2 :1






Figure 1

Question 30 :






Figure 2
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Motoréducteur Mz
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Arbre de la tête de préhension + vérin ¼ de tour
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Motoréducteur Mx
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Motoréducteur My
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Courroie dentée Cx
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Tête de préhension non représentée sur ce schéma
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Arbre de la tête de préhension





Vérin ¼ de tour des bras





Bras de la pince gauche





Bras de la pince droit





Support arbre z





Plaque support des bras 





Vérin ¼ de tour de la tête
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Pivot d’axe z





Poulie Droite





Poulie Gauche





Bras de pince Droite





Bras de pince Gauche





Axe z





Plaque support de la tête
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Carton en attente de saisie





Convoyeur d’amenage
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Carton palettisé
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Échelle des vitesses : 1 mm = 0,01 m/s
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Échelle de représentation réduite
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Diamètre


poulies (mm)�
Vx (m/s)�
�
Z pignon d’entraînement�
Diamètre primitif dp (mm)�
Vy (m/s)�
�
60,63�
�
�
60�
�
�
�
76,81�
�
�
62�
�
�
�
80,85�
�
�
64�
�
�
�



                                               Tableaux 1
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Configuration actuelle





VH�
Variation de vitesse Vx�
�
�
0,28�
0,35�
0,37�
�
Variation de vitesse Vy�
0,42�
0,50�
�
�
�
�
0,43�
�
�
�
�
�
0,44�
�
�
�
�



                               Tableau 2
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Échelle de représentation réduite





�





Échelle des forces : 1 mm = 0,5 N
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Poulie motrice
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Carton c
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Déplacement de la poulie





X





Position configuration tension mini














Bras de pince Droit
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