DOSSIER RESSOURCE

Ce dossier comporte les documents suivants : 

- nettoyeur de « Project Industries » 
page  DR1

- nettoyeur de « Moreau » 
page DR2 

- effort extérieur dans le vérin hydraulique de marque « Hydrokit » 
page DR3

- déplacement et contraintes équivalentes de 8 
page DR4

- moteur hydraulique de marque « Hydrokit »
pages DR5 

- vérin hydraulique de marque « Hydrokit » 
page DR6

- palier SKF 
page DR6

- silhouette du palier « SKF »  
page DR7

Epreuve : Etude d’un système et/ou d’un processus technique 
Epreuve : Etude d’un système technique et/ou d’un processus technique                     - DOSSIER RESSOURCE-
NETTOYEUR DE « PROJECT INDUSTRIES »
( Système de ramassage à griffes (tapis Pick-up)
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PRINCIPE DE FONCTIONNEMENT

Un tapis « Pick-up » est constitué de griffes, montées sur un support, qui pénètrent dans le sol, raclant les algues. La mise en mouvement du tapis « Pick-up » s’effectue grâce à un moteur hydraulique.


Les algues se déversent ensuite dans une benne située au dessus du nettoyeur de plage.

CARACTERISTIQUES TECHNIQUES


- déchets ramassés : algues et gros déchets : bouteilles….


- profondeur de nettoyage : 100 mm


- largeur de nettoyage : 2 m


- garde au sol de l’outil : 150 mm minimum 


- densité moyenne des déchets : 1.5


- encombrement : longueur, largeur : 2.5 m maximum


- capacité de stockage : 0.5 mètre cube maximum


- énergie utilisée : hydraulique

· pression d’alimentation : 18 Mpa
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Epreuve : Etude d’un système technique et/ou d’un processus technique       - DOSSIER RESSOURCE-
NETTOYEUR DE «MOREAU»
( Système de ramassage avec une lame rabot et grille
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PRINCIPE DE FONCTIONNEMENT

Une brosse, composée de poils en nylon, est entraînée par un moteur hydraulique. Elle projette les déchets et le sable sur un tapis grille. 

Ce tapis grille est animé d’un mouvement de translation rectiligne. Il tamise le sable et amène les déchets dans un godet.

CARACTERISTIQUES TECHNIQUES


- déchets ramassés : coquillages et petits déchets : tessons de bouteilles, sachets en plastique….


- profondeur de nettoyage : 50 mm


- largeur de nettoyage : 2 m


- garde au sol de l’outil : 150 mm minimum 


- densité moyenne des déchets : 1.5


- encombrement : longueur, largeur : 2.5 m maximum


- capacité de stockage : 0.5 mètre cube maximum


- énergie utilisée : hydraulique


- pression d’alimentation : 18 MPa
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Epreuve : Etude d’un système technique et/ou d’un processus technique    - DOSSIER RESSOURCE-
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Epreuve : Etude d’un système technique et/ou d’un processus technique           - DOSSIER RESSOURCE-
DEPLACEMENTS ET CONTRAINTES EQUIVALENTES DU BRAS 8   
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Epreuve : : Etude d’un système technique et/ou d’un processus technique                 - DOSSIER RESSOURCE-
MOTEUR HYDRAULIQUE « HYDROKIT »
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Epreuve : : Etude d’un système technique et/ou d’un processus technique             - DOSSIER RESSOURCE-
	VERIN HYDRAULIQUE « HYDROKIT »
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	REFERENCE
	A
	B
	Course
	EAF
	D
	E
	G
	H
	L
	N1
	R
	U
	U’
	W
	Force à 20 MPa 

     en  daN en
	Poids

Kg
	Prix 

H.T.FF
	Prix

H.T.€ 

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	tirant
	poussant
	
	
	

	V450700200
	
	
	0200
	396
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	10,5
	1130
	172

	V450700300
	
	
	0300
	496
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	13,0
	1190
	181

	V450700400
	45
	070
	0400
	596
	30,4
	50
	15
	3/8
	58
	49
	27
	80
	60
	50
	4516
	7696
	14,5
	1250
	191

	V450700500
	
	
	0500
	696
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	16,0
	1330
	202

	V450700600
	
	
	0600
	796
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	19,0
	1390
	212

	V450700700
	
	
	0700
	896
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	21,0
	1470
	225

	V400700300
	
	
	0300
	505
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	13,0
	1320
	201

	V400700400
	
	
	0400
	605
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	14,5
	1390
	212

	V400700500
	40
	080
	0500
	705
	30,4
	58
	15
	3/8
	61
	48
	27
	90
	60
	50
	7540
	10052
	16,0
	1460
	223

	V400700600
	
	
	0600
	805
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	19,0
	1540
	234

	V400700700
	
	
	0700
	905
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	21,0
	1610
	245

	V500700300
	
	
	0300
	505
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	16,0
	1400
	213

	V500700400
	
	
	0400
	605
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	18,5
	1490
	226

	V500700500
	50
	080
	0500
	705
	30,4
	58
	15
	3/8
	61
	48
	27
	90
	60
	50
	6126
	10052
	21,0
	1560
	237

	V500700600
	
	
	0600
	805
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	23,0
	1640
	250

	V500700700
	
	
	0700
	905
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	26,0
	1720
	261

	V500701000
	
	
	1000
	1205
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	34,0
	1950
	297
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	Dimensions                                                               Charge de base          Masse          Désignation   

                                                                                    Dyn.        Stat.                                Palier                      Corps                Roulement

                                                                                                                                           Complet

 D         A        A1          A2         J           L        G           C               C0 

	mm                                                                                    N                                Kg                 -- 

	45         56       37         14        148,5      111       14       25500         18600        2,10           FYTB  45 FJ         FYTB 509          238209 BD2LS
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