PRESENTATION 

ET 

DOSSIER TECHNIQUE

Ce dossier comporte : 

·  la présentation du nettoyeur de plage                                                         pages DT1 

·  la description des différents modes de fonctionnement                pages DT1 et DT2

·  les éléments du cahier des charges fonctionnel                                           page DT3

·  le fast relatif à la fonction principale
                                                      page DT4

·  les caractéristiques techniques et la nomenclature partielle 

   du godet et de la benne                                                                                 page DT5

                    - le dessin d’ensemble du nettoyeur de plage                                   Document DT6 

                    - les dessins d’ensemble du godet et de la benne                            Document DT7 

Epreuve : Etude d’un système technique et/ou d’un processus technique
Epreuve : Etude d’un système technique et/ou d’un processus technique                    - DOSSIER TECHNIQUE -
 NETTOYEUR DE PLAGE 
	1 – PRESENTATION

La société NEW SOLAGRI est spécialisée dans la réalisation de matériel agricole : bétaillère, épandeur de fumier, benne de tracteur… mais également de matériel agricole monté sur quad : pulvérisateur, échantillonneur de sol, herse…

Elle a décidé de compléter la gamme de ses productions en concevant un nettoyeur de plage, tiré par un tracteur, utilisant un nouveau concept de ramassage de déchets modulable.
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Ce nettoyeur doit :
              




- ramasser tous les déchets : algues, tessons de bouteilles, plastiques, sacs…,

- trier et convoyer les déchets,

- stocker et évacuer les déchets.

Ce produit doit être également modulable c’est à dire ramasser soit les végétaux soit les déchets de type : tessons de bouteilles, plastiques, sacs…. ou les deux.

Cette possibilité permettrait à New Solagri de répondre à une attente des marchés français et anglais et confèrerait à ce matériel un caractère unique.
2 – LES DIFFERENTS MODES DE FONCTIONNEMENT

	Ramassage des algues : utilisation du tapis « Pick-up »

Le tapis « Pick-up » est constitué de ressorts (des griffes), montés sur un support qui pénètrent dans le sol, raclant les algues.

Deux actionneurs enfoncent le tapis « Pick-up » dans le sable. La mise en mouvement du tapis « Pick-up » s’effectue grâce à un moteur hydraulique, de marque Hydrokit, qui entraîne un arbre guidé en rotation par deux paliers SKF.

Sur cet arbre sont immobilisés deux pignons qui entraînent deux chaînes reliées au support des griffes.

Les algues se déversent dans une benne située au dessus du nettoyeur de plage.
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Epreuve : Etude d’un système technique et/ou d’un processus technique               - DOSSIER TECHNIQUE -
Ramassage des autres déchets : utilisation d’une brosse et d’une lame rabot


Une lame rabot pénètre dans le sable de 5 cm grâce à deux actionneurs hydrauliques de marque Hydrokit. 

Une brosse, composée de poils en nylon et guidée en rotation par deux paliers SKF, est entraînée par un moteur hydraulique de marque Hydrokit. Elle projette les déchets et le sable sur une grille. 

Cette grille est animée d’un mouvement de translation rectiligne alternatif grâce à un système bielle manivelle commandé par un moteur hydraulique.

Elle tamise le sable et amène les déchets sur un tapis de convoyage qui les déverse dans un godet.
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Stockage et évacuation des déchets : utilisation d’un godet et d’une benne

	Les algues se déversent directement dans la benne grâce au tapis « Pick-up » positionné au dessus de celle-ci.

Le godet, une fois rempli des autres déchets : tessons de bouteilles, plastiques, sacs….est animé d’un mouvement de rotation grâce à deux actionneurs hydrauliques, des bras et des biellettes.

Une fois au-dessus de la benne, de par sa forme, il se vide par gravité.

Lorsque la benne est pleine, une bande transporteuse à chevrons, de marque Dunlop, entraînée par des tambours et soutenue par des rouleaux Gurtec, permet l’évacuation des déchets par une porte articulée par rapport à la benne et ouverte manuellement.
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Epreuve : Etude d’un système technique et/ou d’un processus technique             - DOSSIER TECHNIQUE -
3 – ELEMENTS DU CAHIER DES CHARGES FONCTIONNEL DU NETTOYEUR DE PLAGE


DIAGRAMME DES INTERACTEURS

Phase de vie étudiée : nettoyeur en action sur la plage


Fonction principale :   FP1 : Séparer le sable des impuretés

                          Fonctions complémentaires :     FC1 : mettre en œuvre le système








         FC2 : tracter le système 

                         FC3 : alimenter en énergie

                         FC4 : ne pas polluer 





FC5 : résister aux agressions du milieu environnant



             FC6 : être agréable à l’œil 

                  FC7 : protéger l’observateur 

                                                                        FC8 : protéger l’utilisateur

CARACTERISATION DE LA FONCTION FP1

	FONCTIONS
	CRITERE D’APPRECIATION
	NIVEAU
	FLEXIBILITE
	VERIFICATION

	FP1 :

Séparer le sable des impuretés
	- Profondeur de nettoyage

- Largeur de nettoyage

- Densité moyenne des déchets
	50 à 100 mm

2 m

1.5
	Classe F0

Classe F0

Classe F1
	Mètre

Mètre
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Epreuve : Etude d’un système technique et/ou d’un processus technique       - DOSSIER TECHNIQUE -
4 – CARACTERISTIQUES TECHNIQUES
- profondeur de nettoyage : 50 à 100 mm

- largeur de nettoyage : 2 m

- garde au sol de l’outil : 150 mm minimum

- densité moyenne des déchets : 1.5

- encombrement : longueur, largeur : 2.5 m maximum

- capacité de stockage : 1 mètre cube minimum

- énergie utilisée : hydraulique

- pression d’alimentation : 18 MPa


NOMENCLATURE PARTIELLE DE L’ENSEMBLE BASCULEUR DU GODET
	15
	2
	Vérin hydraulique
	
	Hydrokit 

	14
	2
	Support de vérin
	
	

	13
	2
	Plaque support
	
	

	12
	24
	Rondelle articulation
	PTFE
	

	11
	2
	Rallonge de vérin
	S235
	

	10
	14
	GoupiIle V 6.3-56
	
	NF E 27-487

	9
	1
	Godet
	
	

	8
	2
	Bras
	
	

	7
	2
	Biellette
	
	

	6
	2
	Axe de rallonge du support
	S235
	

	5
	2
	Axe de rallonge du corps
	S235
	

	4
	2
	Support de biellette
	
	

	3
	2
	Axe de bras du vérin
	S235
	

	2
	2
	Axe du bras du godet
	S235
	

	1
	2
	Axe de biellette du godet
	S235
	

	Repère
	Nombre
	Désignation
	Matière
	Observations
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Moteur hydraulique





Brosse





Actionneurs hydrauliques





Lame rabot





Paliers SKF





























Tracteur

















Grille





Système bielle manivelle et moteur hydraulique





Tapis de convoyage








        FC5





FC3





Milieu ambiant





FP1





FC6





Impuretés





NETTOYEUR DE PLAGE





Observateur





   Sable





Utilisateur
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        FC1





FC8











     FC7





FC2
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