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Ce dossier comporte 7 documents numérotés de DR1 à DR7 
 
 
 
 
 

DR1 : Analyse et compréhension du système 
 
DR2 : Détermination de la course nécessaire au vérin pour satisfaire la fonction 

FT521 
 
DR3 :  Détermination de la vitesse nécessaire au vérin pour satisfaire la fonction 

FT521 
  
DR4 : Détermination de l’effort nécessaire au vérin pour satisfaire la fonction FT521 
 
DR5 : Détermination de la longueur de la bielle pour satisfaire la fonction FT42 
 
DR6 :  Etude du réglage et dimensionnement du système de tension de chaine 
 
DR7 : Conception du système de tension de chaine 
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1 et 6 A Liaison pivot de centre A d’axe Z 
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Courbe relative à une Bielle de 150mm

Courbe relative à une Bielle de 200mm
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Document DR 5

C.1.1.1
           
      Bielle de 150 : t1 = 0.227s      t2 = 0.240s

      Bielle de 200 : t1 = 0.213s      t2 = 0.227s

C.1.1.2

     Bielle de 150 :  V1 = 0.006m/s V2 = 0.211m/s

     Bielle de 200 :  V1 = 0.024m/s V2 = 0.090m/s

C.1.1.3

         

      Bielle de 150 :  a = 15.76 m/s2

      Bielle de 200 :  a = 4.71 m/s2

C.1.1.4  on prendra la biellette de 150 mm

a150 = 0.211- 0.006   = 15.76m/s2
             0.240 - 0.227

a200 = 0.09 - 0.024   = 4.71m/s2
             0.227 - 0.213



Document DR 6D.1.3.1
D.1.1.1    Environnement, distance des axes, transmission

D.1.1.2   Système vis écrou

D.1.1.3     Soudage
   Collage
  Emmanchement serré

D.1.1.4      Contre écrou
Ecrou frein
Rondelle de blocage

D.1.2.1 Le type de sollicitation est de la TRACTION

D.1.2.2    S185= 185 Mpa de limite élastique

D.1.2.3    T=F/S     T=Re/s    F/S = Re/s      8000/S = 185/3

S=129.65 mm2   S=3.14*d2/4

d= 13mm   filetage M14 ou M16

D.1.2.4    Le perçage étant de 14, il faudra mettre un boulon 
de 12 mm



Document DR 7

Echelle :  1 : 1

A-A

axe de la tige filetée

entraîneur axe de palier

palier à roulement

bâti

Conception du système de tension de chaine

D-D
Zones de travail

Zones de travail
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