Echelle 1:15

Document DR 3

B.1.2.1 VF3/1 est perpendiculaire a BF, vers le
h)aut et de norme 0.2m/s (mvt 3/1 rotation centre
B

B.1.2.2 VD3/1 perpendiculaire & DB

B.1.2.3 graphiquement VD3/1 = 0.08m/s

B.1.2.4 VD3/1=VD5/3+VD3/1 avec VD5/3 =0
car D centre de la liaison pivot parfaite

B.1.2.5 VD5/6 est sur la droite AD car Mvt5/6 est
une translation

B.1.2.6 VDG6/1 est perpendiculaire & AD car Mvt
6/1 est une rotation de centre A

B.1.2.7
VD5/1=VD5/6+VD6/1

B.1.2.8
VD5/6 = 0.014m/s
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