
Sous 6preuve : U-41 EIBments de corrigi : lare partie 

Tension maxi : 

Toutes les liaisons (à I'exœption de 3d3b = pivot glissant 
dans b pi% Ox,Oy) sont des liaisons pivot d'axe 2 
Lesysdemeestsytnéûiqueparrappoitauplan Ox,Oyet 
tous ies mouvements ont lieu dans ce plan. 

7 Pt,,,l = db) w : (M, MD) 

7 p,Nf, (arc de) ~ m i e  : (E, EC) 

Cette courbe permet bien de 
reb'ouver les résubts de l'étude 

- I'exMmité de la courbe est 
associée à la ampression maxi de 
i'mrtisseur : 56 mm. 
- i'extmum amespondant à la 
position de tension maxi (K, M et N 
alignés) corrrtspondreit à une 
compression de I'amOrasseur de 
47 mm. On retrouve : 
11°113' = 47 mm 156 mm 

La déformation totaîe de la chatne 
est de 1.3 mm et dans sa zone 
d'utilisation infeiSeure 1 mm 
Soit une varialian relative 

- nbgligeabie de l'orclre de 211 000 
(KN maxi = 595 mm). 
@oc. Ressourœ 1 : 600 mm} 

10,ao =.o.oo 400 
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Sous épreuve : U-41 Elbments de corrigé : 2ème partie 

corrige : 46me partie 

a- pour O à 100 krnlh en 3,5 s 00 x 103) 1  (3,6 x 3,5 x 103) = 7,94 m.s-2 

Effort tangentiel : T = m  x anmi 

it bien correspondn? une accélbration maxi . . .) 

V =  100 kmlh= 10013, 
CO ~ = V / R = ( 1 0 0 / 3 , 6 )  (210,65) 

d i )  (6012n  )=9505tr/min 
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Sous épreuve : U-41 El6ments de corrige : 26me partie (suite) 

la compression de i'amorti 
35 mm (en vert), œ qui CO 
garde au sol de 124 mm 

(exemple donné). 
Cette situation ave 
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Sous épreuve : U-41 Eléments de corrigé : 3ème partie 

Les calculs de RDM ne peuvent être effectués que si le système est en équilibre. Une seule liaison cylindrique ne suffit pas. 
Définir une autre liaison cylindrique (cas de l'étude 1) revient à empêcher tout déplacement relatif (donc toute déformation) entre 
ces 2 surfaces, ce qui ne correspond pas au cas réel, 
La solution (habituelle ?) consistant à lier un point ou une 
d'obtenir des résultats plus conformes à la réalité : visuali 

Lors de la modélisation des efforts on devra alors veiller 

détermination précise de ces efforts) 

Le repère R choisi pour le calcul RDM est celui 

précision de la norme et de la direction étant secondaires 

avec lequel le culbuteur a été modélisé. 
Le passage de RO à R (rotation de -91 O) peut 
être traduit graphiquement ou à partir des 
valeurs analytiques. 
On peut considérer alors que B est portée par Y 
avec B = 2755 N ( 5510 1 2) [ou 2800 NI 
et (Y, D) = 32" (ou 30") soit : 
C B ~ B + C D ~ D = 0 e t D x l D y = t a n 3 2 ~  
80 x 2755 - 40 Dy - 5,63 DX = O 

1 

La partie centrale du dans la partie droite. 
M2 = 0,85 M3 = 0,77 Mi 

CPEQECP 

crilje-u41.pub Page414 


