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Suspension arriere sans le ressort
Echelle:1:3
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Remarque : Le point F est le centre
de la licison pivot entre 4 et 5
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Document réponse DR3
Echelle des composants 1:5

Echelle des forces :
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Document réponse DR5

	Montage du pignon sur l’arbre moteur

	Entre les éléments :
	Repérage des surfaces : S.. / S..
	Couleur
	Nature des entités géométriques
	Contrainte géométrique

	Pignon sur l’ensemble arbre moteur avec la clavette
	S3 / S13
	
	Cylindre
	Coaxial

	
	S2 / S12
	
	Plan
	Coïncident

	
	S4 / S11
	
	Plan
	Coïncident

	
	
	
	
	

	Vis et rondelle sur l’ensemble arbre moteur - clavette - pignon
	S15 / S24
	
	Plan
	Coïncident

	
	S6 / S21
	
	Cylindre
	Coaxial

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	


Nota :
 Le nombre de lignes ne correspond pas au nombre de contraintes à définir.


 Les surfaces repérées sur le document réponse DR4 ne sont pas toutes concernées par des contraintes.
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