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Tableau des ensembles cinématiques 
	Ensemble cinématique
	Repères des pièces 

	S1
	1

	S2
	2

	S3
	6, 7, 8, 9

	S4
	4 (x2)

	S5
	5, 12, 13, 14, 17(x2), 18, 19

	S6
	10


[image: image3.png]Perspective du mécanisme releveur

Lassise 14_(non représentéel est montée en lidison compléte

avec les pieces 17, 18 ef 19.
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Graphe des liaisons à compléter :
[image: image6.png]Plan d'esquisse

C4=65




[image: image7.png]



[image: image8.png]10b /
I
; g
EA-A 120





[image: image9.png]C4=465





[image: image10.png]



Document réponse  DR1

[image: image11.png]



Pour la position représentée : ( = 17°

En position basse  (0 =3°

En position haute (1 = 52°
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[image: image1.jpg]Isolement 3 : Ensemble actionneur (Ea)

Isolement 4 : Bras 2

Isolement 2 : Ensemble mobile (Em)

Echelle des forces : 1 mm pour 20 N
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	N°
	Opérations
	Paramètres et valeurs

	1
	Création du plan d’esquisse P1
	Plan de face,  C1 = 50

	2
	Création de l’esquisse
	Cotes : 

C2=80, C3=30, C4=65, C5=20



	3
	Ajout de matière par Extrusion 
	C10 = 5

	4
	Symétrie
	Plan de face






	N°
	Opérations
	Paramètres et valeurs

	1
	Création du plan d’esquisse P1
	

	
	
	


F





S2





S5





S6





S2





S3





S4





S5





S1





( = 17°





G





H





E





C





B





A





D





y





x

















Ǿ  30 …..








2





1





A





C





4





Plan de face





Direction de  � EMBED Equation.3  ���
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Esquisse à compléter





Plan d’esquisse P1
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Bras arrière modifié 12a





C1 = 50





Plan d’esquisse P1
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Plan d’esquisse P1
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Plan de face





C1=58





Plan d’esquisse P1





Bras arrière initial 12
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Pivot (B,z)





Echelle du dessin :   1:4








(1 = 52°





Schéma cinématique simplifié       Echelle 1:3








Pivot (A,z)
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Assise 14 (non représentée) 





Perspective du mécanisme RELEVEUR
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(0 = 3°





Echelle des vitesses :


1mm pour 0,5 mm/s
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