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FAUTEUIL RELEVEUR
Présentation 
Les fauteuils releveurs électriques développés par la société INVACARE sont principalement destinés à assister des personnes à mobilité réduite lorsqu’elles souhaitent passer de la position assise à la position debout.
Ces fauteuils permettent en outre de se mettre en position « relax » par l’inclinaison du dossier et la remontée du repose-pied.

Le fauteuil « Baltimore LCM 150 » et ses positions caractéristiques 
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Fonctionnement 
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Voir également les documents DT4, DT6.
Le patient dispose d’un boîtier de commande pour piloter les mouvements.
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Tous les mouvements du fauteuil sont obtenus à partir d’un seul actionneur linéaire comprenant un moteur à courant continu situé dans le carter en deux parties repérées 6 et 7.
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Cet actionneur met en mouvement de translation l’écrou 10. Lorsque l’écrou 10 atteint sa position extrême coté carter moteur, le fauteuil est en position haute (relevée), la position « relax » est atteinte lorsque l’écrou arrive en butée sur l’embout de profilé 9. 
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Présentation fonctionnelle du fauteuil releveur
Diagramme partiel des inter acteurs 
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Diagramme FAST partiel 
FP1 : améliorer le confort de vie d’une personne à mobilité réduite.
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FP11 : mettre le patient en position relax.   (non détaillée)

FP12 : assister le patient qui se relève.



FT121 : transformer l'énergie électrique en énergie mécanique.



FT122 : adapter la puissance du moteur.




FT123 : transformer le mouvement de  rotation en translation.



FT124 : transformer la translation en mouvement releveur.



Présentation de la FP12 : « Assister le patient qui se relève » 

Chaîne d’énergie 

Caractéristiques techniques et schéma de principe de l’actionneur linéaire
	Fonctions techniques
	Caractéristiques
	Valeurs

	FT121

(moteur à courant continu 22, voir repère ci-dessous)
	Tension d’alimentation du moteur

Puissance nominale du moteur

Fréquence de rotation du moteur : Nm
	24 V

Pm =75 W
Nm = 6000 tours/min

	FT122

(réducteur roue/vis 24+23)
	Nombre de dents de la roue 24

Nombre de filets de la vis 23

Rendement réducteur
	Z24 = 40

Z23 = 1

ηred = 0,85

	FT123

(Système vis/écrou à billes 11+10 )
	Pas du système vis-écrou

Rendement du système vis-écrou
Course totale de l’écrou
	Pas = 3mm

ηvis/écrou  = 0 ,75
c = 250 mm



Nomenclature partielle 
	Rep.
	Nbre
	Désignation
	Matière
	Observation

	
	
	
	 
	 

	
	
	
	
	 

	48
	2
	Bague de guidage
	  E335
	 

	47
	2
	Vis Spéciale Chc M10-12
	 
	 

	46
	2
	Coussinet à collerette fritté 10×16×13
	 
	 

	45
	1
	Anneau élastique pour arbre 10×1
	 
	 

	44
	14
	Bague de guidage
	 
	 

	43
	28
	Rondelle N8
	 
	 

	42
	14
	Ecrou H M8
	 
	 

	41
	14
	Axe fileté
	   E335
	 

	
	
	
	
	 

	
	
	
	
	 

	
	
	
	
	 

	24
	1
	Roue
	  C40
	(voir DT4)

40 dents

	23
	1
	Vis sans fin
	  C40
	(voir DT4)

1 filet

	22
	1
	Moteur à courant continu
	
	(voir DT4)

	21
	1
	Ecrou à billes
	 
	 

	
	
	
	
	 

	
	
	
	
	 

	17
	2
	Support assise arrière
	 S180
	 

	
	
	
	
	 

	
	
	
	
	 

	14
	1
	Assise
	 
	 Structure bois

	13
	2
	Bielle support assise arrière
	 S180
	 

	12
	1
	Bras arrière
	 S180
	 

	11
	1
	Vis à billes
	 
	 Pas = 3 mm

	10
	1
	Ecrou moteur
	 PA 6/6
	 

	9
	1
	Embout de profilé
	 PVC U
	 

	8
	1
	Profilé coulisse
	 EN AW-1050
	 

	7
	1
	Carter secondaire du moteur
	 
	 

	6
	1
	Carter principal du moteur
	 
	 

	5
	1
	Châssis supérieur
	 S180
	 

	4
	2
	Bielle de relevage
	 S180
	 

	3
	1
	Axe moteur
	 
	 

	2
	1
	Bras de relevage
	 S180
	 

	1
	1
	Châssis inférieur
	 S180
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Perspective du mécanisme releveur
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DT 6

Fauteuil Baltimore LCM 150

Mécanisme releveur

5

Ech 1
Format A3





Mécanisme_fauteuil_DT6.pdf
Schéma cinématique simplifié  (phase de relevage) 







Résultats de simulation informatique de la phase de relevage  

Courbes d’évolution des résultantes appliquées à l’ensemble mobile. 

Ces résultats prennent en compte le rendement du mécanisme articulé. 



Abaque concentration de contraintes
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Tableau de choix des matériaux

	Matériau
	Limite élastique Re
	Résistance à la rupture Rr
	Prix au kg
	Observation

	Acier S180
	180 MPa
	290 MPa
	0,6 €
	Acier doux

	Fonte EN-GJL-350
	230 MPa
	350 MPa
	0,55 €
	Non soudable

	Aluminium            Al Cu4 Mg Si
	240MPa
	390 MPa
	4 €
	Non soudable

	Acier S235
	235 MPa
	340 MPa
	0,7 €
	Acier doux

	Acier C35
	335 MPa
	570 MPa
	0,67 €
	Acier mi dur

	Acier S355
	355 MPa
	490 MPa
	1,24 €
	Acier doux


Ce tableau de prix correspond à des produits « plats » de largeur 30mm et d’épaisseur 4mm
Documentation technique Coussinets à collerette  

 (Extraits de documentation constructeur GLYCODUR )

	Dimensions
	Masse
	Référence

	d
	D
	D1
	B
	B1
	
	

	mm
	mm
	mm
	mm
	mm
	g
	

	14
	16
	22
	12
	1
	5.8
	PBG 141612 F

	
	16
	22
	17
	1
	7.5
	PBG 141617 F

	15
	17
	23
	9
	1
	5.1
	PBG 151709 F

	
	17
	23
	12
	1
	6.2
	PBG 151712 F

	
	17
	23
	17
	1
	7.6
	PBG 151717 F

	16
	18
	24
	12
	1
	6.2
	PBG 161812 F

	
	18
	24
	15
	1
	7.1
	PBG 161815 F

	
	18
	24
	17
	1
	8.1
	PBG 161817 F

	18
	20
	26
	12
	1
	7.3
	PBG 182012 F

	
	20
	26
	17
	1
	9.5
	PBG 182017 F

	
	20
	26
	22
	1
	12
	PBG 182022 F


Vérification du DIMENSIONNEMENT DES COUSSINETS 
Ces calculs font intervenir les notions de pression diamétrale p, de vitesse circonférentielle v  et de produit « Pression Vitesse »  pv.
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avec 
p : pression diamétrale  (Mpa) 



 

FR : charge radiale (N)





d :   diamètre de l’arbre (mm)





L :   longueur du coussinet (mm)

v : vitesse circonférentielle en m.s-1.    ( v = ω  D/2)

Pour choisir les dimensions d'un coussinet, le diagramme « pv » ci-dessous permet de vérifier la compatibilité du coussinet avec les conditions de fonctionnement données (charge, vitesse de glissement).


Si « le point de fonctionnement » est dans la zone A du diagramme (sous la courbe), alors la compatibilité est vérifiée et il est alors possible de calculer la durée de vie nominale du coussinet.

	Tolérances conseillées

	pour le logement
	H7

	pour l’arbre
	f7 (jusqu’à Ø  75 mm)


h8 (au-dessus de Ø  75 mm)


partie étudiée : mécanisme de transformation de mouvement du fauteuil
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FP1 : 	améliorer le confort de vie d’une personne à mobilité réduite.


FC1 : 	être ergonomique.


FC2 : 	s'intégrer dans l'environnement du logement.


FC3 : 	utiliser l’énergie du réseau domestique.
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Remarque : les points C, D et H appartiennent au même sous-ensemble S5





S2





F





E





S3





S6





S5





G





S5





D





B





E5





S4





C





S2





�


Boîtier de


commande





A





S1





E5





E5





Le vérin électrique est composé des sous-ensembles S3 et S6.
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Moteur à courant continu 22
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Produit  pv GLYCODUR® F
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