




Solution technique 

FT 1 
Assembler le câble 

FT 11 
Créer un mouvement hélicoïdal 

des paires 

FT 1  
Géné r une tra lation 

F  1131 
réer le m uvement 

FT 111 
Générer une rotation 

FT 112 
Contrôler le mouvement relatif 

FT 1132 
Transmettre le mouvement aux 

paires 

FT 1133 
Assurer le contact sur les paires 

de brins 

FT 11331 
Guider les paires de brins 

FT 11332 
Favoriser l’adhérence 

FT 211 – FT 11333 
Créer une tension relative 

FT 21 
Tirer les paires de brins 

FT 2 
Conduire le câble vers l’enrouleuse 

FT 2111 
Générer une tension 

FT 2112 
Générer un effort résistant 

FT 2113 
Contrôler l’effort relatif 

FT 221 
Guide es brins 

FT 231 
Guid le câble 

F 22 
R ptionner aires de brins 

F 23 
Evacue câble 

FT 6 
Protéger l’utilisateur et la machine 

Poulie motrice 
Poulie de renvoi 

Dispositif hors cabestan 
et non représenté 

Gorges de poulie 

Poulies motrice, 
de renvoi, folles 

Asservissement 

Moteur M1 

A identifier 
(question 1.1)

FT 61 
Réduire les vibrations 

FT 62 
Limiter le bruit 

Document 3 
(FAST partiel) 

Moteur M2 
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Zone arrachée 
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Courbe 3 : 
Estima  moteur (W)tion puissance  

Courbe 1 : 
Vitesse angulaire du fut 

(Mise en mouvement : 0 – 90 rad/s en 15 s)

Courbe 2 : 
Couple moteur (N.m) 

Courbe 1 : 
Vitesse angulaire du fut 

(Mise en mouvement : 0 – 90 rad/s en 15 s) 

Courbe 3 : 
Estimation puissance moteur (W) 
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CLASSES DE QUALITE (Visserie) 

 




