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* BAGUES AUTO-CENTRANTES
* Centrage fin.
* Pas de déplacement axial du moyeu au cours du serrage de la bague.
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C:g Couple transmissible (Nm) L <
F: Effort axial (kN)
Cs : Couple de serrage (Nm) ) O
Pm : Pression sur le moyeu (N/mm?)
Pa: Pression sur l'arbre (N/mm=}
1  Dimensions maximales
Désignation d D a’ b’ Cc F Vis DIN 912-12.9 Cs Pm Pa
. mm  mm mm mm Nm kN  Nb Type Nm N/mmI: N/mm?
S400 020 x 047* 20 47 45 57 750 58 6  M6x35 17 137 215
S400 022x047° 22 47 45 51 g0 58 g S M6x35 17 140 220
S400 024 x 050" 24 50 45 57 900 62 €  M6x35 17 145 220
$400 024x055 24 55 40 46 800 67 6  M6x35 17 134 308
S400 025x 050 25 50 45 59 940 62 6  M6x35 17 187 215
$400 025x055 25 55 40 46 840 67 6  M6x35 17 134 295
5400 028x055 26 55 45 51 1170 80 6 MEx35 17 134 264
$400 030x055 30 55 45 51 1260 80 8 M6x35 17 140 246
S400 035x060 35 60 54 60 1620 97 8  M6x35 17 145 220
$400 038x 065 38 65 45 51 1770 897 10 M6x35 17 140 205
$400 038x075 38 75 54 62 2740 144 7 M8x45 - 41 150 296
$400 040x065 40 65 45 51 1860 105 10 M6x35 17 135 205
S 400 040 x 075 40 75 54 62 2880 144 7 M8x45 41 150 281
$400 042x075* 42 75 54 62 3030 144 7 M8x45 41 150 268
. S400 045x075 45 75 45 51 2550 120 8  M8x35 41 155 250
- S400 048x080 48 80 64 72 2950 128 & MBx55 41 124 207
S400 050 x 080 50 80 64 72 4250 160 8 M8x55 41 150 235
S400 055x085 55 85 64 72 5100 187 8  MB8x55 41 145 220
5400 060x090 60 90 64 72 6100 200 10  M8x55 41 140 007
_S400 065x095 65 95 64 72 6700 200 .~ 10 MBx55 | 41 155 230
. S400070x 110 70 110 78 88 10800 320 10  M10x65 .~ 83 150 229
- S400 075x 115 75 115 78 88 12000 330 10  M10x65 © 83 139 215
$400 080x120 80 120 78 88 14500 360 12 M10x65 83 147 590
S400 085x 125 85 125 78 88 15800 360 12  M10x65 83 141 207
$400 090x130 90 130 78 88 18100 390 12  M10x65 83 148 013
S400 095x135 95 135 78 88 18700 390 12 M10x65 83 142 210
$400 100x145 100 145 101 113 26500 520 12 M12x80 145 145 210

* ; Sous reserve de modifications.
Uniguement sur demande.

22 IE'V/A E-mail : efmecanic @efmecanic.com
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LA34 avec moteur standard

Vignettes “(_Signets.

Vitesse
(mm/s)
8

2 Pas de 20 mm

Pas de 12 mm [

Vitesse a 24 V CC avec une alimentation stabilisée
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2 Type Pas de vis Force max. Force max. [*Vitesse avide Course Intensité en
en poussée | en traction | /en pleine pleine charge
charge
(mm) (N) (N) (mmis) (mm)** (A)
LA34.3 - standard motor 12 10000 6000 8.2/48 100/600 7
LA34.4 - standard motor 16 7000 6000 10.8/7.9 100/600 7
LA34.5 - standard motor 20 5000 5000 13.5/10.0 100/600 7
LA34.3 - fast motor 12 10000 6000 11.07.0 100/600 10
LA34.4 - fast motor 16 7500 6000 15.0/9.0 100/600 10
LA34.5 - fast motor 20 5000 5000 18.0/13.2 100/600 10
LA34.3 - small motor 12 4000 4000 9.0/7.0 100/600 35
LA34.4 - small motor 16 3000 3000 12.0/9.0 100/600 35
LA34.5 - small motor 20 2000 2000 15.0112.0 100/600 35
LA34.3 - 12V motor 12 7000 6000# 10.0/5.2 100/600 15
LA34.4 - 12V motor 16 5500 5500# 14.07.4 100/600 15
LA34.5 - 12V motor 20 4000 4000 175112 100/600 15

* Valeurs types. Les valeurs indiquées sont mesurées avec un vérin connecté & une source d’alimentation stabilisée.
“*La longueur de course se fait par palier de 50 mm (100, 150...)
# Chape en acier et structure renforcée sinon I'effort max en traction est de 4000 N.

A Une alimentation stabilisée sans détection de surintensité peut causer de graves dommages au vérin s'il
rencontre un obstacle ou si le mouvement est blogué.

Les boitiers de controle LINAK court-circuitent les bornes du moteur quand le vérin ne fonctionne pas. Cette
solution augmente les capacités d’auto-blocage du vérin.

Si le vérin nest pas associé au boitier de controle LINAK, court-circuiter les bornes du moteur afin de respecter les
caractéristiques d’auto-blocage du vérin.
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VERIN LA34 E

Signets.

Vignettes.

LA34:12/24 V CC Effort max. 10000 N Le LA24 est un vérin extrémement sophistiqué, capable
grace & une construction innovatrice de pousser jusqu’a
10000 N & une vitesse de 5 mmsec, avec une
consommation inférieure & 7 ampares (24 V). En
fonctionnement, le LA34 peut tirer un maximum de 6
10000 N. Sa compacité, son extraordinaire performance
ainsi qu'une grande gamme d’options de sécurité en font
un vérin de choix pour une large gamme d‘applications
medicales et industrielles.

Caractéristiques:
® Moteur & aimants permanents 12/24 V CC
@)W [ Tswd v m Zarxamzmm (O H W 4 .
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RDX 2400 Manipulator


