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Q:1-2-1
Chronogramme unité horizontale O=Unité en arrét
1 Mvt 1=Unité en mouvement
Degrés
A -
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Position de l'unité
Q:1-2-2 Mouvement ou Arrét
Chronogramme unité verticale O=Unité en arrét
Mvt 1=Unité en mouvement
Degrés
5 —tt—t—t——+ 11—
20 90 150 210 270 360
Position de 1l unité
Q:1-2-3 Mouvement ou Arrét
Chronogramme de la station 15 O0=Unité en arrét
Mvt 1=Unité en mouvement
1
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Ol 20 180 360

Angle balayé(®) | Temps tache(s)

Saisie des pompes

Calcul du temps de saisie des pompes:
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