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Question 2A :  

Cycle de la table de pos
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Moteur table de pose 

 Descente du râteau 

Mouvements de la table de pose 

Solénoïde limiteur de course 
Activé 
 
Non activé 

Sens horaire 
 
Arrêt 
 
Sens anti-
horaire 

Positions de la table de pose  
Haute 
 
 
Détection 
 
Basse 

  Descente   Attente   Montée            A

Détection des quilles restantes          B
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 le cas d’un « strike » 

 Remontée du râteau 

 Chargement de la table de pose  

          Descente    Montée 

        Dépose des quilles 

      8                   13 
Temps (S) 



DOCUMENT REPONSE DR2 
 
Question 2C :  
 

V max 

Position  
vitesse maxi Position  
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Position  

haute 

Question 2I :  
 

β 

Ciseaux  fermés 
Ciseaux ouverts 
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DOCUMENT REPONSE DR3 
Question 2R : 
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DOCUMENT REPONSE DR4 
 
Question 3D :  

Echelle : 1/10 
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DOCUMENT REPONSE DR5 
 
Question 3E et 3F :  
 

t= 0,7 t= 1s Vmax = 3 m/s 

t= 2s t= 1,9s 

V= 1,36m/s 

amax = 12 m/s2 

 
 

Pilotage du frein électromagnétique du moteur de râteau 
 
 
Question 3J : 
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DOCUMENT REPONSE DR6 
 
Question 4B : 
  

Question 4E : 
Exemple de solution 

 

solbouleAV /,
r

solbouleGV /,
r

 

Coupe 
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DOCUMENT REPONSE DR7 
 
 
Question 2X :  

 
Signal généré par le micro contrôleur à compléter 

 
 

 

TX 

Repos 

T (……) 

P3.1 

Bit de STOP Bit de START Repos 

 
 

Commande d’Arrêt d’urgence du moteur d’accélérateur à boules 
 
 
Question 4F :  
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