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SCHEMA CINEMATIQUE DU SOUS-ENSEMBLE DE CENTRAGE SOUS TÊTE

POUR UN CENTREUR CONIQUE

Sous-ensembles cinématiquement liés (classes d’équivalence) :

1 = { 1,2,3,12,15,21 }

5 = { 4,5,6,8 }

10 = { 7,9,10}


11 = { 11,13,14 }


18 = { 17,18,20 }


19 = { 16,19 }


















Coordonnées des points dans le repère R = (E,x,y,z)

A (-128, -75, 30)
B (-30,-75,-10)
C (-63, -50, 26)
D (7,-63,26)

E (0,0,0)

F (-51, 3, 54)

G (-51,226,72)
H (-51,233,-10)
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