1.5.1.1  -
Définir les liaisons suivantes au début de la phase


de freinage manuel du barbotin 4 + 7.
	liaison
	nom de la liaison

	L [(manivelle verrouillable) - (2)]
	encastrement

	L [(2) - (15)]
	

	L [(2) - (3)]
	

	L [(1) - (3)]
	

	L [(1) - (15)]
	

	L [(4) - (7)]
	

	L [(9) - (15)]
	


1.5.1.2 - Compléter le schéma cinématique
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NOTA:


- L’irréversibilité du système roue et vis sans fin assure l’arrêt en rotation de l’arbre 15.


- Les surfaces coniques de friction assurent une liaison pivot entre 4 + 7 et 15.
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