DOSSIER " DOCUMENTS RÉPONSES "

Ce dossier comporte 6 documents numérotés de DR 1 à DR 6.

DR 1
Étude de la fonction FT 1-3 Analyse du mécanisme

DR 2
Étude de l’effort de l’actionneur 

DR 3
Étude de la course de l’actionneur

DR 4
Validation de l’hypothèse « poids du châssis pivotant négligé »

DR 5
Choix des modules de l’actionneur

DR 6
Étude d’une solution constructive entre l’actionneur et le bâti fixe
Tous ces documents, même non remplis, sont à joindre à la copie en fin d'épreuve.

DR 1 Étude de la fonction FT13

Question 1 B 1 : analyse du mécanisme
	
	
	Classes d’équivalence

	
	
	{A}
	{B}
	{C}
	{Autres pièces particulières}

	N°
	Désignation
	
	
	
	

	1
	Châssis porte bobine
	
	
	
	

	2
	Moto réducteur LS (1,5 kW – 1 450 tr/min)
	
	
	
	

	3
	Renvoi d’angle à arbre creux (r = 1)
	
	
	
	

	4
	Accouplement élastique STRAFLEX® (100 Nm)
	
	
	
	

	5
	Vis à billes ( 32 mm – pas de 10 mm – L = 1 100 mm
	
	
	
	

	6
	Cylindres guides ( 50 mm
	
	
	
	

	7
	Table de guidage
	
	
	
	

	8
	Plaques de liaison
	
	
	
	

	9
	Supports paliers
	
	
	
	

	10
	Bagues auto lubrifiées ( 50 mm
	
	
	
	

	11
	Support écrou à billes
	
	
	
	

	12
	Ecrou à billes pas de 10 mm
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	19
	Arbre de sortie du renvoi d’angle
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2 B1. Positions extrêmes de la tige de l’actionneur
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2 B2.
Mouvement du châssis porte bobines par rapport au bâti fixe :

TB, châssis pivotant/bâti fixe :
TC, châssis pivotant/bâti fixe :
2 B3 à 2 B6.
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Courbe N°1 : effort de l’actionneur en fonction de la hauteur de l’axe de la bobine par rapport au sol - Chargement d’une bobine 900C.
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Courbe N°2 : déplacement du vérin en fonction de la hauteur de l’axe de la bobine par rapport au sol
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2C4. Référence de l’actionneur :


2D.1 : entourer les modules retenus :
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M100 Vérin à exécution de base. Conçu pour s’adapter facilement. Divers types d’actionnement : manuel, électrique, mécanique etc. Se construit avec 2 types de vérins : à vis à billes ou à vis trapézoïdale.

















M605 moteur asynchrone triphasé 220/380 V 50 Hz. Réducteur orthogonal (sortie à 90°).
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M205 réducteur à engrenages. Fonctionnement silencieux, grande robustesse et haut rendement. Large gamme de réduction.
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2 C13


cth. = …





M605 moteur asynchrone triphasé 220/380 V 50 Hz. Possibilité d’adjoindre un moteur frein.
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2 C2. % d’erreur :
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2 C1.


Bmax = 
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MGK cloche porte moteur. Fixation permettant au vérin de tourner sur lui-même. Joint de  Holdam.
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