DR1 CONSTRUCTION de la POSITION HAUTE ~ ECH:1:20 _  —

Cahier des
charges,
Hauteur maxi
annoncée:

2S00 mm___

Construction
position haute,
Hauteur maxi de

piquet:

2 640 mm.
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Axe de la téte de frappe (doit rester vertical)

Téte de frappe $4
En position haute
par rapport a$3

/Mai inclinable $3

N Bras téléscopique $2
T~ course o S/ 1+ 1000mm

Longueur du piquet
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Sol horizontal

Vérin montée bras
course 200 mm
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DR2 isolement de I'ensemble mobile
__ (Bras sorti maxi / contre poids rentré)
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%Ie des forces: 10mm pour 2000N

27200 N

G Centre de gravité
de I'ensemble mobile

Vérin seul échellel
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Echelle 1/25

Figure 1
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Compléter les schémas ci-dessous/
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Détermination de la vitesse de montée
du mouton 2 en fin de course

Echelle 1/3

Echelle des vitesses: 20mm pour 1Tm/s
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GD= 46x2 = 138 min
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Vos/ill= 0,128 . 22 = 3,036 my
v = s = 0
ozl 235 2 =2850mpe






