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Diagramme FAST de conception de l’amortisseur de fin de course du Mouton (à compléter) 
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Aperçu du vérin à une échelle différente
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DR4





FT13 : Définir la position d’attente de la butée élastique





S131 : 			Mécanisme à concevoir


(à définir)


 








FT143 : Protéger butée élastique 





S143 :  Carter tubulaire 





S142 :  


(à définir)








S141 :  


(à définir)








S124 :  Plaque circulaire alésée  Øext= 90  épaisseur 15mm





S123 :  


(à définir)








S122 : 


(à définir)


 





S121 :  Coulisseau guidé en translation 





S11 :  


(à définir)





FT142 : Maintenir butée élastique





FT141 : Créer une surface de liaison bâti / butée élastique





FT14 : Se lier au bâti existant





FT123 : Transmettre le mouvement au ressort





FT124 : Arrêter le ressort / bâti





FT122 : Guider la translation





FT121 : Recevoir le mouvement du mouton





FT12 : Transmettre le mouvement du mouton





FT11 : Absorber l’énergie cinétique





FT1 : Amortir le mouvement ascendant du mouton





Système représenté à l’instant où le mouton entre en contact avec le coulisseau





ECHELLE (approximative) 1:2





Vue générale de la tête de frappe modifiée





Désignation du ressort : 
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