Question C-1.

Modélisation des chargements en D, H, I.

Le chargement en D a été traité comme exemple.

	Représentation de l’action dans le repère de calcul (x,y,z) 
	Représentation de l’action dans le repère global (Xg,Yg,Zg)
	Modèle choisi et paramètres qui s’y rattachent
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	Chargement :

type palier
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Paramètres 
X=-160

Y= 0

Z= 0

Angle= 180°
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Modélisation du chargement en F.

	Représentation de l’action dans le repère de calcul (x15,y15,z) 
	Représentation de l’action dans le repère global (Xg,Yg,Zg)
	Modèle choisi et paramètres qui s’y rattachent
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QuestionC-2 

Modélisation des fixations en E et C .
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