Arrivée piéce X+

D

étection par détecteur de proximité

Mise en route rouleaux

Temporisation

Translation Y+ (vérin linéaire)

Y

1 (capteur vérin linéaire)

Mise en route rouleaux puis envoi sur tapis X-

Temporisation

Translation Y- (retour position initiale)

YO (capteur vérin linéaire)




