CONDITIONNEUSE EN MILIEU ALIMENTAIRE

DOCUMENTS REPONSES DR1 à DR6

[image: image1.emf][image: image2.emf]

[image: image3.emf][image: image4.jpg]%,J




[image: image5.emf]

[image: image6.emf][image: image7.emf][image: image8.emf]
[image: image9.emf]
[image: image10.emf]
[image: image11.emf]

[image: image12.png]




























































































































































































































































DR6 : ADRESSAGE IP





�





Masque 255.255.255.0





Adresse…………………… ?





��





Masque 255.255.255.0





U = 400 V


I = …………………..?


Pa = ………………..?





Adresse……………………. ?





O = Ouvert


F = Fermé








« Pousseur »





……………… ?





Liaison à définir à la question 2.B.





Rapport de réduction : 1 / 2,45





……………… ?





Série L, z=21  dents 


Diamètre primitif : 63,68 mm








DR2 : Schéma cinématique 


de la chaîne d’énergie





DR1 : DIAGRAMME FAST  LOCALISE AU POUSSEUR SOUS SAC





Conditionner sous film plastique





Gérer le processus





Paramétrer le système automatisé





Saisir l’évolution du système automatisé





Traiter les informations





Détecter les positions de butée du pousseur





Détecter le passage grande vitesse à petite vitesse en phase retour





Détecter l’approche du tube vers le conformateur





Agir sur le « tube »





Distribuer l’énergie disponible





Convertir l’énergie disponible





Transmettre l’énergie convertie





Alimenter l’actionneur en énergie 





Convertir  ………………………


…………………………………….. ?





Augmenter le couple disponible en diminuant la vitesse de rotation





Transformer  ………………………


……………………………………………………………………………. ?





Pousser le « tube » sous sac plastique





ECRAN TACTILE





……………………. ?





CAPTEUR INDUCTIF ASSOCIE A COURONNE CIBLE





……………………. ?





……………………. ?





VARIATEUR (ALTIVAR)





……………………. ?





MOTEUR ASYNCHRONE





POULIE / COURROIE CRANTEE





……………………. ?





Détecter la présence d’un tube face au pousseur





CAPTEURS PHOTOELECTRIQUES





DR3 : CHRONOGRAMME





……………… ?





……………… ?
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O
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      ARU1 :  Armoire électrique








       ARU2 : Pousseur





Porte A





Porte B





M/A





Masque 255.255.255.0





Adresse…………………… ?





API





Variateur convoyeur transversal


adresse = 9





Variateur pousseur sous sac adresse = 8





0





DR5 : LIAISON MOTEUR – SUPPORT MOTEUR





t





t





0





Bobine KM1





Bobine EVG





24V





24V





Variateur tapis de sortie adresse = 7





Imprimante code barre





moteur





Support moteur





�





24V





A COMLETER EN DEMARRANT DEPUIS L’EFFECTEUR





Poste J





Poste A      





Masque 255.255.255.0





Adresse150.65.50.54





Cheminement de l’énergie 





�


�





�





��





�





�











�








Pousseur





Transmission


Poulie courroie crantée


( = 90 %


Diamètre primitif :  63,68 mm








P = …………………. ?


F = 150N


V = 2 m/s











Réducteur  à deux étages


( = 93 %


r =1/2,45





P = ………………... ?


C = …………….….. ?


( = ….……………...?











Moteur asynchrone


 LEROY SOMER LSMV71L 0,25KW


( = …………………?


      cos ( = …………………?











P = …………………?


C = ……………….. ?


( = ……………….. ?





DR4 : VALIDATION DE LA  CHAINE D’ENERGIE





2











1
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DR3		page 2


DR4		page 3


DR5		page 4


DR6		page 5





Echelle 1





P : puissance mécanique





Pa : puissance électrique absorbée
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DOCUMENTS REPONSES DR2 et DR3
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