DR1 : Analyse fonctionnelle de la cocotte multi-fonctions. 

Réponse question QA.3
	Fonction : Monter les vitesses
	Solutions technologiques 

	FS1 : Tendre le câble pour déplacer le dérailleur d’un pignon 
	

	
	FT10 : Transmettre l’ordre opérateur au mécanisme …………….
	

	
	FT11 : Faire pivoter l’axe (18)  ……………………………………...
	

	
	FT12 : Liaison encastrement entre l’axe (18) et l’enrouleur (26) ..
	

	
	FT13 : Indexer l’enroulement pour déplacer le dérailleur d’un seul pignon …………………………………………………………
	

	
	
	

	
	FT14 : Maintenir en position la vitesse désirée……………………
	

	
	FT15 : Retour en position repos du système ……………………...
	

	
	

	Fonction : Descendre les vitesses
	

	FS1 : Détendre le câble pour déplacer le dérailleur d’un pignon
	

	
	FT20 : Transmettre l’ordre opérateur au mécanisme …………….
	

	
	FT21 : Faire pivoter l’axe (18)  ……………………………………...
	

	
	FT22 : Indexer l’enroulement pour déplacer le dérailleur d’un seul pignon …………………………………………………………
	

	
	
	

	
	FT23 : Maintenir en position la vitesse désirée……………………
	

	
	FT24 : Retour en position repos du système ……………………...
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Equilibre du levier de frein
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DR4 : Cinématique fréquence de pédalage

Réponses aux questions QC.1 à QC.2

· Formule du braquet : 
· Tableau des braquets : 
	Pignons►

Plateaux▼
	13
	14
	15
	16
	17
	18
	19
	21
	23
	25

	39
	
	
	2,6
	
	
	
	
	
	
	

	53
	4,07
	3,78
	3,53
	
	
	
	
	
	
	


Réponses questions QC.3 et QC.4

· Formule développement (Dev) : 
· Tableau des développements en mètre : 
	Pignons►

Plateaux▼
	13
	14
	15
	16
	17
	18
	19
	21
	23
	25

	39
	
	
	5,61
	
	
	
	
	
	
	

	53
	8,81
	8,18
	7,63
	
	
	
	
	
	
	


Réponses questions QC.5 et QC.6

· Formule de la vitesse (V en km/h) en fonction de N en tr/min, Dev: 

· Tableau pour une fréquence de pédalage de N= 90tr/min: 
	Pignons►

Plateaux▼
	13
	14
	15
	16
	17
	18
	19
	21
	23
	25

	39
	
	
	30,29
	
	
	
	
	
	
	

	53
	47,53
	44,17
	41,20
	
	
	
	
	
	
	


DR4

DR5 : Analyse géométrique dérailleur : passage du pignon 1 au pignon 2

Schéma cinématique réalisé dans le plan C-C (voir dossier technique)
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DR6 : Analyse géométrique dérailleur : passage du pignon 9 au pignon 10

Schéma cinématique réalisé dans le plan C-C (voir dossier technique)
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Direction de l’action du câble sur la poignée
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