Partie A : Analyse fonctionnelle de la cocotte de commande.
/ 15pts
Q.A.1 : 2 pts

Q.A.2 : 2 pts

Q.A.3 : 11pts
Partie B : Validation du système de freinage.

Problématique A :         /16pts
QB.1 : 1 pt
QB.2 : 2 pts
QB.3 : 1 pt 
QB.4 : 1 pt
QB.5 : 1 pt
QB.6 : 1 pt
QB.7 : 2 pts
QB.8 : 1 pt
QB.9 : 2 pt
QB.10 : 1 pt 
QB.11 : 1 pt
QB.12 : 1 pt.

QB.13 : 1 pt.

Problématique B :      / 10 pts

QB.14 : 2 pt
QB.15 : 2 pt
QB.16 : 2 pt 
QB.17 : 2 pt
QB.18 : 2 pt
Partie C : Etude de la gamme de développement permis par le dérailleur.

/12 pts

QC.1 : 2 pts 

QC.2 : 2 pts
QC.3 : 2 pts
QC.4 : 2 pts
QC.5 : 2 pts
QC.6 : 2 pts
Partie D : Validation de la géométrie du dérailleur et du mécanisme de commande de la cocotte.

17pts
QD.1 : 2 pt

QD.2 : 1 pt
QD.3 : 1 pt
QD.4 : 1 pt
QD.5 : 2 pts
QD.6 : 1 pt
QD.7 : 2 pt
QD.8 : 1 pt
QD.9 : 1 pt
QD.10 : 1 pt
QD.11 : 1 pt
QD.12 : 2 pt
QD.13 : 1 pt
Partie E : Validation du dimensionnement de la mâchoire gauche.

/8pts

QE.1 : 3 pts
QE.2 : 3 pts

QE.3 : 2 pts.
Partie F : Choix du matériau de la biellette de renvoie d’effort.

/12 pts
QF.1 : 3pt.

QF.2 : 3pt.

QF.3 : 2pt.
QF.4 : 2pt
QF.5 : 2pt.

Partie G : Reconception de la patte de fixation du dérailleur.

/10pts
QG.1 : Représenter votre solution sous deux vues :
· Vue de Face



5pts
· Vue de dessus 


5pts
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