1ère partie : ANALYSE GLOBALE DU FONCTIONNEMENT.

1-A : ETUDE DES FONCTIONS TECHNIQUES DU CHARIOT.

1-A-1 : 

	FONCTION TECHNIQUES
	SOUS-ENSEMBLES

	FT1 :

Déplacer le chariot


	

	FT2 :
Transmettre la position du chariot au poste de supervision.
	

	FT3 :
Arrêter le chariot en cas d’obstacle.


	

	FT4 :
Assurer l’alimentation autonome en énergie


	


1-A-2 : 
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