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Etape 1: Le plateau 13 est incliné,
les broches 14 sont rétractées

(système d'accrochage du godet)
DT 9

Le godet 8 est maintenu en position sur le plateau 13

Etape 2 : Le plateau 13 est présenté,
et mis en place dans les logements hauts du godet 8

Etape 4 : A l'aide des leviers 23, les broches 14 sont abaissées

Principe de fonctionnement
Etape 3 : Le plateau 13 est redressé

 jusqu'au contact du godet 8
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  Légende: 
     SP : Surface plane
     SC : Surface cylindrique
  
  Contraintes proposées par le logiciel:   
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