Moto réducteur 3

Moto réducteur 4

Mofto réducteur 2
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Trois convoyeurs 4 voies
\ entrainés chacun par les moto-
1 ' réducteurs M2, M3, M4.

s Moto réducteur 1

\ i

Convoyeur 4 voies a vitesses Convoyeur 3 voies a vitesses 7 S ;
progressives entrainé par le progressives entrainé par le
moto-réducteur M5. moto-réducteur M6.
d
Moto réducteur 5 Moto réducteur 6
, / Moto reducteur 7 4
- \"*i I i Moto réducteur 8 / a
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Deux convoyeurs 1 voie entrainés .
par les moto-réducteurs M7 et M8.
I
Convoyeur d’entrée du i ] E i
MONOBLOC a 1 voie. = o
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Convoyeur d’alimentation entrainé
par le moto-réducteur M1.

Les bouteilles se présentent sur 14
voies

Zone d’alimentation de la chaine
complete en bouteilles. Les
bouteilles sont stockées sur des
palettes par couches carrées de
14 bouteilles de coté.

9, 2kW- 230/400V- 50Hz

MONOBLOC : ensemble compact de rincage — remplissage —
bidulage — capsulage. L’'ensemble est entrainé par un seul moto-
reducteur :

Moto réducteur SEW a couple conique

Référence KAF87 DV 132 ML4-V

1425 tr/min - Réduction 49,16

REFERENCES DES MOTEURS :
Moto-réducteur M1
Références SA67/T DT 90L4

Moto-réducteurs M2 a M8 :
Réféerences SA57/T DT 90N4

1,5 kW — 1410 tr/min — 50 Hz — réduction 65,63

0,75kW — 1380 tr/min — 50Hz — réduction 67,2
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CAPTEURS LINEAIRES DE POSITION A CORPS CYLINDRIQUE
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Caractéristiques d'application

* Le boitier cylindrique de 3/4", la disponibilité de tous les
systemes de fixation (étriers, articulations ou bride) ren-
dent la série PZ34 particulierement polyvalente, dans un
éventail toujours plus larges d'applications.

» Gréce a sa structure, optimisée sur le plan mécanique,
ce produit se préte permet de développer des solutions
originales, (pour plus de détails, s'adresser au Service
Clients de Gefran).

« |déal pour les machines de travail et de finition du bois et
du verre, ainsi que pour les bancs d'essais mesures géo-
technique.

CARACTERISTIQUES ELECTRIQUES ET MECANIQUES

MODELE 25 50 75 100 125 | 150 175 200 250 300
Course électrique utile (C.E.U.) +1/-0 mm 25 50 75 100 | 125 | 150 175 200 250 300
Course électrique théorique (C.E.T.)+1| mm C.E.U. +1
Résistance de la piste (C.E.T.) kQ 1 2 3 4 5 6 7 8 10 12
Linéarité indépendante % 0,2 0,1 0,1 0,1 0,05 | 0,05 0,05 0,05 0,05 0,05
(dans la C.E.U.)
Dissipation & 40°C (OW & 120°C) 08 | 16 | 26 3
Tension max. applicable \Y 20 40 60
Course mécanique (C.M.) mm C.E.U. +5
mod. PZ34-S | mm | 83,5 | 108,5 | 133,5| 158,5 | 183,5| 208,5 | 233,5 | 258,5 | 308,5 | 358,5
Longueur du boitier (A)_mod. PZ34 - A mm 110 135 160 185 210 235 260 285 335 385
mod. PZ34-F | mm | 83,5 | 108,5 | 133,5| 158,5 | 183,5| 208,5 | 233,5 | 258,5 | 308,5 | 358,5
Entre axes étriers conseillé (B) mm 47 72 97 122 | 147 | 172 197 222 272 322
Entre axes mini, entre rotules (C) mm | 163 | 188 | 213 | 238 | 263 | 288 313 338 388 438
mod. PZ34 - S o] 90 105 130 160 175 190 205 215 245 275
Masse mod. PZ34 - A o] 110 125 150 180 195 210 225 235 260 285
mod. PZ34 - F g 100 115 140 170 185 200 215 225 255 280

CONVERTISSEUR

DESCRIPTION

INTEGRE EN TETE DE SONDE

ALIMENTATION :

Transmetteur auto alimenté

Alimentation 2 fils: 12 a30V CC

ENVIRONNEMENT :

Températured' utilisation : -20a+ 70 °C

Température de stockage: -40a + 80 °C

CARACTERISTIQUE :

Gamme nominale: mini. 0 —1 K ohm
maxi. 0 — 100 K ohm

Réglagedu z&ro: +/-5%

Réglage de la dynamique 75 a 100 % de R totale pot.

Précision : 0,15 %

Les transmetteurs R/1-4.20-2C font appel a la technologie moderne de composants montés en surface ( CMS ) qui
permet de réduire de fagon importante le co(t et |e volume tout en apportant une amélioration des performances :
grande dynamique de réglage des sondes. Les transmetteurs R/I-4.20-2C permettent une conversion

potentiométrique en signal 4.20 mA. Leur taille miniature est trés appréciable pour I’intégration en téte de sonde

industrielle.

DOCUMENT TECHNIQUE DT11




: 901pu|

S| €0-SYErZ a

AV IATHD 31 0O9LZL0

ANIVHO LN3JININIVYLNS

ggEae ®

SUOIESIPO esIA

ev sjeunod v tyo3| sooziomo :eiea

‘N SIX31V : Jed suissaq

3.LIGY3LNI NOILONAOdd3d
Y3 14Y3Id SIT SOp dAISNoxa djoudold

211d INDINHO3AL INJNND0A

€0-svEve d

Ll

Ll

6l

8l
4

0¢

Y

e

F




00-9LLSL | @ | 3711131N08 3SIdd 4N3ILNVH 30VI1D3Y

3 3491

-
221pul

QUVIAIHI 37 09LL0

D SNSSA : -°d auissag
CGEE : w%n_ W 3eY3

i

SL0GIIN @mmu

s

A

€110 3NDINHOAL LINJWND0Aa N
NN

39VSSIVYD 1Iv13d

e

© 4 © © 3
Peal
/4\
N (T XS _
1| PTITRET |
] o~ \4 () * a9gjuasaldal sed
ol ~ 7 7 7 L o) N 1s8,u ajney anbeq e
6l | o) b (of
| ] 1 N / _ o o
N
T __ O
FEEEEEEO

00-9LLS| d R




¥114d INDINHO3AL INJNNDO0A 0050 ]

ANIVHO LNIWIANIVHLNI

G0'90°10

10-9/1G1 @

dN3LNVH 3IOVI1O3Y

¥S06.1d.vd - .06 9vE SN IOVINOW'SOd
ZHO0S-A00¥/0€2-GSdI- -G Ly1dY

¥X081d.¥4S- 8 ISSV10 -081'ave

- LOW V& 32 - ZHOS - A0OP/0SZ- YOI~ ZZ'7b L 0000-¥8%12 V NIN/L 62 -MX L 1-M3s-03'¥n3Lona3ad-olon| L | €2

0000-00¥42 V /L LE -MYSS0-MIS-4SA ¥N3Lonazyd-oon| L | sz 0S-uNg - 0zl 1
STEENT NOLZ0% Lvofd 8y 30 N oD 021 1-G5820 V 219 dI¥OYIMOd 33LINIa Flodunoo | + | zz

0000-29602 ¥ Q371 SNVS ZLW 3aN092 ¥naLoanNod | z | ve XONI LHOSSZ - Wi
0020-+9602 V W4l 102 141 AN STi4 €&« XONIZVW 9n3o3lad| ¢z | €¢ 001062920 v L XLy X0 dO SIUAITVINOVE| C | LT
0000-10510'Y S X 0b X 98 vid SshoosI Traanod | 5 | 2z 0000-82920 V 2228 X 29 VIA WM4 INOIMOL INIOF | 2 | 02
000091710 V W31, 9310V-/8GL SYdXITdWISIANIVHO| G | 12 0000-£29¢0 ¥ 28'9G X 29'Z V1A WX4 INORIOL INIOT | Z | 61
0000-97500 v 682995 934 4310V~ Szixe 2H un3assvao | © | 0z 0000-92920 V €0d7/L0 902 ON'4 (0€'VIA 3994V) XONI INIWZ1nod | z | 81

0000-€6+00 V ¥Z XS V14 XONI INDILSYII ITIdNOD | + | 61 LSV1d W3LSAS- 0,02} 3d0D

0000-¥2€2Z a 39VSSIvao 3aNornoo | s | 81 (028 3NOILSY1d INIVHO ¥NOd)
000008161 a 9N310na3d NoIo3oud uaavo | + | 21 0000-08%10 V 2'€SL A 0€TV SLA SZ INIVYININONOI | L | 21
00L0-700ZL 4 JYANIONVIN A INOOVXIH ) 91 0010-29¥92 A dN3LONAI™OLON LHOddNS INOVId l 91
005052691 ENNERGE] B D 0000-29952 A 19 dIdDY3IMOd 8 SVd 0SN88Y SINIAsyarinod| + | G
0010-v2691 IwNooo| v | v 0000-19952 4 19 dI4OY3IMOd 8 SVd 0SN8ZE SINIAzearnod| t | v)
0000-2S091 Q G/8'Gl SVd a6l X3 1dNIS NONSId ) €l 00€0-¥62S¢ d dN3LONAIH-OLON LHOddNS FHHIN0T 3 el
0020-219S) G G/8'GL Svd alz X3I1dWISNONDId [ 2 | 21 0001-€96¢€¢ d ANVAV INIVHO 3A ¥318VvO | | 4
0000-219S1 4 G/8'GL SVd Azl XIT1dWISNONSId | € Ll 00¢}-c96€C d JHIIHEV ANIVHO 3A 8318V | L Ll
00%0-0L9S) REIS2) B 0l 000}-9¢6€2 d Jdgdv| | 0l
0000-6645} 4 ER) B 6 0000-626€2 4 NvadvHo | + 6
0000-G81G) 4 INIWILLOY43a I IVO| G 3 0000-v26€2 A Inosvid| ¢ 3
0000-781G} 4 G/8'Sl SVd ez X3 1dNIS 3nosIa| ¢ ] 0000-226€2 4 g3nvd| ¢ /
0000€815L 4 nouoa| ¢ 9 0000-G2891 4 31dNOD 3 JN3LINM |+ 9
0020-1815L 4 axv| ¢ S 0069-5¥070 4 3T13aNOd | 8 g
0010-08+S} 4 SIA| s v 00£2-G¥070 4 3713aNod |+ v
0010-800S} 4 Inova| ¢ € 002v-722€0 a 3SI0L39INT | ¢ <
0001-22€20 4 3SIOL3AINT | |+ Z 0060-22000 4 ILEAVIO| ¢+ Z
0001-1L€00 4 NOILVXId 30 3T13ANOY | & L 00%0-22000 4 JLIIAVIO| |+ ]

‘NY'S 9991d N NOILVNSIS3A 0N [dey ‘N'Y'S 999Id N NOILVNODIS3A JON |dey




BRIYJIJIVIRIX

e00c0oooo0

9 10 11 12 13 14
@ + - JIL LLza

15 16

CQI\J

Factor  wresmeR Aur() ¥
in~ 'l mHz -Ui

gy MS25-Ui no
1 100

10

® N

— AVR
S 7
8
9
10

496 a6 a6
3 7 3 74

8 2 83
[ T N 27
Power — U+
12 3 4 5

...Q_’

cee
BERERBRE

Branchement du codeur incrémental

Module entrées logiques

1121

Controleur de rotation MS 25 Ul

Le contréleur de rotation transforme la fréquence d'entrée en une valeur de tension ou de courant analogique.
La valeur max de la plage de mesure correspond a une valeur analogique de 20 mA ou de 10V.

Facteur d'atténuation (5) : permet de programmer le nombre de mesures de la vitesse de rotation qui seront
évaluées pour définir la valeur moyenne.

Facteur de réglage (2) : permet de programmer le facteur de multiplication et I'unité de la valeur max de la
plage de mesure.

Valeur max de la plage de mesure (4) : les 3 commutateurs permettent de programmer la valeur max de la
plage de mesure.
Exemple de réglage :

commutateurs rotatifs : 057 4 100mHZ
La valeur max de la plage de mesure est donc 5,7Hz

Documentation technique codeur incrémental

Codeur incrémental 1024 impulsions/tour
Alimentation : 5Vdc régulée

Variables utilisées pour I'algorithme :

TSV

1121 : entrée associée au capteur
Tempo : contient le temps écoulé
Compteur : nombre impulsions

Vitesse : vitesse du moteur en tr/s
codeur

incrémental
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