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I–2-3 : N° des pièces appartenant à la classe d’équivalence renfermant la pièce 3 :





I–2-2 : Degrés de mobilité des liaisons
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I–2-1 : Schéma cinématique du moto-réducteur.














1I–2-3  : Accélération du convoyeur : 
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II–2-1 : Vitesse angulaire de la roue 41 :





	














II–2-2 : Vitesse du convoyeur en régime établi : 





VI-2 : Rôle des 3 trous à 120° :




















 Rôle des deux trous à 180° :




















 Rôle de la vis 39 :





IV-3 : Rôle des 3 trous à 120° :




















        


 Rôle des deux trous à 180° :




















        


 Rôle de la vis 39 :





II-3 : Tension maxi supportée par la chaîne 40 :
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II-1-1 : Longueur théorique de la chaîne 40 :
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II-4 : Puissance maxi transmissible par la roue dentée 34 :
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IV–2 :Nombre de tours nécessaire à la translation de l’écrou :
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II-5 : Vitesse de rotation de la roue 34 : 
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III-2-Calcul de l’entraxe 1-2 :









































Vérification de la possibilité de montage de l’engrenage 3-4 :














III-1- Sens d’inclinaison de l’hélice





						du pignon 1 








 


						De la roue 2
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III-2-2 : Calcul de l'angle d'inclinaison des pignon 3 et roue 4 :
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III-2-1 : Calcul de l’entraxe a1-2 :





	























II-1-2 : 	Nombre de maillons :





	

















Longueur de la chaîne
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II-1-3 : Justification :


	





























IV–2 : longueur de translation de l’écrou sur la vis :
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1V -1 : Calcul de l’effort axial exercé par chaque rondelle belleville :
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