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ETUDE DU MECANISME DE MAINTIEN ET DE COUPE DU LIEN 
 
� Analyse du fonctionnement séquentiel des pinces 

� Schéma Cinématique de la pince A: 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
  
� Repère et rôle du ressort de traction : 

 
28 : assure la fonction de rappel, pour ramener la pince en position basse. 

 
� Repère et rôle du ressort de compression : 

 
13 : assure l’effort presseur de la pince sur le lien (et la plaque coulissante ) en position haute. 
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VALIDATION DU CHOIX DE L’ACTIONNEUR 

 
ETUDE DU COUPLE NECESSAIRE A L'ENTRAINEMENT DU GALET Gb 
 
� Bilan des Actions Mécaniques Extérieures : 
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� Ecriture des équations vectorielles du Principe Fondamental de la Statique : 

 
0//7 =+++ SlienS KIBA  

 
0//7 =∧+∧+∧ SlienS KAKIAIBAB  

 
 
� Tracé de l’action mécanique SI /7  sur la figure 

ci-contre : 
 
 
 
 
 
 
 
� Couple nécessaire à l'entraînement du galet Gb : 

 
mNIIOCe S .8.040*02.0/78 ==∧=  
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CARACTERISTIQUES DU MOUVEMENT DU GALET Gb 
 
� Représentation de la chaîne de transmission de mouvement : 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
� Calcul des rapports de vitesses 

 
Rapport de vitesses Expressions littérale et numérique du rapport 

r1 = 1/2 ωω  r1 = d1/d2 = 40/100 = 0.4 

r2 = '2/ωωGc  r2 = d’2/d3 * d’3/d4 = 100/56 * 100/56 = 3.19 

r3 = 5/ωωGd  r3 = Z5/Z6 = 28/32 = 0.875 

Rgl = 1/ωωGd  Rgl = r1 * r2 * r3 = 1.116 

r4 = GdGb ωω /  r4 = Z7/Z8 = 20/20 = 1 

 
 

Rôle de l'engrenage 7-8 : 
 
 L’engrenage 7-8 inverse le sens de rotation. 
 
 
� Vitesses angulaires : 

 
ωGd = - ωGb 

 
 ωGb = ω1 * Rgl = 1410 * 2π/60 * 1.116 = 164.8 rad/s 
 
 
 
 
 

MOTEUR 1 2

CAMES
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PRINCIPE de la 
symbolisation 

la poulie 1 est solidaire 
de l'arbre moteur 

la poulie 1 entraîne la 
poulie 2 
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VALIDATION DU CHOIX DU MOTEUR 
 
� Puissance PS2 : 

 
PS2 = ωGb * MGb = 170 * 0.8 = 136 W 
 
� Puissance PE2 : 

 
PE2 = PS2 / ηIn1 = 136/0.98 = 138.8 W 
 
� Puissance PS1 : 

 
PS1 = ωGd * MGd = 170 * 0.8 = 136 W 
 
� Puissance totale PS : 

 
PS = PS1 + PE2 = 136 + 138.8 = 274.8 W 
 
� Rendement global de la chaîne "restante": 

 
ηglobal = ηLc * ηR2 * ηEm1 * ηMu * ηR1 = 1 * 0.98 * 1 * 0.93 * 0.95 = 0.87 
 
� Puissance PM : 

 
PM = Ps/ηglobal = 274.8/0.87 = 317.4 W 
 
� Conclusion sur le choix du moteur : 

 
PM moteur = 550 W > PM tout en restant dans l’ordre de grandeur donc le choix du 
moteur est bon 
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effort normal effort tranchant moment de torsion moment de flexion 

 
xN 0=  

 
 

 
zyT 5.1440 +=  

 
xt 800=Μ  

 
zyf 800290 −=Μ  

 
Sollicitations : (cisaillement) , torsion, flexion 
 

Ou :tout sauf traction-compression 

ANALYSE DES SOLLICITATIONS DE L'ARBRE PORTE GALET Gb 
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ETUDE GRAPHIQUE DE LA BASCULE SUPPORTANT L’ARBRE PORTE 
GALETS 


