BACCALAUREAT GENIE ELECTROTECHNIQUE
CODE : 3EDCO0 DOSSIER REPONSES SESSION 2000
ETUDE DES CONSTRUCTIONS

ETUDE DU MECANISME DE MAINTIEN ET DE COUPE DU LIEN

» Analyse du fonctionnement séquentiel des pinces

1 __ position haute =1

- position basse = 0

2 A': pince "AMONT"
© B : couteau presseur
C : pince "AVAL"

POSITIONS DES PINCES

Etapes O, 1 2.3.4 5 A 7.8 9.10.11.12

Position 1 - -

ey TTE CITE

= Schéma Cinématique de la pince A:
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Position basse Position haute

= Repere et réle du ressort de traction :
28 : assure la fonction de rappel, pour ramener la pince en position basse.

* Repére et rble du ressort de compression :

13 : assure I'effort presseur de la pince sur le lien (et la plaque coulissante ) en position haute.
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BACCALAUREAT GENIE ELECTROTECHNIQUE
CODE : 3EDCO0 DOSSIER REPONSES SESSION 2000

ETUDE DES CONSTRUCTIONS

VALIDATION DU CHOIX DE L’ACTIONNEUR

ETUDE DU COUPLE NECESSAIRE A L'ENTRAINEMENT DU GALET Gb

= Bilan des Actions Mécaniques Extérieures :

Xa0 00
{Toaiss 1o =1Ya0r  3inconnues {Toaiss s =1YDO} 2 inconnues

za0) , Z00) ,

R g 7
{Tus} = {1450 = 1Y0p avec &' =tana (angle de pression : a = 20°)
| O | 1750 R Y|7’5
linconnue

- 0O O

{Tnen/s} = Klgn/S = <-40 O
’ 100 o

= Ecriture des équations vectorielles du Principe Fondamental de la Statique :
A+B+ I47/5 + K|ien/s =0

ABAB+AIAT, +AK AK,, =0

* Tracé de I'action mécanique lzs sur la figure
ci-contre :

= Couple nécessaire a l'entrainement du galet Gb :

_

Ce:‘OSI/\I”S =0.02*40=0.8N.m
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CODE : 3EDCO0 DOSSIER REPONSES

BACCALAUREAT GENIE ELECTROTECHNIQUE

ETUDE DES CONSTRUCTIONS

SESSION 2000

CARACTERISTIQUES DU MOUVEMENT DU GALET Gb

= Représentation de la chaine de transmission de mouvement :

PRINCIPE de la
symbolisation

la poulie 1 est solidaire
de l'arbre moteur

la poulie 1 entraine la
poulie 2

= Calcul des rapports de vitesses

Rapport de vitesses Expressions littérale et numérique du rapport
= w2lol r, = d1/d2 = 40/100 = 0.4
r2= wocl w2 r,= d’2/d3* d’3/d4 = 100/56 * 100/56 = 3.19
fa e aoal b rs= Z5/Z6 = 28/32 = 0.875
Rl = wedlwl Rgi=rl*r2*r3=1.116
Fa - ool wos ry- Z7/28 =20/20 = 1

Roéle de I'engrenage 7-8 :

L’engrenage 7-8 inverse le sens de rotation.

= Vitesses angulaires :

®WGd = - WGb

®cph=m1* Rgl = 1410 * 27/60 * 1.116 = 164.8 rad/s

DR3



BACCALAUREAT GENIE ELECTROTECHNIQUE
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VALIDATION DU CHOIX DU MOTEUR
= Puissance Ps; :

Pso=ogp *Mgp =170*0.8 =136 W
= Puissance Pg; :

Pe2 = Ps2 / min1 = 136/0.98 = 138.8 W
= Puissance Pg; :

Ps1= owgd * Mgqg =170*0.8 =136 W

Puissance totale Ps :

Ps =Ps;+ Pg; =136 +138.8 =274.8 W
= Rendement global de la chaine "restante":

Nglobal = Nic * Mr2 * NEm1 * MMy *Mr1 =1 *0.98 *1 *0.93 * 0.95 = 0.87
= Puissance Py :

Pm = Ps/mgiobal = 274.8/0.87 = 317.4 W
= Conclusion sur le choix du moteur :

PM moteur = 550 W > PM tout en restant dans I'ordre de grandeur donc le choix du
moteur est bon

ANALYSE DES SOLLICITATIONS DE L'ARBRE PORTE GALET Gb

0 800
Composantes : {Z‘ coh }: 40 290
. (145 -800 e,
effort normal effort tranchant moment de torsion moment de flexion
N = 0% T =40y +14.57 Mt = 800% Mf =290y — 8007
Sollicitations : (cisaillement), torsion, flexion

Ou :tout sauf traction-compression
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ETUDE GRAPHIQUE DE LA BASCULE SUPPORTANT L'ARBRE PORTE
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