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�ENVIRONNEMENT DU SYSTEME



	Le système étudié est un bras motorisé qui sert de support entre une table hospitalière et des "gouttières "destinées à soutenir les jambes d'un patient.
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	Le bras étudié doit satisfaire aux normes hospitalières : 40 kg dans la position la plus défavorable, les gouttières ( animées par les bras motorisés, objets de l'étude ), passent en une seule manoeuvre de la position horizontale, utile à la chirurgie, à la position périnéale, utile à la gynécologie.







DESCRIPTION  DU SYSTEME



	Le bras motorisé est un mécanisme de manoeuvre destiné à satisfaire rapidement les exigences de l'équipe hospitalière.

	Une motorisation par vérin à gaz anime, avec un système roue et vis sans fin, un train d'engrenages à dentures droites de façon à obtenir une rotation de la gouttière autour de son axe support, de plus un système pignon et chaîne permet simultanément une rotation du bras autour d'un axe solidaire de la table.

	On notera également l'existence d'une liaison sphérique à doigt verrouillable, entre le bras et la table, permettant la rotation nécessaire à l'écartement des deux gouttières.





�EPURE DE MISE EN SITUATION
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�DONNEES TECHNIQUES :



(	Caractéristiques ISO d'une chaîne à rouleaux simple.



Pas ( mm )�Diamètre des rouleaux 

( mm )�Largeur entre plaques intérieures

( mm )�Voie de chaîne 

( mm )�Surface de travail nominale

( mm2 )�Charge de rupture 

( daN )��8.00�5.00�3.00�11�11�441��9.525�6.35�5.72�17�29�695��12.7�7.75�3.30�14�24�895��12.7�7.75�4.68�16�34�1180��12.7�8.51�7.75�22�50�1785��15.875�10.16�9.65�24�67�2245��19.05�12.07�11.68�27�89�2891��25.4�15.88�17.02�41�207�6375��31.75�19.05�19.56�47�290�9800��38.1�25.40�25.40�70�548�10672��44.45�27.94�30.99�82�735�12887��50.8�29.21�30.99�84�807�16900��







(	Vitesse maximale admissible pour une chaîne à rouleaux simple.



Pas

mm�9,525�12,7�15,875�19,05�25,4�31,75�38,1�44,45�50,8�63,5�76,2��Vmax

m/s�30�28�24�24�18�16�16�14�11�10�9,5��





� INCORPORER PBrush  ���











(	Moteur hydraulique OML ( source, catalogue Hydraulics ).



TYPE��OML 8�OML 12�OML 20�OML 32��Cylindrée géométrique�cm3�8,0�12�20�32��Vitesse de rotation maxi�continu�2000�1280�800�500��tr/min�intermittent�2500�1600�1000�625��Puissance maxi�continu�1,1�1,1�1,1�1,1��kW�intermittent�2,0�2,0�2,0�2,0��Chute de pression maxi�continu�70�70�70�70��bar�intermittent�125�125�125�125���pointe�140�140�140�140��Débit maxi�continu�16�16�16�16��l/min�intermittent�20�20�20�20��Pression d'entrée maxi�continu�125�125�125�125��bar�intermittent�140�140�140�140���pointe�140�140�140�140��Pression maxi de retour�0-100 tr/min�125�125�125�125��bar�100-140 tr/min�100�100�100�100���400-800 tr/min�50�50�50�50���> 800 tr/min�20�20�-�-��Pression maxi de démarrage ( bar )��4�4�4�4��Couple mini fourni au démarrage�à chute de pression maxi continu�0,5�0,9�1,5�2,4��daNm�à chute de pression maxi intermittent�1�1,6�2,7�4,2��Vitesse de rotation mini

tr/min��50�50�50�50��
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�NOMENCLATURE :







������41�1�Limiteur de course��
Document DR
 
10
��
40�1�Tige du vérin��
Document DR
 
10
�
�
39�1�Couvercle�PP�
Document DR
 
1
0
�
�
38�1�Vérin hydraulique��
Document DR
 
10
�
�
37�1�Vis de réglage�C 40�
Document DT
 
9
�
�36�2�Rondelles plates��
Document DT
 
8
�
�35�4�Rondelles élastiques��
Document DT
 
8
�
�34�1�Poussoir �X 30 Cr 13�
Document DT
 
9
�
�
33�1�Doigt fileté��
Document DR10
�
�
32�1�Rotule�X 8 Cr 17�
Document DR10
�
�
31�1�Support�X 30 Cr 13�
Document DR10
�
�
30������29������28������27������26�1�Clavette��
�
�
25�1�Couvercle�A-U4G�
�
�
24�1�Capot�PP�
�
�
23�1�Axe bras�17 Cr Ni Mo 6�
�
�
22�1�Vis Chc M10-50��
�
�
21�1�Flasque�A-U4G�
�
�
20�2�Goupilles�C 40�
�
�
19�1�Coquille arrière�A-U4G�
�
�
18�1�Coquille avant�A-U4G�
�
�
17�1�Flexible��
�
�
16�1�Codeur��
�
�
15�1�Chaîne 06 B-1��pas = 9,525��14�2�Coussinets�Bronze fritté���13�4�Coussinets�Bronze fritté���12�2�Roue�17 Cr Ni Mo 6� pas = 9,525 ; Z = 25��11�1�Pignon arbré�17 Cr Ni Mo 6�pignon : m = 2 ; Z = 30 ��10�1�Pignon�17 Cr Ni Mo 6�m = 2 ; Z = 15 ��9�1�Roue�17 Cr Ni Mo 6�m = 1 ; Z = 66 ��8�1�Vis CHc M6-50����7�1�Vis sans fin ( 1 filet )�C 40�( = 5( ; ( = 20( ; DP = 12��6�1�Equerre�A-U4G���5�1�Moteur OML 8����4�1�Tendeur�X 30 Cr 13���3�1�Vis de pression�35 Cr Mo 4���2�1�Galet�16 Cr Ni 6���1�1�Corps�A-U4G���Rep.�Nb.�Désignation�Matière�Observations��
�ELEMENTS NORMALISES



(	Rondelles plates ( normale série moyenne ) :





� INCORPORER PBrush  ���



d�1,6�2�2,5�3�4�5�6�8�10�12�14�16�20�24��e�0,5�0,5�0,5�0,8�0,8�1�1,2�1,5�2�
2
�
2
�3�3�4��D�5�5,5�7�8�10�12�14�18�22�27�30�32�40�50��











(	Rondelles élastiques :
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� INCORPORER PBrush  ���
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Photographie réalisée pour une position quelconque des bras et des gouttières.
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