CORRIGE SUJET

Q1:

Joint torique

Presse-étoupe

Presse-étoupg

Q2 : Les mouvements sont :

« Mouvement de la tige de I'électro-aimant par rapparsupport : Translation suivat
« Mouvement du levier par rapport au support : Rotasiutour deX .

« Mouvement du barillet par rapport au support : Roteautour de .

Q3:

Levier

C=8.65

~ |

Axe de la tige d}/ \\

I'électro-aimant N . y
T Barilet——]
Course du point A sur l'axe Y : ﬁg
C=8.65mm
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Q4 : La course vaut C=8.65mm.
Q5 : L'électro-aimant possede une course maxi de Sirest donc suffisant.

Q6 : Sur le levier, il sS’exerce :
* Action en C di a la liaison ponctuelle avec le lkri(Attention au frottement).
e Action en O d( a la liaison pivot avec le chassivéhicule.
* Action en A dU a la liaison linéaire rectiligne av&lectro-aimant.
e Action dO a la gravité = Négligeable

Q7:
Q8 : On obtient :

C = 46N

barillet - levier

= 26N

A\électro—aimantﬁ levier A\électro—aimanta levier

= O

O chassis- levier
chassis- levier

=7N

\

\

Q9 : Dans notre cas, la force d’appel de
I'électro-aimant est de 12N. Il est donc
largement suffisant.

<

@]

barillet - levier

Q1O : [@eras| =178/ 45 =374d /s

= | Weviorspas| X OA= 374x17° = 64m/ s

Q11 : Vseviertas
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Q12 a4 Q15

AVAErtige/ bati

Sens du mouvement
du levier par rapport
au bati

—

AV

Alttige/ levier

VADIevier/ bati

VADtige/ bati

= 734mls

”VADtige/ bati

Alltige/ levier

=V

CompOSition deS Vitesseyﬁ.\ﬂt Alltige/levier +VADIevier/bati

ige/bati
Q16 :P=F+V =3x75=225WN
Q17:P,=P/np=225/06=375W

Q18 : La puissance électrique consommée de I'éledmant est de 102W ce qui est suffisant
pour notre application.

Proposition de Bareme

P artie Question P oints P artie Question P oints
Partie 1 Q1 2 Q10 2
Q2 3 Q11 2
. Q3 2 . Q12 2
P artie 2 Q4 > Partie 4 Q13 1
Q5 1 Q14 1
Q6 3 Q15 4
Partie 3 Q7 2 . Q16 2
Q8 5 Partie 5 Ql7 2
Q9 2 Q18 2

Total 40
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